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2 Compactmodule

Systematik der Kurzbezeichnungen

Die Compactmodule sind durch die Bezeichnung des Typs
und der GroB3e bestimmt.

Beispiel C|K|K|-[110(-|NN
System = Compactmodul
Fiihrung = Kugelschienenfiihrung
Antrieb _ Kugelgewindetrieb
~  ZahnRiementrieb
GroBe = 070/090/ 110/ 145/ 200/ 280
Ausfithrung = Normalausfiihrung
Generation = Produktgeneration 1

Anderungen/Erginzungen auf einen Blick

» CKR-280-DB-1 erganzt

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Compactmodule | Produktbeschreibung

Produktbeschreibung

>
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>
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Herausragende Eigenschaften

Sechs feinabgestimmte BaugroBen aufbauend auf einem kompaktem Prazisions-Aluminiumprofil mit
zwei integrierten vorgespannten Kugelschienenfiihrungen

Identische AuBenprofilabmessungen zwischen Compactmodulen Typ CKK und CKR.

Vier unterschiedliche Schmierausfliihrungen (siehe folgende Seiten und Kapitel ,,Schmierung®)
Einbaufertige Compactmodule in beliebigen Langen bis L ax

Tischteile aus Aluminium in verschiedenen Ausfiihrungen, je nach Belastung

Weitere Highlights

Flexibel durch Optionen

Einbaufertig mit verschiedenen Anbauteilen

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen
Kostenglinstige Wartung durch zentrale Nachschmiermoglichkeit (Fettschmierung) von beiden Seiten bzw. lber das
Tischteil oder liber eine Verbindungsplatte

Compactmodule CKK

et

i1
L 3

Compactmodule sind komplett mit
Motor, Regler und Steuerung lieferbar.
Weitere Informationen hierzu siehe
Kapitel ,Achse / Antrieb / Software*.

Compactmodule CKR

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Compactmodule CKK

mit Kugelschienenfiihrung und Kugelgewindetrieb

»
>
>

Antrieb Uber Prazisions-Kugelgewindetrieb

Spindelunterstiitzung (SPU) zur Realisierung hoher Geschwindigkeiten bei groBen Bauldngen fiir CKK-200/-280

Schutz der Einbauelemente durch ein Abdeckblech und zwei Abdeckbander;
Optional erhohter Schutz durch Abdeckung ,,Resist®
Wiederholgenauigkeit bis zu + 0,005 mm

Verbindungsplatten

- Abdeckung ,Resist“

Spindelunterstiitzung
SPU fiir CKK-200/-
280

Compactmodule CKR

mit Kugelschienenfiihrung und Zahnriementrieb

»

»
»
>

Realisierung groBer Langen bis 10000 mm
Vorgespannter Zahnriemen

Intelligente Zahnriemenfiihrung schiitzt innere Bauteile
Wiederholgenauigkeit bis zu + 0,05 mm

Verbindungsplatten

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Achse / Antrieb / Software

EINFACH ZEIT UND GELD SPAREN:
ALLES AUS EINER HAND. MIT EINER
EINZIGEN MATERIALNUMMER.

Damit Sie schneller vollstandig auto-
matisierte Bewegungen mit Einzel-
achsen realisieren konnen, gibt es jetzt
alle Komponenten in einem Paket.

Mit wenigen Klicks sind dazu Motor,
Antriebsregler, Netzfilter und Kabel
online ausgelegt und konfiguriert.

Mit nur einer Materialnummer bestellt,
ist lhre Losung ruckzuck bei lhnen am
Start — und sofort betriebsbereit durch
die im Motor gespeicherten Achspara-
meter. Bei Bedarf hilft jederzeit der
bewahrte Rexroth Service.

Rundum alles komplett aus einer
Hand. Geht‘s einfacher?

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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LT e
R SR
B R R R

s

2 BESTELLMOGLICHKEITEN,
ALLE FREIHEITEN:

(inkl. Netzfilter/Kabel)

» Weiterflihrende Hinweise siehe
Kapitel "Konfiguration und Bestellung
und Kapitel "Automationspaket®.

—
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Mehrachssysteme/Smart Function Kits

rexroth

A Bosch Company

Mehrachssysteme

www.boschrexroth.com

Weiterfiihrende Hinweise zu
Mehrachssysteme

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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NAHEZU UNBEGRENZTE
EINSATZFELDER FUR
MEHRACHSSYSTEME

Die Fabrik der Zukunft arbeitet profitabler, nach-
haltiger und zukunftsfahiger - trotz immer individu-
elleren und flexibleren Produktionsprozessen. Die
Anforderungen sind also definiert. Als fiihrender
Anbieter von Lineartechnik und mechatronischen
Systemen gibt Bosch Rexroth heute schon die
Antworten darauf:

mit einer schnellen Produktauswahl per Click, ganz
ohne Engineering, mit einer einfachen Konfigura-
tion und Bestellung sowie einer intuitiven Inbe-
triebnahme der Komplettlésungen, ganz ohne
Programmierkenntnisse. Das sichert lhnen auch bei
hochkomplexen Mehrachssystemen eine extrem
kurze Time-to-Market und eine hohe Produktivitat
im laufenden Betrieb. Schon heute.

Factory of
the Future

Now.

Pick & Place Positionieren

Palettieren

Zufiihren

Verschie
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MEHRACHSER LEICHT GEMACHT.
ALLES AUS EINER HAND

Bosch Rexroth macht den Weg zum einbaufertigen Sub-
System jetzt konkurrenzlos einfach. Mehr als 30 Jahre
Linearachsen-Know-how stecken im neuen Mehrachsbau-
kasten und in dem komplett Gberarbeiteten Auswahltool
LinSelect. Einfacher und schneller lassen sich cartesische
Mehrachssysteme aus standardisierten Best-in-Class-Kom-
ponenten nicht auswahlen, konfigurieren und in Betrieb
nehmen. Dabei profitieren Sie von der neuesten Genera-
tion der Mehrachssysteme von Bosch Rexroth: Sie erhalten
einbaufertige, skalierbare Positionier-, Handling- und Dis-
pense-Lésungen aus bewahrten und perfekt aufeinander
abgestimmten Komponenten, inklusive aller Anbauteile,
Kabelsysteme, Motoren und Antriebsregler — alles aus
einer Hand, alles aus einem Haus.

Und wenn |hr komplett montiertes, voll integrierfahiges
Sub-System noch mehr kénnen muss, dann informieren Sie
sich einmal Gber den nachsten Schritt: Smart MechatroniX
(siehe Kapitel Smart Function Kits) erweitert die Kompo-
nenten um Sensoren, Elektronik und Software — mit vollig
neuen Lésungsansatzen und Businessmodellen.

WE MOVE. YOU WIN.

ben

Bestlicken

Vereinzeln

Stapeln

Dispensen

AusstoBen

Sortieren

Prifen Montieren Verschrauben

9
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Schmierausfuhrungen

Zwei Antriebsausfiihrungen:
» Compactmodule CKK mit Kugelschienenfihrung und Kugelgewindetrieb
» Compactmodule CKR mit Kugelschienenflihrung und Zahnriementrieb

Vier unterschiedliche Schmierausfiihrungen (gréBenabhéngig)

» Standardbefettung (LSS)

» Konserviert (LPG)

» Tischteil mit Verbindungsplatte vorbereitet fiir den Anschluss an Zentralschmieranlagen fir FlieBfett (LCF)
> Tischteil mit Verbindungsplatte vorbereitet fiir den Anschluss an Zentralschmieranlagen fiir Ol (LCO)

Ausfiihrungen fiir Ol- und FlieBfettschmierung vorbereitet fiir Anschluss an Zentralschmieranlagen
» Hohe Betriebssicherheit durch automatisierte Nachschmierung

» Bedarfsorientierte Wartung senkt Schmierstoffverbrauch bei hoher Verfligbarkeit

» Mehr Freiheitsgrade, da Positions- und Einbaulagenunbhangige Schmierung

» Kostenglnstig durch mannlose Wartung

Hinweise:

LSS:

» Erstbefettung durch Bosch Rexroth
» Nachschmierung mit Handfettpresse

LPG:

» Kugelschienenflihrung und Kugelgewindetrieb nur konserviert
» Nachschmierung mit Handfettpresse

» Grundschmierung erforderlich

LCF:

» Vorbereitet fir den Anschluss an Zentralschmieranlagen fir FlieBfett (NLGI-Klasse 00 nach DIN 51818)
» FlieBfettschmierung nur mit Einleitungs-Verbrauchsschmieranlagen tiber Kolbenverteiler

» Grundschmierung erforderlich

LCO:

Vorbereitet fiir den Anschluss an Zentralschmieranlagen fiir Ol

Olschmierung nur mit Einleitungs-Verbrauchsschmieranlagen iiber Kolbenverteiler
Fihrungswagen und Kugelgewindetriebmutter mit integrierten Riickschlagventilen
Grundschmierung erforderlich

vvyYwvyy
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Compactmodule CKK
Schmierausfiihrung LSS, LPG

» Fettschmierung mit Handfettpresse liber Hauptkorper,
Tischteil oder iber Verbindungsplatte

Verbindungsplatten

Compactmodule CKR
Schmierausfiihrung LSS, LPG

» Fettschmierung mit Handfettpresse liber Hauptkorper,
Tischteil oder Gber Verbindungsplatte

Verbindungsplatten

Schmierausfiihrung LCF, LCO

» 3 Schmieranschliisse
» Vorbereitet fiir den Anschluss an
Zentralschmieranlagen

Antriebsseite

Schmieranschluss Fiihrungswagen links
Schmieranschluss Flihrungswagen rechts
Schmieranschluss Kugelgewindetrieb

W N =D

Schmierausfiihrung LCF, LCO

» 2 Schmieranschliisse
» Vorbereitet flir den Anschluss an
Zentralschmieranlagen

A Antriebsseite
1 Schmieranschluss Fliihrungswagen links
2 Schmieranschluss Fiihrungswagen rechts

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Lieferform

Compactmodule mit Kugelschienenfiihrung und Kugelgewinde- oder Zahnriementrieb werden komplett montiert geliefert.

Motoranbau

Insofern eine Kombination aus Motor und Motoranbau gewahlt wurde, erfolgt der Anbau der Komponenten gemal Abbil-
dung aus der auch die Lage des Motorsteckers hervorgeht.

Bei Bestellung von Motoranbauten ohne Motor, kdnnen nicht alle Teile montiert werden.

Die Endmontage muss durch den Kunden erfolgen.

Alle erforderlichen Hinweise und Parameter zum fachgerechten Anbau werden mitgeliefert.

Wihlbare Optionen
Kabelkanal, Befestigungskanal, Schalter, Schaltwinkel und Dose mit Stecker liegen der Lieferung lose bei.

Schmierung

Compactmodule sind je nach Schmierausfiihrung bei Auslieferung grundbefettet.

Informationen zum Schmierstoff sind dem Kapitel ,Schmierung® zu entnehmen.

Dokumentation

Jedem Compactmodul liegen bei Auslieferung die zum Produkt geh6érenden Dokumentationen bei.

Die Schmierbohrungen im Hauptkorper entfallen bei allen CKK und CKR Ausfiihrungen, die mit , Tischteil mit Verbin-

dungsplatte” konfiguriert wurden. Alle konfigurierten Compactmodule mit Tischteilen ohne Verbindungsplatte werden
auch weiterhin mit Schmierbohrungen im Hauptkorper geliefert.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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CKK

Flansch und Kupplung (MF01) Riemenvorgelege (RV0O1-RV04)

CKR
Direktanbau (gréBenabhéngig) Planetengetriebe (gréBenabhingig)
1 Linearsystem 5 Riemenvorgelege
2 Motor 6 Direktanbau (Flansch)
3 Motorstecker 7 Getriebe
4 Flansch und Kupplung

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Typenubersicht mit Tragzahlen
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Compactmodule Typ Fiihrung Antrieb
CKK @ OO0y = -0
Kugelschienenfiihrung Kugelgewindetrieb

Kugelschienenfiihrung

Zahnriementrieb

Hinweis zu dynamischen Tragzahlen und Momenten

Die Festlegung der dynamischen Tragzahlen und Momente basiert auf 100 000 m Hubweg.
Haufig werden jedoch nur 50 000 m Hubweg zugrunde gelegt.

Hierflr gilt im Vergleich: Werte C, M; und M| mit Faktor 1,26 multiplizieren.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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GroBe

070 090 110 145 200 280

A H | H | A H | H | A H|H | A H|H | A H|H | A H | H
MaBe (mm)

70 32 [44,5| 90 40 56 | 110 | 50 66 | 145 | 65 85 | 200 | 100 | 127 | 280 | 160 | 190
Lmax (Mm) 650 750 1500 1800 2 200" 2 500"
Dyn. Tragzahl C,,2 (N) 3830 7 505 32 035 76 025 121185 216 700
Lmax (Mmm) 1 500 5500 5500 5500 10 000 5500
Dyn. Tragzahl C,,2 (N) 3830 7 505 32 035 76 025 121185 216 700

N wit Spindelunterstiitzung (SPU) bis 5 500 mm méglich.

2 Hier werden die maximal zuldssigen dynamischen Werte angegeben.

Sie variieren je nach Tischteilldnge.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Produktiibersicht

Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)

Produktibersicht

>

>
>

>

>
>
>
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Eigenschaften

Sechs feinabgestimmte BaugroBen aufbauend auf einem kompaktem Prazisions-Aluminiumprofil mit zwei integrier-
ten vorgespannten Kugelschienenfiihrungen

Vier unterschiedliche Schmierausfiihrungen

Einbaufertige Compactmodule in beliebigen Langen bis L yax

Antrieb liber Prazisions-Kugelgewindetrieb in gerollter Ausfiihrung Toleranzklasse T7 nach DIN 69051 mit spiel-
freier eingestellter Einzelmutter

Hohe Verfahrgeschwindigkeiten durch groBe Steigungen bei gleichzeitig hoher Prazision tber groBe Langen
Tischteile aus Aluminium in verschiedenen Ausfiihrungen

Schutz der Einbauelemente durch ein Abdeckblech und zwei Abdeckbander; Optional erhéhter Schutz durch
Abdeckung ,Resist*

Kostenglinstige Wartung

Wiederholgenauigkeit bis zu + 0,005 mm

Weitere Highlights

Flexibel durch wahlbare Optionen

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen
Umfangreiches Zubehor an Verbindungs- und Klemmelementen

Typenschild mit Parametern zur einfachen Inbetriebnahme

Anbauteile

Motoranbauten mit Flansch und Kupplung oder iber Riemenvorgelege
Anbausatze flir Motoren nach Kundenwunsch

Wartungsfreie Servomotore mit wahlbarer Bremse und angebauten Feedback
Magnetische Sensoren, Schalterbetatigung ohne zusatzliche Schaltfahne
Dose und Stecker

Befestigungskanal aus Aluminium fiir Sensoren

Ausfiihrung/Optionen fir Fiihrung (Hauptkorper), Tischteile, Verbindungsplatten

Flihrung (Hauptkorper) Tischteile Verbindungsplatten

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Produktiibersicht

Riemenvorgelege (RV01-RV04)

a b wWN ==

Linearsystem

Motor

Motorstecker

Flansch und Kupplung
Riemenvorgelege

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05



18 Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Produktiibersicht

Spindelunterstiitzung fiir Compactmodul CKK-200/-280

Aufbau:
» Fihrung der Spindelunterstliitzungen im Hauptkorper.

Eigenschaften:

» Hohe Geschwindigkeit liber groBere Langen bis 5 500 mm.

Dampfung zwischen Tischteil und Spindelunterstiitzungen durch Elastomerpuffer.

Die Spindelunterstiitzungen sind wartungsfrei.

Spindelunterstitzungen durch Abdeckblech und zwei Abdeckbander geschutzt.

Die Spindelunterstiitzungen verhindern ein Durchhangen des Abdeckbleches in allen Richtungen.

vvywyy

A Spindelunterstiitzung nur fiir Horizontalbetrieb geeignet

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Produktiibersicht

Abdeckung ,,Resist*

Aufbau:
» GroBen: CKK-110/-145/-200
» Bei Ausfiihrung mit Verbindungsplatte moglich

Eigenschaften:

Erhohter Schutz durch verzahntes Dichtungsprofil

Fir eine perfekte Verzahnung des Dichtungsprofils sorgt die integrierte Fiihrung am Tischteil
Dichtungsprofil aus flexiblem FKM — Material

LABS frei (lackbenetzungsstérende Substanzen)

Dichtungsprofil austauschbar

Kurzzeittemperaturbestandigkeit des Dichtungsprofils bis 300 °C

Geeignet flr trockene Spanbeaufschlagung mit Bruchspanen aus Aluminium und Handling von Bauteilen
wahrend der SchweiBanwendung

» Bei allen Schmierausfiihrungen wahlbar

vVvVvVvyVvVVvVvyywyy

Halterung fur

Dichtungsprofil Dichtungsprofil

aus FKM

Verbindungsplatte

Abdeckblech

Verzahntes
Dichtungsprofil

Fihrung fur
Dichtungsprofil

Befestigungsklammer fiir
Abdeckblech

Anschlisse flr
Zentralschmieranlage’) ~

" siehe Kapitel ,Schmierung®

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Aufbau

Aufbau

Aufbau CKK

1 Kugelgewindetrieb mit spielfreier
Einzelmutter

2 Traverse Antriebsseite

Tischteil mit integrierten

w

Flihrungswagen

Abdeckblech

Abdeckband aus verstarktem PU-Band
Traverse

Hauptkorper

N O b

Anbauteile:

8 Verbindungsplatte

9 Magnetischer Sensor
10 Befestigungskanal

11 Dose/Stecker

12 Flansch und Kupplung
13 Riemenvorgelege

14 Motor

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Aufbau Flansch und Kupplung

Bei allen Compactmodulen mit Kugelgewindetrieb
kann ein Motor (iber Flansch und Kupplung ange-
baut werden.

Der Flansch dient zur Befestigung des Motors am
Compactmodul und als geschlossenes Gehause fiir
die Kupplung.

Mit der Kupplung wird das Antriebsmoment des
Motors verspannungsfrei auf den Antriebszapfen des
Compactmoduls lbertragen.

Unsere Standardkupplungen kompensieren die War-
meausdehnung des Systems.

Motor

Flansch
Kupplung
Compactmodul

A OWN =

Aufbau Riemenvorgelege

Bei allen Compactmodulen mit Kugelgewindetrieb
besteht die Moglichkeit, den Motor lber ein Rie-
menvorgelege anzubauen.

Dadurch ist die Gesamtlange kirzer als beim
Motoranbau mit Flansch und Kupplung.

Das kompakte geschlossene Umlenkgehause dient
als Riemenschutz und Motortrager.

AuBerdem sind verschiedene Ubersetzungen liefer-
bar (groBenabhangig).

Das Riemenvorgelege ist in vier Richtungen montier-
bar:

» unten, oben (RVO1 und RV02)

» links, rechts (RVO3 und RV04)

1 Umlenkgehause aus eloxiertem Aluminiumprofil
Compactmodul

Gegenlagerung am Spindelzapfen

bei Grole CKK-070

Zahnriemen

Motor

Zahnriemen

Deckel

Riemenrader mit Spannsatzen

Abdeckblech

w N
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Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Technische Daten

Technische Daten

Allgemeine technische Daten
Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.

CKK | Tischteil Langenzuschlag Min. Max. BASA |Dynamische Kennwerte
Verfahr- |Ldnge
Verbindungsplatte Verbindungsplatte |Weg Tragzahlen Tragmomente
ohne? mit2) ohne mit
Lca Lca I-W3) Lad Lad smin4) Lmax dO x P cgw Chs cfb Mt MLS)
(mm)| (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)|  (mm)| (mm) (N) (N) (N)[  (Nm) (Nm)
32 60 2 8 g ig 2 360 ; ggg 47 7
-070 - 30 40 650 8x25 5250 1600
73 95 8 8 x5 3830 2500 77 111
12x2 2 420
35 60 - 50 25 40 750 12x5 4620 4100| 6900 125 16
12x 10 2 700
12x 2 2 420
-090 100 125 - 50 25 40 750 12x5 7505| 4100 6 900 203 244
12 x 10 2 700
variabel variabel 12x2 2420
min. 101 - min. 66 50 - 40 750 12x5 7505 4100| 6900 203 3,75 x Ly
max. 235 max. 200 12 x 10 2 700
16 x5 13 320
39 60 - 51 30 50 1500 16 x 10 19720 10 350 | 13 400 651 136
16 x 16 6 800
16 x 5 13 320
-110 124 155 85 51 20 50 1500 16 x 10 32035[ 10350 13400 1057 1361
16 x 16 6 800
variabel variabel 16 x5 13 320
min. 125 - min. 86 51 - 50| 1500|16x10| 32035[10350| 13400| 1057| 16,01 x Ly
max. 289 max. 250 16 x 16 6 800
20 x5 15 480
20 x 20 9810
49 80 - 61 30 60 1 800 20 x 40 46 800 12 600 17 000 2 059 400
25 x 10 16 920
20x5 15 480
20 x 20 9 810
-145 149 190 100 61 20 60 1 800 20 x 40 76 025 12 600 17 000| 3345 3801
25 x 10 16 920
variabel variabel 20x5 15 480
min. 150 - min. 101 61 - 60| 1800 ;g i 4218 76 025 12 2;8 17 000| 3345| 38,01 x Ly
max. 349 max. 300
25 x 10 16 920

GroBe -200/-280 » nachste Seite

1

Dynamische Kennwerte und maximal zuldssige Belastungen gelten nur bei Verbindung der Befestigungsstege (iber Kundenaufbau.

2

3

Die Verbindungsplatte wird auf die Tischteilausfiihrung ,,ohne Verbindungsplatte“ montiert.
Bei Ausfiihrung ,mit Verbindungsplatte“ entspricht die Tischteillinge L., der Lange der Verbindungsplatte.
Ein variabler Mittenabstand Ly ist nur bei Tischteilausfiihrung ,,ohne Verbindungsplatte“ moglich.

Der variable Mittenabstand ist zwischen minimalem und maximalem Abstand in Millimeterschritten frei wéahlbar.

4
5,
6

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Minimal erforderlicher Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewahrleisten.
Bei variablem Ly missen M My o und M, 5, gemaB dem gewdhlten Mittenabstand Ly ermittelt werden.
wm Kapitel "Abdeckung Resist*

Bei Ausflihrung ,ohne Verbindungsplatte® entspricht die Tischteillange L., dem MalB von AuBenkante zu AuBenkante der Befestigungsstege.




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 23
Technische Daten

Maximal zuldssige Belastungen Flachentragheitsmomente Kraftangriffspunkt
Momente Krafte Verbindungsplatte
ohne mit
5) 5) Z1 Z1
Mx max My max Mz max Fy max Fz1 max F12 max l'y l-z
(Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N) (cm*) (cm?) (mm) (mm)
47 7 7 1270 2360 2360
5,72 50,00 19,2 31,7
7 111 60 2070 3830 3830
112 16 16 2 490 4620 4140
203 244 132 4 050 7 505 7 505 14,90 140,40 23,2 39,2

203| 3,75 xLw| 2,03 x Ly 4 050 7 505 7 505

198 32 32 3480 6 000 6 000
42,7
396 510 240 5 650 12 000 12 000 40,90 373,70 26,7 (60,7)®
396 6 xLy| 2,82xLy 5 650 12 000 12 000
634 100 100 8410 14 400 14 400
51,6
1267 1440 683 13 660 28 800 28 800 125,40 1 150,00 31,6 (71.6)9

1267 144xLy| 6,83 xLy 13 660 28 800 28 800
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24  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Technische Daten
CKK | Tischteil Langenzuschlag Min. Max. BASA |Dynamische Kennwerte
Verfahr- |Ldnge
Verbindungsplatte Verbindungsplatte |Weg Tragzahlen Tragmomente
ohne? mit2 ohne mit
Lca Lca I-W3) Lad Lad smin4) I-max dO x P cgw Cbs cfb Mt ML5)
(mm)| (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)| (mm)| (mm) (N) (N) (N)]  (Nm) (Nm)
32x5 23 310
32 x10 34 200
79,5 190 - 120,5 10 80| 2200 32 x 20 74 600 21 240 26 000| 4849 1 053
32 x 32 21 060
32x5 23 310
32 x10 34 200
-200 254,5 305 175 120,5 70 80| 2200 32 x 20 121185 21 240 26 000| 7877 10 604
32 x 32 21 060
bel el 32x5 23 310
variabe variabe
min. 255,5 -] min. 176 120,5 - 80| 2200 g; X ;8 121 185 2? 328 26 000 7877 | 60,59 x Ly
max. 429,5 max. 350 X
32 x 32 21 060
40 x 5 31410
40 x 10 54 000
330 375 200 120 75 105 2500 20 x 20 216 700 40 950 54 000 | 19 500 21670
40 x 40 39 960
280 bel bl 40 x 5 31410
variabe variabe
min. 331 - min. 201 120 - 105 2500 jg X ;8 216 700 23 ggg 54 000 | 19 500 | 108,35 x Ly
max. 505 max. 375 X
40 x 40 39 960

-

Dynamische Kennwerte und maximal zuldssige Belastungen gelten nur bei Verbindung der Befestigungsstege liber Kundenaufbau.

2

Die Verbindungsplatte wird auf die Tischteilausfiihrung ,,ohne Verbindungsplatte® montiert.

Bei Ausflihrung ,mit Verbindungsplatte“ entspricht die Tischteilldnge L, der Lange der Verbindungsplatte.

3

Ein variabler Mittenabstand Ly ist nur bei Tischteilausfiihrung ,,ohne Verbindungsplatte“ moglich.

Der variable Mittenabstand ist zwischen minimalem und maximalem Abstand in Millimeterschritten frei wahlbar.

4
5,
6,

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Minimal erforderlicher Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewahrleisten.
Bei variablem Ly missen M_ My oy und M, 5, geméB dem gewdhlten Mittenabstand Ly, ermittelt werden.
w Kapitel "Abdeckung Resist®

Bei Ausflihrung ,ohne Verbindungsplatte“ entspricht die Tischteillange L., dem MalB von AuBenkante zu AuBenkante der Befestigungsstege.



Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 25
Technische Daten

Maximal zuldssige Belastungen Flachentrdgheitsmomente Kraftangriffspunkt
Momente Krifte Verbindungsplatte
ohne mit
5) 5) Z1 Z1
Mx max My max Mz max Fy max Fz1 max FzZ max l'y lz
(Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N) (cm4) (cm?) (mm) (mm)
1375 299 299 12 265 21 150 21 150
63,0
2 750 3701 1744 19 925 42 300 42 300 550,50 3 897,00 36,0 (86,4))
2750 21,14 x Ly | 9,97 x Ly 19 925 42 300 42 300
5400 6 000 5517 55170 86 685 60 000
2 683,00 15 638,00 71,5 101,5
5 400 30 x Ly | 27,58 x Ly 55170 86 685 60 000
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26  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Technische Daten

Antriebsdaten

Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.

CKK BASA Tischteil Konstante Massenberechnung Bewegte Eigenmasse
Verbindungsplatte Verbindungsplatte
ohne mit ohne™) mit
dO x P Lca Lca kg fix kg var M, Mc,
(mm) (mm) (mm) (kg) (kg/mm) (kg) (kg)
32 60 0,15 0,26
8x25 73 95 0,25 0,42
-070 0,29 0,0038
32 60 0,15 0,26
8x5
73 95 0,25 0,42
35 60 0,36 0,54
12x2 100 125 0,59 0,96
35 60 0.50 0.0054 0,36 0,54
090 12x5 100 125 ’ ’ 0,59 0,96
35 60 0,36 0,54
1210 100 125 0,59 0,96
39 60 0,52 0,75
1
6x5 124 155 0,86 1,45
39 60 0.91 0.0094 0,52 0,75
=11 s N
0 16 x 10 124 155 0,86 1,45
39 60 0,52 0,75
16 x 16
124 155 0,86 1,45
49 80 1,21 1,71
203 149 190 2,06 3,26
49 80 1,21 1,71
20x 20 149 190 2,06 3,26
-145 1,91 0,0179
49 80 1,21 1,71
2 4
0 x 40 149 190 2,06 3,26
49 80 1,21 1,71
25x 10
149 190 2,06 3,26
79,5 190 3,20 5,50
32x5
X 254,5 305 5,20 8,90
79,5 190 3,20 5,50
32x10
X 254,5 305 5,20 8,90
-200 4,06 0,0296
79,5 190 3,20 5,50
32 x 20
X 254,5 305 5,20 8,90
79,5 190 3,20 5,50
32 x 32
X 254,5 305 5,20 8,90
40 x 5 14,77 22,04
40 x 10 15,04 22,31
-280 330 375 20,75 0,0497
40 x 20 15,02 22,29
40 x 40 15,74 23,01

" Fir Tischteilausflihrung mit variablem Mittenabstand Lyy ist der grossere Wert giiltig

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 27
Technische Daten

Konstante Massentragheitsmoment

Verbindungsplatte

Reibmoment?)

Max.
Beschleunigung

Max.
Geschwindigkeit

Max.
Antriebsmoment

ohne? mit
kJ fix I(J fix kJ var kJ m MRs Amax Vmax MP
(kgmm?) (kgmm?) (kgmm) (mm?2) (Nm) (m/s?) (m/s) (Nm)
0,769 0,786
0,158
0,785 0,812
0,004 0,07 50,0
0,840 0,910
0,633
0,903 1,011
1,279 1,298 0,13
0,013 0,101 48,4
1,303 1,340 0,14
1,454 1,568 0,15
0,011 0,633 50,0
1,599 1,834 0,16
2,138 2,594 0,18
0,011 2,533 50,0
2,720 3,658 0,20
5,088 5,234 0,37
0,031 0,633 50,0
5,303 5,677 0,40
6,076 6,658 0,40
0,031 2,533 50,0
6,937 8,432 0,43
8,161 9,652 0,42 %., ‘o
0,034 6,485 50,0 e £
10,365 14,191 0,48 £ €
22,564 22,880 0,48 g; ;%
0,084 0,633 39,8 K ©
23,102 23,862 0,52 a a
34,029 39,950 0,60 3 g
0,081 10,132 50,0 3 3
42,641 54,800 0,68 K 8
70,856 91,120 0,70 e o
0,086 40,528 50,0 © ]
105,305 153,939 0,86 @ ‘B
26,335 27,601 0,60
0,239 2,533 50,0
28,488 31,528 0,65
71,348 72,867 1,10
0,605 0,633 17,9
72,741 75,147 1,20
76,612 82,691 1,10
0,640 2,533 30,7
82,185 91,810 1,20
93,299 117,676 1,15
0,639 10,132 50,0
115,590 154,092 1,25
127,391 189,642 1,25
0,617 25,938 50,0
184,455 283,020 1,35
247,114 252,259 1,564 0,633 2,20 12,2
271,987 292,566 1,355 2,533 2,70 16,8
386,004 466,119 1,352 10,132 2,50 33,8
871,492 1166,296 1,342 40,528 2,90 50,0
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28  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)

Technische Daten

Antriebsdaten fiir CKK mit Abdeckung Resist
Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.

CKK BASA Tischteil Konstante Massenberechnung Bewegte Eigenmasse
mit Verbindungsplatte

dO x P Lca kg fix kg var Me,

(mm) (mm) (kg) (kg/mm) (kg)
16 x 5

-110 16 x 10 155 1,02 0,0111 1,59
16 x 16
20x5
20 x 20

-145 190 2,06 0,0202 3,49
20 x 40
25x 10
32x5
32x10

-200 305 4,23 0,0334 9,46
32 x 20
32 x 32

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 29

Technische Daten

Konstante Massentragheitsmoment Reibmoment’) | Max. Max. Max.
Beschleunigung Geschwindigkeit Antriebsmoment
k. fix Ky var Ky m Mgs Amax Vmax Mp
(kgmm?) (kgmm) (mm?2) (Nm) (m/s?) (m/s) (Nm)
5,835 0,031 0,633 0,40 50,0
9,065 0,031 2,533 0,43 50,0 3
15,812 0,034 6,485 0,48 50,0 @ o
24,099 0,084 0,633 0,52 39,8 § §
55,749 0,081 10,132 0,68 50,0 kot 5
157,738 0,086 40,528 0,86 50,0 ?,: f‘
32,479 0,239 2,533 0,65 50,0 "g %’J_
75,610 0,605 0,633 1,20 17,9 % %
93,660 0,640 2,533 1,20 30,7 S S
161,490 0,639 10,132 1,25 50,0 ’ ’
301,930 0,617 25,983 1,35 50,0
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30

Technische Daten flir CKK mit SPU

Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Technische Daten fiir CKK mit SPU

Allgemeine technische Daten
Kapitel ,,Projektierung/Berechnung” beachten.

CKK | Tischteil BASA SPU Max. Lange Ldangenzuschlag Dynamische Kennwerte
Verbindungsplatte Verbindungsplatte |Tragzahlen Tragmomente
ohne? mit2 ohne mit
Lca Lca dO x P I-max Lad Lad cgw cbs cfb Mt ML
(mm) (mm)|  (mm) (mm) (mm) (mm) (N) (N) (N) (Nm) (Nm)
1] 1500 <L <3500 235,5
32x5 2| 2000<L <4600 360,5 23 310
3| 2600<L <5500 485,5
1] 1500 <L <3500 235,5
32x 10 2|1 2000<L <4600 360,5 34 200
3] 2600<L <5500 485,5
79,5 - 11T1500<L <3500 235.5 -| 74600 26 000 4 849 1053
32 x20 2| 2000<L <4600 360,5 21 240
3| 2600<L <5500 485,5
1] 1500 <L <3500 235,5
32 x 32 2| 2000<L <4600 360,5 21 060
-200 3| 2600<L <5500 485,5
1] 1500<L <3600 235,5 185
32x5 2| 2000<L <4700 360,5 310 23 310
3| 2600<L <5500 485,5 435
1] 1500 <L <3600 235,5 185
32x10 2 2000<L <4700 360,5 310 34 200
3] 2600<L <5500 485,5 435
254.,5 305 11 1500<L <3600 235.5 185 121185 26 000 7877 10 604
32 x20 2| 2000<L <4700 360,5 310 21 240
3| 2600<L <5500 485,5 435
1] 1500 <L <3600 235,5 185
32 x 32 2|1 2000<L <4700 360,5 310 21 060
3| 2600<L <5500 485,5 435
1] 1500 <L <3900 329,0 284
40 x5 21 2000<L <5100 454,0 409 31410
3] 2600<L <5500 579,0 534
1] 1500 <L <3900 329,0 284
40 x 10 2| 2000<L <5100 454,0 409 54 000
3| 2600<L <5500 579,0 534
-280 330,0 375 111500 <L <3900 329.0 584 216 700 29 000 19 500 21670
40 x 20 21 2000<L <5100 454,0 409 40 950
3] 2600<L <5500 579,0 534
1] 1500 <L <3900 329,0 284
40 x 40 2[2000<L <5100 454,0 409 39 960
3| 2600<L <5500 579,0 534

" Bei Ausflihrung ,ohne Verbindungsplatte® entspricht die Tischteillange L., dem MaB von AuBenkante zu AuBenkante der Befestigungsstege.
Dynamische Kennwerte und maximal zuldssige Belastungen gelten nur bei Verbindung der Befestigungsstege iber Kundenaufbau.
2 Die Verbindungsplatte wird auf die Tischteilausfiihrung ,ohne Verbindungsplatte“ montiert.
Bei Ausflihrung ,mit Verbindungsplatte“ entspricht die Tischteillange L., der Lange der Verbindungsplatte.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 31
Technische Daten fiir CKK mit SPU

Maximal zuldssige Belastungen Konstanten Flachentragheitsmomente | Kraftangriffspunkt
Momente Krafte Massenberechnung Verbindungsplatte
ohne mit
Mx max My max Zz max Fy max l:z1 max FzZ max kg fix kg var l-y l-z z1 Z1
(Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N) (kg)| _(kg/mm) (cm?) (cm?) (mm) (mm)
1375 299 299 12 265 21150 21 150 4,06 0,0296 550,5 3897 36,0 63,0
2 750 3701 1744 19 925 42 300 42 300 4,06 0,0296 550,5 3897 36,0 63,0
5400 6 000 5517 55170 86 685 60 000 20,75 0,0497 2 683 15 638 71,5 101,5
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32 Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Technische Daten fiir CKK mit SPU

Antriebsdaten

Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.

CKK |BASA SPU Tischteil Konstanten Massenberechnung |Bewegte Eigenmasse
Verbindungsplatte Verbindungsplatte

ohne mit ohne mit
do x P Lca Lca kg fix kg var Mc, Mc,
(mm) (mm) (mm) (kg) (kg/mm) (kg) (kg)

1 3,40
2 79,5 - 3,60 -

3 3,80
32x5 1 5,40 9,10
2 254,5 305 5,60 9,30
3 5,80 9,50

1 3,40
2 79,5 = 3,60 -

3 3,80
32x10 ] 5,40 9,10
2 254,5 305 5,60 9,30
3 5,80 9,50

-200 » 4,06 0,0296 3.40
2 79,5 = 3,60 -

3 3,80
32x20 1 5,40 9,10
2 254,5 305 5,60 9,30
3 5,80 9,50

1 3,40
2 79,5 - 3,60 -

3 3,80
32x32 1 5,40 9,10
2 254,5 305 5,60 9,30
3 5,80 9,50
1 15,93 23,20
40 x 5 2 16,45 23,73
3 16,98 24,26
1 16,20 23,47
40 x 10 2 16,72 24,00
3 17,25 24,53
-280 y 330,0 375 20,75 0,0497 16,18 23.45
40 x 20 2 16,70 23,98
3 17,23 24,51
1 16,90 24,17
40 x 40 2 17,42 24,70
3 17,95 25,23
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Technische Daten fiir CKK mit SPU

Konstanten Massentragheitsmoment Reibmo- Max. Beschleunigung | Max. Geschwindigkeit |Max. Antriebsmoment
ment?)
Verbindungsplatte
ohne mit
kJ fix kJ fix kJ var kJ m MRs Amax Vmax MP

(kgmm?2)|  (kgmm?2)|  (kgmm) (mm?2) (Nm) (m/s2) (m/s) (Nm)

71,474 - 1,20

71,601 - 0,605 0,633 1,20

71,728 - 1,40 179

72,867 75,274 1,30

72,994 75,400 0,605 0,633 1,30

73,121 75,527 1,50

77,119 - 1,20

77,625 - 0,640 2,533 1,40

78,132 - 1,50

82,691 92,317 1,30 30,7

83,198 92,823 0,640 2,533 1,50

83,705 93,330 1,60

95,326 - 1,30

97,352 - 0,639 10,132 1,50 : 5

99,378 - 1,70 = €
117,676 156,118 1,40 50,0 g §
119,643| 158,145 0,639 10,132 1,60 & &
121,669 160,171 1,80 a o
132,578 - 1,40 I °
137,766 - 0,617| 25,938 1,70 = g
142,953 - 1,90 50,0 . <
189,642 288,207 1,50 S <
194,830 293,395 0,617| 25,938 1,80 @ @
200,018 298,583 2,00
247,847 252,454 2,4
248,182 252,788 1,564 0,633 2,5 12,2
248,516 253,122 2,5
274,921 293,346 3,0
276,258 294,683 1,355 2,533 3,0 16,8
277,595 296,021 3,1
397,737 471,439 2,8
403,087 476,788 1,352 10,132 2,9 33,8
408,437 482,138 3,0
918,424 | 1 213,228 3,3
939,823 | 1 234,627 1,342| 40,528 3,5 50,0
961,222 1 256,030 3,7
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Technische Daten

Antriebsdaten bei Motoranbau iiber Riemenvorgelege

Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.

Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Technische Daten

BASA bis L M2 Jsa Mgsq Mgy B¢
CKK | Motor (mm) (mm) (Nm) (10-6 kgm?) (Nm) (kg)
dox P i=1 i=1,5 i=1 i=1,5 i=1 i=1,5 i=1 i=1,5
MSMO019B 8x2,5 450 0,71 0,47 10,70 4,10 0,06 0,28 0,26 6 AT3 6 AT3
MS2NO3-B 8x2,5 450 0,71 0,47 34,77 13,05 0,15 0,66 0,63| 10AT3| 10AT3
070 | MSMO031B
MSMO019B 8x5 450 1,31 0,87 10,70 4,10 0,06 0,28 0,26 6 AT3 6 AT3
MS2N03-B
MSMO318 8x5 450 1,41 0,94 34,77 13,05 0,15 0,66 0,63| 10AT3| 10AT3
12x2 750 0,79 0,53
MS2N03-B
090 | o 031C 12x5 750 2,39 1,59 38,00 14,00 0,15 0,53 0,48| 10 AT3| 10AT3
12x 10 750 2,73 1,82
16 x 5 1250 3,17 2,11
MS2N03-B
MSMO31C 16 x 10 1500 3,17 2,11 41,00 16,00 0,15 0,53 0,48| 10 AT3| 10AT3
16 x 16 1500 3,17 2,11
-110
16 x 5 850 6,76 4,51
MS2N04 16 x 10 1150 7,66 5,11| 240,00 82,00 0,40 1,34 1,24 16 ATS| 16 AT5
MSMO041B ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’
16 x 16 1450 7,66 5,11
20 x5 1350 8,22 5,48
20 x 20 1 800 8,22 5,48
g5 |MS2NO4 250,00 85,00 0,40 1,42 1,31| 16 AT5| 16 AT5
MSM041B 20 x 40 1800 8,22 5,48
25 x 10 1800 8,22 5,48
BASA bis LV M2 Jsd MRgsq Mgy B
CKK |Motor (mm) (mm) (Nm) (10-6 kgm?) (Nm) (kg)
dox P i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2
20x5 1150 11,00 5,50
20 x 20 1800 17,73 8,87
-145 | MS2NO05 1310 217 0,45 3,50 3,10| 25AT5| 25AT5
20 x 40 1 800 17,73 8,87
25x 10 1800 17,73 8,87
32x5 2 200 19,00 9,50
32x 10 2 200 19,21 12,30
-200 | MS2NO06 1 400 260 0,50 3,80 3,50| 25AT5| 32AT5
32 x20 2 200 19,21 12,30
32x 32 2 200 19,21 12,30
40 x5 2 500 27,70 13,85
40 x 10 2 500 72,20 36,10
-280 | MS2NO7 7780 1260 0,60 8,90 7,60| 50 AT10| 50 AT10
40 x 20 2 500 96,90 48,45
40 x 40 2500| 101,50 50,75

" Bei gréBeren Langen wird das zuldssige Antriebsmoment vom langenvariablen Wert M, des Linearsystems gemB Diagramm bestimmt
w Kapitel ,Projektierung/Berechnung®
2 Werte fiir Msq ohne Berlicksichtigung des Motormoments.
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Technische Daten

Antriebsdaten bei Motoranbau iiber Flansch und Kupplung

CKK Motor Kupplung Flansch und Kupplung
Mcn Je Mg
(Nm) (106 kgm?) (kg)
MS2N03-B 3,7 7,00 0,30
-070 MSMO019B 1,9 2,10 0,15
MSMO031B 3,7 7,00 0,30
MS2N03-B 13,0 12,20 0,30
090 MSMO031C 13,0 12,20 0,35
MS2N03-B 13,0 12,20 0,45
MS2N03-D 14,0 12,20 0,45
-110 MS2N04 14,0 12,20 0,60
MSMO031C 14,0 12,20 0,45
MSMO041B 29,4 42,29 0,65
MS2N04 26,1 42,29 0,80
-145 MS2NO05 26,1 42,29 1,00
MSMO041B 26,1 42,29 0,80
200 MS2NO06 50,0 210,00 1,80
MS2NO07 98,0 390,00 2,25
-280 MS2NO7 115,0 390,00 2,80
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36  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Diagramme

Diagramme

Zulassiges Antriebsmoment
Die dargestellten Werte von M, gelten unter folgenden Voraussetzungen:
» Spindelzapfen ohne Passfedernut
» Keine Radialbelastung am Spindelzapfen

A Nennmoment der verwendeten Kupplung beachten! Minimaler Verfahrweg s,,;, beachten!

A Spindelzapfen mit Passfedernut

Wegen Kerbwirkung und Reduzierung des Wirkdurch-
messers MaximalLWerte des Antriebsmoments beachten!

CKK

M, (Nm)

-110 / -145

keine Reduzierung

-200

48,6

A Bei Kugelgewindetrieben mit Passfedernut ist der kleinere Wert aus Diagrammen und Tabelle giiltig.

Beispiel:

CKK-200

32 x 32

(do x P)
32x10

Linge (mm)

1500

1500

M, aus Diagramm (Nm)

58,5

39,0

M, maximal (Nm)

48,6

48,6

Wert fiir Auslegung

48,6

39,0

CKK-070

—_—
£
=
=
o

[ J S G G G Y
OCO =2 NWhAMOO

B

o,

0,7
0,6
0,5
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CKK-090

£ 5.0
245
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35
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 37
Diagramme

CKK-110

£ 180

€ 160 :

16x 16
T

12,0 N
10,0 =

8,0 16 x5 R

6.0 = ~~ T
4,0
2,0
0,0

100 300 500 700 900 1100 1300 1500 L (mm)

CKK-145

35,0 ] [

20 x 40
= 30,0 —

20 x 20

M_(Nm)

25,0

25x 10

20,0

15,0

20x5
10,0 e =

0,0
100 300 500 700 900 1100 1300 1500 1700 L (mm)

CKK-200 £ 700
-4
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I~~~

-
[r—

I

_—

0,0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 L (mm)
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180,0
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|
I
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|
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38 Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Diagramme

Zuldssige Geschwindigkeit
Motordrehzahl beachten!, Minimaler Verfahrweg s, beachten!

CKK-070 = ©°
~
£ 8x5
Vx 0’5 E—
g N
> ~
0,4 L
~
~N
0,3
8x2,5 ~
0,2
]
0,1
0,0
100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 L (mm)
CKK-090 & 14 |
S 12 x 10
E 2
%
> 1,0
0,8
0,64 gt 12X
~—
0,4 ==
12 x 2
o2—— e ——
,0
100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 L (mm)
CKK-110 = 1.4 . .
£ 16x 16
= 1.2
N
1,0
16 x 10 \
(o : ) A I T N S S N—
.
0,6 ~
16 x5 T~ T~
(o) N NS W I S— S— =~
\\_ \'\_
Ll T —
0,2 — _-s— —
0,0
100 300 500 700 900 1100 1300 1500 L (mm)
CKK-145 = 3.0 |
~
E 2 5 b ¢ | — -22X-4-o—— — — —p— .
x E)
g N,
> J
2,0 N
1,5 >,
, 20 x 20 <[
| ~
1,0 t s -
25 x 10 T~ |~
05_ —— -_..'_.-_.._.._._._._._.\.\\
’_____J______ = —
20x 5 T —+— - — 1”3
0,0 -
100 300 500 700 900 1100 1300 1500 1700 L (mm)
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 39

Diagramme
CKK-200 & 1.8
E 0,250 05500 1,00 1,6
% ) N
& 1,4 \ \ N
El \ \
0,190 0,375 0,75 1,2 : N
\ N\ AN N
1.0 \ . AN
, \ < \\
0,125 0,250 0,50 0,8 AN & =
0.6 NG \ ~
N~
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0,2
0,000 0,000 0,00 0,0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500
7o) o (=] N
2 % ¥ 8 L (mm)
g N N N
(32} (32} (32}
CKK-280 <
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] \ \ ~\(
\ \ N
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‘ N
\ N \ N
Gl o8 0.75 1 AN ~ T 3 SPU|
\ he N N
N . N '~
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40  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Konfiguration, Bestellung

Konfiguration, Bestellung

CKK-070
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Schmierung® | Antrieb Tischteil
CKK-070-NN-1, .... mm 6
BASA Verbindungsplatte
_ E |dox P (mm) ohne mit
° . 8 . E Lca (mm) Lca = (mm)
(] :‘B ?:n ; c [Ts)
T £ 2 2L ~ 0
S RS s 2 x x
Ausfiihrung (2] N 2 n N © ) 32 73 60 95
o ﬁ LSS 001 002 040 041
£E - 050 050
o ©
< LPG - 302 - 341
=
c 3
< c
o<«
LSS 76 001 002 001 002 040 041
TP
o=
a3 001 | 003 | 004
c
L2
(]
o0
9
)
oy
g LPG 26 031 032 - 302 - 341
3
£
9
o

1)
2

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.
Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (siehe MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenfldche des Hauptkorpers
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkorpers; wéahlbar ab Lange L > 300 mm  bis Lange Lyax

3
4

Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.
Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000“ eintragen!

Anbauséatze nach Kundenwunsch = Kapitel ,Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch®

5,
6,
7
8

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*
Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem®
Baugruppe enthalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte

Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; 003 = Steigungsabweichung (siehe auch Kapitel ,Dokumentation®)




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 41
Konfiguration, Bestellung
Motoranbau Motor®) Abdeckung | Schaltsystem® Automa- Dok.8)
@ tionspaket =
Abdeck-
5] 2 Kabel 1 Kabel o | band
N -1))
© ]
0 [ [ o ol , =
8 o £ Elo E £/ 52| o g =
2 Co|l=0 E0|wolB Y| £ - w0 2
£ &= & & &= & - 4= E= [ ©
i= < |Motorcode om|  EmMm|om| EM| = H ) £ [~ 4
- Ohne
2 - Schalter
° - Befestigungskanal 000
- Dose-Stecker
— - 000 - 000 -
Magnetischer Sensor 001
S =
e REED, Wechsler 021 =
3 (NC: C+NC, NO: C+NO) ~
Q
wn
. c
001 | MS2NO3-BOBYN | - | - | 203|204 Hall, PNP-Offner (NC) 022 %
- : £
2| - | 003 | MSM031B-0300 | 136 | 137 | -~ | - | goo | 001 | 002 |Hall, PNP-SchlieBer 023 ] 002
= (NO) 2
005 MSMO019B-0300 | 134 | 135 - - - c
Befestigungskanal 025 Q
017 | MS2NO3-BOBYN | - | - | 203 | 204 | 090 Dose-Stecker 028 g2
x
3 1 019 | MSM031B-0300 | 136 | 137 | - B Magnetischer Sensor mit Stecker?”) ¢
z 015 | MSM019B-0300 | 134 | 135 | - | - | 180 REED, Wechsler 058 003
- (NC: C+NC, NO: C+NO)
g 018 MS2N03-BOBYN - - 203 | 204
“| 15 | 020 | MSM031B-0300 | 136 | 137 | - | - | 270 Hall, PNP-Offner (NC) 059
016 MSMO019B-0300 | 134 | 135 - -
Flansch Motorsteckerlage Beispiel:
MFO1 000 09 A | 180 270 Motorsteckerlage 90°
Riemenvorgelege | Motorsteckerlage Beispiel:
0° 90° 180° 270° Riemenvorgelege RVO1
o
RVO1 000 _ 180 270 % o Motorsteckerlage 180
0
RV02 000 090« | 180 - /*7
0
RVO3 000 % 090 - 270 410
RV04 - 090 * 270

% Standardauslieferung

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel = Kapitel ,,Bestellbeispiel“.
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42 Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Konfiguration, Bestellung

CKK-090
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Schmierung® | Antrieb Tischteil
CKK-090-NN-1, .... mm
BASA Verbindungsplatte
_ E |do x P (mm) ohne mit

° 5 . E Lo = (mm) L, = (mm)

s g2 9 c =

k-] = 5 T 0 N n -

c s 2 c - x x x

i 55 28| & & | &
Ausfiihrung n N 2o N N | v+ - - 35 100 | variabel® 60 125
o g LSS 001 002 005 040 041
£E - 050
o &

< LPG - 302 305 - 341
© 3
_g-g LSS @8 | 003 | 001 | 002 001 002 005 040 041
<

2 _g' 001 | 003 | 004 LPG 28 031 | 032 | 033 - 302 305 - 341
(]
E 2
o
& LCF a8 003 | 001 | 002 - 141
°
oy
o
>
<
7]
£
5 LCO | @8 | 021|022 023 - 241

Langenberechnung des Linearsystems m Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (siehe MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkorpers

Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkdrpers; wahlbar ab Lange L > 300 mm bis Lange Lyax
Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000 eintragen!

Anbausatze nach Kundenwunsch = Kapitel ,Anbausétze fiir Motorenn nach Kundenwunsch*

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem®

Baugruppe enthélt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; 003 = Steigungsabweichung (siehe auch Kapitel ,Dokumentation®)

8

3
4

5
6
7
8]
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 43
Konfiguration, Bestellung

Motoranbau Motor®) Abdeckung | Schaltsystem®) Automa- Dok.8)
@ tionspaket
Abdeck-
s 2 Kabel 1 Kabel o |band
N . . o
© © £ o £ S
: BG |ofla |58 5 |
= E5|= |E8=, 38| £ | = » |48
i= < Motorcode cm|E S| Sm|lE Y =H ) £ « <
S Ohne
‘ot - Schalter
- Befestigungskanal 000
I 000 - 000 - - Dose-Stecker
- Magnetischer Sensor
o -
L REED, Wechsler 3]
o 9
(NC: C+NC, NO: c+NO) | 921 E 001
[%2]
c
= o
- 001 | MS2NO3-BOBYN| - | - | 203|204 Hall, PNP-Offner (NC) 022 2
E — 000 | 001 | 002 ' IS
005 MSMO031¢-0300 | 138 | 139 | = _ Hall, PNP-SchlieBer (NO)| 023 ;
090 Befestigungskanal 025 2 002
Q
011 | MS2NO3-BOBYN| - | - | 203|204 Dose-Stecker 017 8
1 t
< . - 7 '
4 013 | MsMo031c-0300 | 138 | 139 | - _ 180 Magnetischer Sensor mit Stecker
"F REED, Wechsler 058
S (NC: C+NC, NO: C+NO)
S 021 MS2NO3-BOBYN - - 203 | 204 003
x .
1,5 270 Hall, PNP-Offner (NC) 059
023 MSMO031C-0300 | 138 | 139 - -
Flansch Motorsteckerlage Beispiel:
MFO1 000 090 % 180 270 Motorsteckerlage 90°
Riemenvorgelege | Motorsteckerlage Beispiel:
0° 90° 180° 270° Rlemenvorgelege RVO1
o
RVO1 000 _ 180 270 % o Motorsteckerlage 180
™ 0
RV02 000 090 % 180 - A1/
07t
RVO3 000 # 090 - 270 210
RV04 - 090 180 * 270

* Standardauslieferung

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel » Kapitel ,,Bestellbeispiel“.
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44

Konfiguration, Bestellung

Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)

CKK-110
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Schmierung® | Antrieb Tischteil
CKK-110-NN-1, .... mm
_ BASA Verbindungsplatte
a E do x P (mm) ohne mit
e . 8 o= Lea = (mm) Lea = (mm)
g 25 - AEARAR
c - = C Y= x x x
i 55 28| ©o| ©o| ©
Ausfiihrung 0 N 2 W N | + - - 39 124 |variabel®| 60 155
o 5 0701 Lss 001 | 002 | 005 | 040 | 041
£E - 050
° g LPG - 302 305 - 341
° 3 @11
c 8 mit
=2 LSS 011|012 | 013 | 001 002 005 040 | 041
°o g PF-Nut
(OF01)
%g’ LSS | @11 | 001|002 | 003 | 001 002 005 040 | 041
m—l
£E
o2 001 | 003 | 004
LPG | @11 | 031|032 033 - 302 305 - 341
Q
1]
3
) LCF | @11 | 001 | 002 | 003 - 141
S
>
c
7]
£
2
[ % LCO | @11 | 001 | 002 | 003 - 241

1)
2

3
4

5,
6,

7
8
9

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung”.
Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).
Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkorpers

Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkérpers; wéahlbar ab Lange L > 300 mm  bis Lange Ly

Schmierung = Kapitel ,Schmierung®.

Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000“ eintragen!
Anbausatze nach Kundenwunsch = Kapitel ,,Anbauséatze fiir Motoren nach Kundenwunsch*
Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*
Nur méglich bei Ausfiihrung Tischteil mit Verbindungsplatte L., = 155 mm;

Schalteranbau nur mit magnetischem Sensor mit Stecker méglich. (Befestigungsklammern fiir Resist Abdeckung miissen ggf. versetzt werden)

Weitere Informationen m Kapitel ,Schaltsystem®

Baugruppe enthalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; 003 = Steigungsabweichung (w Kapitel ,Dokumentation®)
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 45
Konfiguration, Bestellung
Motoranbau Motor®) Abdeckung Schaltsystem? Automa- |Dok.?
\/0/ ionspaket
R 5
Abdeck-
S 2 Kabel 1 Kabel o | band
N o0
© &
3 a g 9 o Lo 9, o
© @ E El o E El g% | o )7 L |
'g = gle @ < gl P 29 _g & 3 3," ﬁ
i= < | Motorcode cm| Emcm EmM| =S H| 5 £ [ o« x
-
= Ohne
© - Schalter
— - 000 - 000 - - Befestigungskanal 000
- - Dose-Stecker 001
o
'5 Magnetischer Sensor
REED, Wechsler 021 =
001 | MS2NO03-BOBYN = = 203 | 204 (NC: C+NC, NO: C+NO) g
5]
007 | MS2NO3-DOBYN = = 207 | 208 R &
5 00 [MS2N04-COBTN | - | - [215[ 216 Hall, PNP-Offner (NC) 022 S
|8 - =
s MS2N04-DOBQN | - | - | 219|220 | 000 g
005 | MSM031C-0300 | 138 | 139 | - — 001 | 002 | 012 |Hall, PNP-SchlieBer (NO) | 023 % 002
<
006 | MSM041B-0300 | 140 | 141 = = 090 Befestigungskanal 025 _E
011 | MS2NO03-BOBYN - - 203 | 204 Dose-Stecker 017 ‘g_
]
013 [ MS2N04-COBTN - - 215 | 216 x
1 Magnetischer Sensor mit Stecker®) t
g 015 [ MSMO031C-0300 | 138 | 139 - - 180
S REED, Wechsler
& 017 |[MSM041B-0300 | 140 | 141 | - | - (NC: C+NC, NO: c+No) | 298
s 021 | MS2NO03-BOBYN - - 203 | 204 270 B 003
> Hall, PNP-Offner (NC) 059
o 15 023 [ MS2N04-BOBTN - - 211 | 212
’ 025 | MSM031C-0300 | 138 | 139 - -
027 | MSM041B-0300 | 140 | 141 - -
Flansch Motorsteckerlage Beispiel:
MFO1 000 090 * 180 270 Motorsteckerlage 90°
Riemenvorgelege | Motorsteckerlage Beispiel:
0° 90° 180° 270° Riemenvorgelege RVO1
o
RVO1 000 _ 180 270 * o Motorsteckerlage 180
0
RVO2 000 090 % | 180 - /*7
0t
RVO3 000 % 090 - 270 210
RV04 - 090 180 % 270

% Standardauslieferung

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel = Kapitel ,,Bestellbeispiel“.
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46  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)

Konfiguration, Bestellung

CKK-145
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Schmierung® | Antrieb Tischteil
CKK-145-NN-1, .... mm
. BASA Verbindungsplatte
a g do x P (mm) ohne mit
T 5 0, S L..= L.=
_‘E % E‘ < s o g 2 8 ca = (mm) ca = (mm)
‘T 3 T o
£ == ’E.S' x x x x
Ausfiihrung b S 8 o8| & | & | & | & | 49 | 149 | variabel?| 80 | 190
02 LSS 001 | 002 005 040 | 041
'E‘:‘ - 050
< LPG - 302 305 - 341
o 3 91;1 014 |015 [016 | - | 001 | 002 | 005 | 040 | 041
c © mi
St LSS | prnut
< (OF01) - 017 | 006 | 007 010 008 | 009
MFo11 021]022|023| - | 001 | 002 | 005 | 040 | 041
= LSS | @14
3%_ - 024 | 006 | 007 010 008 | 009
g2 001 | 003 | 004
e 031|032 |033| - - 302 305 - 341
LPG | @14
- 034 - 307 310 - 309
(]
g 0211022 |023| - - 141
En LCF | @14
) - 024 - 109
>
c
] d
£ Z 0211022 |023| - - 241
[ LCO | @14
- 024 - 209

L)

Langenberechnung des Linearsystems m Kapitel ,,Projektierung/Berechnung®.
Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkorpers
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkdrpers; wahlbar ab Lange L > 300 mm bis Lange Lyax

3
4)

Schmierung = Kapitel ,Schmierung®.

Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,000 eintragen!

Anbausatze nach Kundenwunsch = Kapitel ,Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch*®

5
6,

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren®
Nur moglich bei Ausfiihrung Tischteil mit Verbindungsplatte L., = 190 mm;

Schalteranbau nur mit magnetischem Sensor mit Stecker méglich. (Befestigungsklammern fiir Resist Abdeckung miissen ggf. versetzt werden)

7
8]
9

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem®

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Baugruppe enthélt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; 003 = Steigungsabweichung (= Kapitel ,Dokumentation®)




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 47

Konfiguration, Bestellung

Motoranbau Motor®) Abdeckung Schaltsystem?” Auto- Dok.?
mations-
% paket =
= Abdeck-
b 2 Kabel |1 Kabel o |band
] o0
(7] ]
e 2 8 8 ¥ . F g v
k] oE E|loE  E[5%| o b 5| 3
g Egl2g/Eg|=28/ 88| | =|T% g | 8
= Motorcode ocm| Em oM EmM| SH| G £ [4 [ X
b Ohne
3 - Schalter
- Befestigungskanal 000
1 - 000 - 000 - - Dose-Stecker
001
E Magnetischer Sensor
© REED, Wechsler 021 35
(NC: C+NC, NO: C+NO) 5
030 MS2N04-COBTN = = 215 | 216 2
MS2NO4-DOBAN | - | - | 219 | 220 Hall, PNP-Offner (NC) 022 S
é 032 | MSM041B-0300 | 140 | 141 = = "g
- 000
MS2NO5-BOBTN = = 22 224 1 2 12 o 2
= S2N05-BO 3 00110021 012 1,1, PNP-SchlieBer (NO)| 023 2 00
033 | MS2NO5-COBTN = = 227 | 228 <
MS2NO5-DOBRN | — - 2311232 090 Befestigungskanal 025 2
011 MS2N04-COBTN - - 215 | 216 Dose-Stecker 017 o
1 MS2N04-DOBQN - - 219 | 220 f
3 035 [MS2NO5-DOBRN | - - | 231232 180 Magnetischer Sensor mit Stecker®) )
E 017 | MSM041B-0300 | 140 | 141 - - REED, Wechsler 058
' MS2N04-BOBTN - - 211 | 212 (NC: C+NC, NO: C+NO) 003
-
g ’ 021 | MS2N04-COBTN - - 215 | 216 270
o 5 MS2NO04-DOBQN | - _ 219 | 220 Hall, PNP-Offner (NC) 059
027 | MSM041B-0300 | 140 | 141 - -
2 036 | MS2NO05-BOBTN - - 223 | 224
Flansch Motorsteckerlage Beispiel:
MFO1 000 090 * 180 270 Motorsteckerlage 90°
Riemenvorgelege | Motorsteckerlage Beispiel:
0° 90° 180° 270° Riemenvorgelege RVO1
o
RVO1 000 _ 180 270 * o Motorsteckerlage 180
0
RV02 000 090 180 - 047
1807
RVO3 000 % 090 - 270 410
RV04 - 090 180 % 270

% Standardauslieferung

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel = Kapitel ,,Bestellbeispiel“.
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48  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Konfiguration, Bestellung

CKK-200
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Schmierung?® | Antrieb Tischteil
CKK-200-NN-1, .... mm
BASA Verbindungsplatte
~ | do x P (mm) ohne mit
= E =
= (4] = =
'g : §n 3T ol 2olgls N Lea = (mm) Lca = (mm)
o ‘= S T 0 <
s i ER 2 XX 5
Ausfiihrung n N 8 O | @ | ® | ™| o | % | 795 254,5|variabel?| 190 | 305
02 LSS - 001 | 011 018 040 | 041
£E - 050
° g LPG - | - |311] 318 | - |34
16 001 | 011 018 040 | 041
Q3 mit |011 /012|013 | 014
= -g PF-Nut 002 | 012 - - 026
° 5 LSS
003 | 013 - - 027
@16 | 001|002 | 003 | 004
004 | 014 - - 028
T ¥
S 3 0 - | 311 ] 318 | - |341
A =
52 1 312 326
b2 LPG @16 | 031|032|033|034
001 | 003 | 004 2 - 313 - - | 327
3 314 328
0 141
g 1 126
) LCF @16 | 001|002 | 003|004 - - - -
?n 2 127
§ RVO3 RV04 3 128
c
]
£ Z 0 241
(2]
=z 1 226
LCO @16 | 001|002 | 003 | 004 - - - -
2 227
3 228
1)

2

Langenberechnung des Linearsystems m Kapitel ,,Projektierung/Berechnung®.
Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkorpers; wahlbar bis Lange L < 2000 mm

Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkdrpers; wahlbar ab Lange L > 300 mm bis Lange Lyax
Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000“ eintragen!

Anbausatze nach Kundenwunsch = Kapitel ,Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch*®

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren®
Nur moglich bei Ausfiihrung Tischteil mit Verbindungsplatte L., = 305 mm;

3
4)

5
6,

Schalteranbau nur mit magnetischem Sensor mit Stecker moglich. (Befestigungsklammern fiir Resist Abdeckung miissen ggf. versetzt werden)

7
8]
9

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem®
Baugruppe enthélt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Schalterausfiihrung Magnetischer Sensor und Mechanisch/Induktiv gemeinsam auf einer Seite nicht moglich.

Baugruppe enthéalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Befestigungsmaterial
19 schaltwinkel nur in Verbindung mit Verbindungsplatte anbaubar
11)Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; 003 = Steigungsabweichung (= Kapitel ,Dokumentation®)

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 49
Konfiguration, Bestellung
Motoranbau | Motor® Abdeckung Schaltsystem?) Auto- Dok.1")
<2 mations-
‘ paket =
Abdeck-
band
= 2 Kabel 1 Kabel o
N o0
T i
4 AR T 1 { 2 L
© o £ £l o E El ox | o R0 9 0
= EQleQ EQ =P 53| E = o oo (s
i g Motorcode cm| Ed|om| Em| S| 5§ £ &, § <
5 Ohne
g - Schalter
- Befestigungskanal 000
—1 - | 000 - 000 - - Dose-Stecker
- Magnetischer Sensor 001
g REED, Wechsler 021
(NC: C+NC, NO: C+NO)
Hall, PNP-Offner (NC) 022 £
MS2N06-DOBRN | - 243 | 244 Hall, PNP-SchlieBer (NO) | 023 E
o 003 Befestigungskanal 025 ]
£l - MS2NO6-EOBRN | - 251 | 252 Dose-Stecker 017 s
©
Magnetischer Sensor I
004 | MS2NO7-COBQN | - 259 | 260 | 000
001 | 002 | 012 mit Stecker8) % 002
<
MS2NO6-BT1BNN | — 235 | 236 REED, Wechsler 058 -
090 (NC: C+NC, NO: C+NO) E
102 Hall, PNP-Offner (NC) 059 N
g MS2NO6-D1BNN | - 247 | 248 Induktive/mechanische Schalter? t
E 180 Mechanisch 015
' Induktiv - PNP-Offner 011
o Induktiv - PNP-SchlieBer 013 003
>
o 270 Kabelkanal 020
2 028 | MS2N06-COBTN - 239 | 240 Schaltwinkel® 016
026
Dose-Stecker 017
Flansch Motorsteckerlage Beispiel:
MFO1 000 090 % 180 270 Motorsteckerlage 90°
Riemenvorgelege | Motorsteckerlage Beispiel:
0° 90° 180° 270° Riemenvorgelege RVO1
RVO1 000 _ 180 270 * o Motorsteckerlage 180°
0
RV02 000 090 % 180 - . /V
0t
RVO3 000 % 090 - 270 410
RV04 - 090 180 % 270

% Standardauslieferung

Erlauterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel » Kapitel ,,Bestellbeispiel®.
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50 Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
Konfiguration, Bestellung

CKK-280
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Schmierung? | Antrieb Tischteil
CKK-280-NN-1, .... mm
BASA Verbindungsplatte
do x P (mm) ohne mit
L., = 330 mm L., = 375 mm
E BASA
o ‘:f, . E S|
= L 6o = = ©o | o| e P [ ©c oo o oo
5 K g o q‘:} 0 - N < < ) [s) - N < 0 - N <
£ s E £%5 | % x x x [ o5 | 8 X | X x x| X |[x x X
Ausfiihrung n S &8 9199 98|&5(s8|9|888 8 |8¢8°¢
OF01
gg 0 (018|011 011 041 041
=
R
1 - | 012| 032 |026| 046
=3 LSS | @25 | 001 | 002 | 003 | 004
QO 3
2= 2 - | 013| 033 |027| o047
c
g
3 - 014 034 028 048
RVO02
001 | 003 | 004
0 318 | 311 311 341 341
%
92
Q
%" 1 - 312 332 326 346
E LPG | @25 | 031 | 032|033 | 034
.S 2 - 313 333 327 347
[
3 - | 314| 334 |328| 348

1)
2

3
4)

Schmierung = Kapitel ,Schmierung®.

Langenberechnung des Linearsystems m Kapitel ,,Projektierung/Berechnung®.
Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkorpers. Wahlbar bis Lange L <2000 mm
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkdrpers. Wahlbar bis Lange L yayx

Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000 eintragen!

Anbausatze nach Kundenwunsch = Kapitel ,Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch*®

5
6
7

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren®
Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem*
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; 003 = Steigungsabweichung (= Kapitel ,Dokumentation®)




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 51
Konfiguration, Bestellung

Motoranbau | Motor® Abdeckung |Schaltsystem® Automa- Dok.”
\/O/ tionspaket
e &
Abdeck-
band
2 Kabel 1 Kabel
=3 ()
b &
H o o o o -
3 7] 7] 0 wl Lo . =
© o E El o E E| o=x o 9 [
2 EQlzQlEQeP 50| £ = w | 2
i= | € |Motorcode cm| EmM|om| Em| S% | S £ o N
-
2| - | o000 - 000 -
© 001
MS2NO7-B1BNN = = 255 | 256
= W
E = 004 | MS2NO7-C1BRN - - 263 | 264 Ohne g
= Schalter 3
- wn
MS2NO7-D1BNN | - | - | 269 | 270 | 000 - Kabelkanal 000 5
Magnetischer Sensor i
MS2NO7-B1BNN - - 255 | 256 > 1S
090 001 | 002 |[Hall, PNP-Offner (NC) 120 ] 002
m p=}
1 | 026 |MS2NO7-C1BRN| - | - | 263 | 264 Hall, NPN-Offner (NC) 121 <
Hall, PNP-SchlieBer (NO) 122 <
= Kabelkanal 020 N
SI MS2NO7-B1BNN - - 255 | 256 !
z 270
2 029 | MS2NO0O7-C1BRN - - 263 | 264 003
MS2NO7-D1BNN - - 269 | 270
Flansch Motorsteckerlage Beispiel:
MFO1 000 090 % 180 270 Motorsteckerlage 90°
Riemenvorgelege | Motorsteckerlage Beispiel:
0° 90° 180° 270° Riemenvorgelege RVO1
o
RVO1 000 _ 180 270 * o Motorsteckerlage 180
0
RVO02 000 090« | 180 - /*7
0t
RVO3 000 % 090 - 270 410
RV04 - 090 180 % 270

% Standardauslieferung

Erlauterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel » Kapitel ,,Bestellbeispiel®.
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52 Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
MaBbilder
MaBbilder
Hauptkorper CKK-070/-090/-110/-145
L/2 ‘ TT
\
Lad/2 smax/Q / Lca sma></2 I-ad/2
Se/2 | Seff/2 / Lw N Seff/2 Se/2
F i #
I | —
o | a
It m | i
Ll : LJ
L, L Ls
Ks Ausfiihrung
K4 V. Ky x Ky tief OAO01 OFO01 h Nel
T e ) =
L] =
[1% N | i ‘Trb\f v \ J
‘ /‘\ ‘ e e ofe=—21\ o |- ——- | L
c | lfTo)| o i S
giNZih D= |u . -
7N e 7Y T - L Ly
D ‘ & B : Lol
. . . . « A 32 o
Verbindungsplatte siehe Kapitel ,Verbindungsplatten = :‘)
‘ Y\\
L ©
2= A Vl (\ /
T -070 a5 -090 -110 / -145
~ X °
g T|T B ~4\§° o j:i N . <L5N
) J| < - -
+ A = Nt(‘g\m
A o S 1G )
al < VQZ‘_/ —~
A 4 12,8 2 4,8
1 Z . A - -
CKK | MaBe (mm)
A B bP? H H, H, Hs h oDH7 _ozoD; oD, od,7
-070 70 - - 32 44,5 31,3 16,0 - 28 - - 6
-090 90 - - 40 56,0 39,0 21,0 - 28 - - 8
-110 110 - 4 50 66,0 49,0 25,5 2,5 40 - - 11
-145 145 - 5 65 85,0 64,0 34,0 3,0 48 - - 14
-200 200 150 5 100 127,0 98,5 56,0 3,0 - 68 32 16

a) Schmierbohrung beidseitig (Fettschmierung). = Kapitel ,,Schmierung®.

Geradheits- und Ebenheitstoleranz nach DIN EN 12020-2.
Hinweise: alle MaBe in mm. Darstellungen schematisch in unterschiedlichen MaBstaben.
Genaue Konturen und MaBe finden Sie im CAD Modell.
CAD-Konfigurator im Internet verfligbar unter https://www.boschrexroth.com ,Produkt Konfiguratoren®.
MaBbilder fiir Hauptkorper, Tischteile und Motoranbau siehe folgende Seiten.
Langenberechnung des Linearsystems » Kapitel ,Technische Daten" und ,Projektierung/Berechnung®.
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 53
MaBbilder

Hauptkorper CKK-200

- L/2 - T
I—ad/2 Smax/2 Lea / ; - Smax/2 - Lad/2

Seff/2 Lw / \ _ Sefff2 “ Se/2 4‘

se/2

L ]
L[l - —ls o
KS .
K, K1 x K2 tief Ausfithrung A
OA01 OF01 _ —F E
T S Pe—
— e [a)] Orar—dri
L ) 8 &L—g” —
— 5 HENIN;
ml L4 aL I-7
L3 |_8
.’_'_.'\"_':I\E"\_'\!_'fl\l_l_'ﬁ. )
(R - CLD [
Ly 07 T o A A _ .25 B 49 ¢ 1,3 D 203
[; Vay y N
mel I < (- o 2 ] S
X y T \\/N Hi 4 X LOJ: \ ﬁ
z' 48|77 5 L1 3,2 b T 100
= 12 B
K1 K2 K3 K4 K5 Ke L1 L2 L3 L4 L5 Le L7 Ls N1 N2 N3
M4 8 23 33 44| 31,3 18| 22,0| 29,0 - - 2,5 - - - - -
M4 9 29 41 50| 39,0 20| 32,0| 33,5 - - 2,5 - - 7,6 - -
M6 12 28 40 56| 49,0 32| 36,0/ 38,0 20 3,0 2,5 - - 9,5 - -
M6 12 40 40 71| 57,5 44| 43,5| 45,0 25| 10,0 2,5 - - 9,5 - -
M8 12 46 90| 112| 85,5 35| 47,5| 59,5 28 3,5 - 14 58| 25,0| 47,5 84

A Fir Schalteranbau

B Fir Befestigung mit Spannstiicken
C Fir Befestigungskanal

D Fir Befestigung mit Nutensteinen
TT = Tischteil
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54  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
MaBbilder

Hauptkorper CKK-280

L/2 ‘
Laas2 Smax/2 L. max/2 R
S, | Seft/2 A Ly | Serizz o . Se ‘
¥ N ¥ ‘ ‘
[ — .
I L '—1 77777777 I 777 a)
-
| L2 - L - L3 -
K,
K1 x K, tief Ausfiihrung OF01
SRS
L5
CKK | MaBe (mm)
A B H H1 Hz H3 gD1 '0,01 ﬂdh7
-280 280 204 160 190 156 92 80 25

a) Schmierbohrung beidseitig (Fettschmierung). = Kapitel ,,Schmierung®.

Geradheits- und Ebenheitstoleranz nach DIN EN 12020-2.
Hinweise: alle MaBe in mm. Darstellungen schematisch in unterschiedlichen MaBstaben.
Genaue Konturen und MaBe finden Sie im CAD Modell.

CAD-Konfigurator im Internet verfligbar unter https://www.boschrexroth.com ,Produkt Konfiguratoren®.

MaBbilder flir Hauptkorper, Tischteile und Motoranbau siehe folgende Seiten.

Langenberechnung des Linearsystems » Kapitel ,Technische Daten" und ,Projektierung/Berechnung®.
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 55
MaBbilder
Verbindungsplatte siehe Kapitel ,Verbindungsplatten®
| I R |
| | i | |
[© o O]
B, : S Q= ; ; 4 ‘A
_Ufd ,k B .
gy ol oGl PEEE
Z| /”/////Z. ."///,)\\)///4
=z - ///, "0 // /,,/// /’(vl D
~ 4]
= — " llln F’
=\ Wk ,/... AN s i
|
A/B__ 25 c 4,9 D 7 E 20,5
N o o ;
~ 0 ™
3= 0 )= Sl = E R )
< N —1 Xy 7@V - U=
59 L w 1, 14 12,3
12 15
K1 K2 K3 K4 K5 Ks L1 Lz L3 L4 L5 N1 Nz N3 N4
M10 20 65 100 125 154,0 68 63 65,0 4 73 29,0 57,0 123 142
A Kundenseitig nutzbar
B Fiir Schalteranbau / Kabelkanal
C Kundenseitig nutzbar
D Fir Befestigung mit Spannstiicken
E Fir Befestigung mit Nutensteinen
TT = Tischteil
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56  Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)

MaBbilder

Hauptkorper CKK-070/-090/-110/-145

Option 001
e S O S
Option 003 ) ) Ls  Ls Ly
@B3 x B, tief OB, x B, tief (6x)
— 1 A o N AN P N AN N A o AN A A i
L g \‘J \‘J \‘J \‘J \‘J \‘J \‘J — \‘J N/ \V
.
(Ls) L L, Ly
N x L2
Option 004
B3 x By tief (5x) Bs x By tief
— N AN A ANoooSNN e
[— 7 W 7 N Nid \ iJ
‘ L1 L2 L7 Ll ‘
‘ (4x) ‘
CKK |Option |MaBe (mm)
B1 B2 ﬁB3H7 B4 B5H8 L1 L2 0,01 L3 (min) L4 L5 Ls L7
-070 003 M3 6 7 16 - 10 15 25 59 -
004 - - : 7 - - - - 60
-090 003 M4 7,5 9 21 - 10 30 35 76 -
004 - - ’ 9 - - - - 60
-110 003 M5 9 9 91 - 10 30 35 92 -
004 - - ’ 9 "0 20 - - - - 60
-145 003 M6 13 1 1 - 10 30 35 124 -
004 . - 2 2, 12 - - - - 60
-200 003 M8 12 16 3.1 - 10 35 40 119 -
004 - - : 16 - - - - 60
-280 003 M10 15 16 31 - 10 35 40 242 -
004 - - : 16 - - - - 60
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 57
MaBbilder

Hauptkorper CKK-200/-280

Option 001

= l

Option 003

@B; x By tief @B, x B, tief (6x) Ls Ls L,

/

! ll— HE e o8O0 0| — ]

N x Ly

Option 004
B3 x By tief (5x) Bs x B, tief

Ly | Lo Ly | Ly
(4x)

Ansichten von unten (Bodenflache)

Option 001 / Standard

Option 003 / mit Zentrierbohrungen

Option 004 / mit Zentrierbohrungen und Langloch
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58 Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
MaBbilder

Tischteile CKK-070/-090/-110/-145/-200/-280
Tischteil ohne Verbindungsplatte

Bild 1: Bild 2:
CKK-070/-090/-110/-145/-200 CKK-070/-090

| — @FHT x T, tief (2x) c BFHT x T, tief (4x)

|
|
_ Al oy s as o m a A m <[l
e &> S £S5 ¢ |H
1

Z (CKK-070, Le, = 73) S
| —alsee Tuo oo ——”?

=

E x T, tief (4x) - B | 4 D
E x T tief (8x) B
Bild 3:
CKK-090/-110/-145/-200 CKK-280
OFH7 x T, tief (4x)
Y LLca »
w , QFHT x T, tief (4x) Y . = .
\
te—o¢ o4 —-o [l | ] —ev0—3 [&
H \ | \ H ‘
X X <~
z | z ©
ST —0— - 4-— - B i ] & -—-4--—cv-e—a |
I
L — ‘ | —
E x T4 tief (8x) B B B B B B B B

E x T4 tief (16x)

X Antriebsseite

Y Antriebswagen

Z/Z, Schmiermoglichkeit fir Fett; mit Gewindestift verschlossen.
Weiterfiihrende Informationen zur Schmierung
w Kapitel ,Schmierung®.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 59
MaBbilder
CKK Bild MaBe (mm)
L., Lw A B c D E| OFW" G H T T,
1 32 25 - -
-070 - 40 M3 3 7,5 - 5 5
2 73 65 40 15
1 35 27 - -
2 100 92 65 38
-090 variabel . 54 M4 4 8,0 35 7 6
3 min. 101| _Min- 66 27 - -
max. 235 max. 200
1 39 -
3 124 85
-110 variabel ‘ 66 30 - - M5 5/ 10,0 39 10 8
3 min. 125 m':)l”égg
max. 289 ’
1 49 -
3 149 100
-145 variabel ) 88 36 - - M6 6 12,0 49 12 10
3 min. 150 | Min-101
max. 349 | Max 300
1 79,5 -
3 254,5 175
-200 variabel . 130 60 - - M8 8 16,0 79,5 16 12
3 min. 255,5| " ;;g
max. 429,5| MaX
3 330 200
-280 variablel| variablell 180 28 M8 8| 17,0/ 1175 16 13
3 min. 331 min. 201
max. 505 | max. 375

Tischteil mit Verbindungsplatte

n MaBbilder "™ Kapitel ,Verbindungsplatten“
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60

Motoranbau mit Flansch und Kupplung

Compactmodule | Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK)
MaBbilder

Ausfiihrung
MFO1
L
S L
U
—] |
Lm Lf
CKK | Motorcode MaBe (mm)
L¢ L, OA
MS2N03-BOBYN 50.0
-070 | MSM031B-0300 ’
MSMO019B-0300 45,0
-090 MS2N03-BOBYN 70,0
MSM031C-0300 71,5
MS2NO03-BOBYN
MS2NO03-DOBYN 75,0
110 MS2N04-COBTN 775
MS2N04-DOBQN ’
MSMO031C-0300 72,0
MSMO041B-0300 83,0
MS2NO4-COBTN 85,0 m Kapitel ,Motoren®
MS2N04-DOBQN ’ "
145 MSMO041B-0300 90,0
MS2NO05-BOBTN
MS2NO05-COBTN 95,0
MS2NO05-DOBRN
MS2N06-DOBRN
-200 MS2NO6-EOBRN 1250
MS2N07-COBQN 133.0
MS2NO7-DOBRN ’
MS2NO7-B1BNN
-280 | MS2NO7-C1BRN 140,0
MS2NO7-D1BNN
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Compactmodule mit Kugelgewindetrieb (CKK) | Compactmodule 61

MaBbilder
Motoranbau mit Riemenvorgelege
Ausfiihrung Beispiel RV04 G
RVO01 - RV04
]
X H ﬁ
_|B " ! ﬁ
JRAN U - <
Iiﬂt
—
G| L, |
LL [:
CKK |Motorcode MaBe (mm)
F G G, K Leg L OA
i=1| i=1,5 i=2 i=1| i=1,5 i=2
MS2N03-BOBYN 179 165
103,5| 89,5 -| 64,5 37,0| 44,0| 335
-070 | MSMO031B-0300 182 168 -
MSMO019B-0300 76,5| 76,5 -| 48,0 27,5| 28,0 275 139
MS2N03-BOBYN
-090 103,5| 89,5 -| 64,5 37,0 -1 33,0 179 165 -
MSMO031C-0300
MS2N03-BOBYN 103,5| 115,0 64,5| 37,0 33,0 179 191
MS2N04-BOBTN -| 139,5 88,0/ 51,0 43,5 - 250
-110 |MS2N04-COBTN | 145,0 - -| 88,0 51,0 -| 435 250 - -
MSM031C-0300 | 103,5| 115,0 64,5 37,0 33,0 179 191 -
(0]
MSMO041B-0300 145,0| 139,5 88,0/ 51,0 43,5 250 250 S
MS2N04-BOBTN -| 162,0 -1 88,0 51,0 -| 435 - 267 - §
MS2N04-COBTN o
157,5| 162,0 -1 88,0 51,0 -| 435 267 267 - b
MS2N04-DOBQN =3
145 1S2N05-BOBTN y
VSINoSDoBRN 1 1650 - 162| 116,0| 66,0 -1 56,0 297 - 297
MSM041B-0300 157,5| 162,0 -1 88,0 51,0 -| 43,5 267 267 -
MS2NO06-B1BNN
267,5 - -| 116,0| 66,0 -1 59,0 403 - -
-200 | MS2N06-D1BNN
MS2N06-COBTN - - 265| 116,0| 66,0 -1 59,0 - - 403
MS2NO7-B1BNN
-280 | MS2NO7-C1BRN | 260,0 - 253| 160,0| 90,0 - 77,0 430 - 430
MS2NO7-D1BNN
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62 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
Produktiibersicht

Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)

Produktlbersicht

Eigenschaften

» Sechs feinabgestimmte BaugréBen aufbauend auf einem kompaktem Prazisions-Aluminiumprofil mit zwei
integrierten vorgespannten Kugelschienenfiihrungen

Vier unterschiedliche Schmierausfiihrungen

Einbaufertige Compactmodule in beliebigen Langen bis L.y
Realisierung groBer Langen bis 10 000 mm

Vorgespannter Zahnriemen

Tischteile aus Aluminium in verschiedenen Ausfiihrungen
Intelligente Zahnriemenfihrung schitzt innere Bauteile
Kostenglinstige Wartung

Wiederholgenauigkeit bis zu + 0,05 mm

VvV VvV Vv VvYvVvyYVvyy

Weitere Highlights

» Flexibel durch wahlbare Optionen

» Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen
» Umfangreiches Zubeh6r an Verbindungs- und Klemmelementen

» Typenschild mit Parametern zur einfachen Inbetriebnahme

Anbauteile
» Planetengetriebe mit verschiedenen Ubersetzungen

Wartungsfreie Servomotore mit wahlbarer Bremse und angebauten Feedback
Schalter (Magnetischer Sensoren), Schalterbetatigung ohne zusatzliche Schaltfahne
Dose und Stecker (groBenabhangig)
Befestigungskanal aus Aluminium fiir Sensoren

vvyYyysy

Ausfiihrung/Optionen fiir Fiihrung (Hauptkorper), Tischteile, Verbindungsplatten

Fihrung (Hauptkorper) Tischteile Verbindungsplatten
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Aufbau

Aufbau CKR

1

a b wWwN

Endkopf Antrieb
Hauptkorper
Zahnriemen
Tischteil

Endkopf Spannseite

Anbauteile:

6
7
8

Magnetischer Sensor
Befestigungskanal
Dose/Stecker

9 Verbindungsplatte
10 Flansch

11 Planetengetriebe
12 Motor

Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule
Aufbau

63

Motoranbau - Direktanbau mit i = 1 (gr6Benabhingig)
Der Motor wird direkt tGber einen Flansch mit dem Antriebsendkopf des
Compactmoduls verbunden.

10

12

Motoranbau - Mit Getriebe (gréBenabhingig)

Das Planetengetriebe wird lGber einen Flansch angebaut.

Der Flansch dient zur Befestigung des Getriebes am CKR und als geschlossenes
Gehause. Durch die Anbindung ohne Kupplung wird das Antriebsmoment verdreh-
steif auf die Antriebswelle des Compactmoduls lGibertragen.

Verfiigbare Ubersetzungen = "Konfiguration, Bestellung".

S o 12
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64

Technische Daten

Allgemeine technische Daten

Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.

Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
Technische Daten

CKR |Tischteil Langenzuschlag Min. Verfahrweg | Max. Lange Dynamische Kennwerte
Verbindungsplatte Verbindungsplatte Tragzahlen Tragmomente
ohne?) mit2 ohne mit
Lca Lca Lad Lad smins) I-max ng Mt ML
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (N) (Nm) (Nm)
80 60 10 30 2 360 47 7
070 108 95 10 23 40 1500 3830 77 94
102 60 25 67 4 620 125 16
"090 156 125 25 56 40 5500 7 505 203 244
170 110 25 85 19 720 651 136
“110 215 155 25 85 50 5500 32 035 1057 1361
180 125 25 80 46 800 2 059 400
145 240 190 25 75 60 5500 76 025 3 345 3801
265 190 25 100 74 600 4 849 1053
200 405 305 25 125 80 10000 121 185 7877 10 604
-280 485 375 25 135 195 5 500 216 700 19 500 21670
Antriebsdaten
Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.
CKR | Getriebe | Uber- Max. Vorschub- | Max. Tischteil Bewegte Eigenmasse
setzung | Antriebs- | konstante | Geschwin-
moment digkeit Verbindungsplatte Verbindungsplatte
ohne mit ohne mit
i MP u Vmax Lca Lca Me, Me,
(=) (Nm)|  (mm/U) (m/s) (mm) (mm) (kg) (kg)
- 1 3,00 72,00 3,00 80 60 0,12 0,23
-070 5 0,62 14,40 1,92
PG040 10 0,31 7,20 0,96 108 95 0,28 0,45
- 1 8,00 90,00 3,00 102 60 0,32 0,50
-090 5 1,65 18,00 3,00
PGO50 70 0.82 9.00 1.50 156 125 0,55 0,92
- 1 13,50 120,00 5,00 170 60 0’52 0’90
-110 5 2,72 24,00 4,40
PGO50 10 1.26 12,00 2.20 215 155 0,87 1,45
- 1 32,50 165,00 5,00
a5 3 11,00 55,00 5,00 180 125 0,99 1,80
PGO070 5 6,70 33,00 5,00
10 3.35 16.50 2.92 240 190 1,67 2,82
112,70
- 1 99 809 250,00 5,00
3 38.73 83.33 5.00 265 190 2,40 4,60
-200 PG090 5 20,62 50,00 5,00
10 9,28 25,00 2,92
3 38,73 83,33 5,00
PG120 5 23,24 50,00 5,00 405 305 4,30 7,90
10 11,62 25,00 2,50
ohne 1 300,00 390,00 5,00
9 33,00 43,33 3,97
280 PG115 12 25,00 32,50 2,98 485 375 19,48 26,75
16 18,00 24,38 2,23

" Bei Tischteilausfihrung ,ohne Verbindungsplatte“ entspricht die Tischteilldnge L, der Lange der Aufspannflache.
2 Die Verbindungsplatte wird auf die Tischteilausfiihrung ,ohne Verbindungsplatte“ montiert.

Bei Tischteilausfiihrung ,,mit Verbindungsplatte“ entspricht die Tischteillinge der Lange der Verbindungsplatte.
3 Minimal erforderlicher Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewahrleisten.
4 Maximale Kraft, die iber die im Riemenrad eingreifenden Zéhne (ibertragen werden kann.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 65
Technische Daten
Maximal zulédssige Belastungen Flichentragheitsmomente | Kraftangriffspunkt
Verbindungsplatte
Momente Krafte ohne mit
Mx max My max Mz max Fy max Fz1 max Fzz max I-'y I-z Z1 Z1
(Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N) (cm?) (cm?) (mm) (mm)
a7 7 7 1270 2 360 2 360
77 94 51 2 070 3830 3830 5,62 51,6 20,0 82,5
112 16 16 2 490 4 620 4 620
203 244 132 4 050 7 505 7 505 13,49 1397 24,0 40,0
198 32 32 3480 6 000 6 000
396 510 240 5 650 12 000 12 000 36,17 361,0 28,7 44,7
634 100 100 8410 14 400 14 400
1267 1440 683 13 660 28 800 28 800 91,28 1049,0 87,5 57,5
1375 299 299 12 265 21 150 21 150
2 750 3 701 1744 19 925 42 300 42 300 500,80 4022,0 45,5 72,5
5 400 6 000 5517 55 170 86 685 60 000 2 242,00 15 802,0 78,5 108,5
Konstanten Konstanten Massentriagheitsmoment Reibmo- | Durch- Riemen- Max. Elastizitats- | Max.
Massenberechnung ment messer typ Riemen- grenze Beschleu-
Verbindungsplatte Riemenrad betriebskraft nigung
ohne mit
kg fix kg var kJ fix kJ fix kJ var kJ m MRs d3 Bt Fbp4) Ft zuls) Amax
(kg)| (kg/mm)| (kgmm?)|  (kgmm?)| (kgmm)| (mm?) (Nm) (mm) (N) (N) (m/s?)
22,32 36,77 0,23
0,50 0,00284 0,0142 131,11 22,92 25 AT3 260 1100
43,14 65,46 0,25
92,45 129,38 0,57
0,70 0,00440 0,0320 205,21 28,65 35 AT3 560 1 600
139,64 215,57 0,58
266,45 405,08 1,04
1,27 0,00739 0,1364| 364,81 38,20 50 AT5 705 4200
391,07 602,66 1,42
1024,28 1582,85 1,46
2,54 0,01222 0,3172| 689,59 52,52 70 AT5 1235 4 800
1621,61 2 276,71 2,04
50
6 140,67 9 623,81 4,55
7,83 0,02328 1,8397 | 1 583,24 79,58 | 100 AT10 2 830 17 000
9 020,05| 14 719,73 5,69
30,55 0,04568 | 97 687,84| 125 816,29 | 6,4648 | 3 852,68 12,97 124,14 | 150 AT10 4 867 22 000

%) Die zuldssige Zugbelastung des Riemenquerschnitts (Elastizitatsgrenze) wird zur besseren Vergleichbarkeit angegeben.
Dieser Wert stellt die Belastungsgrenze beziiglich der plastischen Verformung dar und darf nicht zur Ermittlung des max. zul. Antriebsmoments herangezogen werden.

8 Ausfiihrung mit Passfedernut
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66 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
Technische Daten

Getriebedaten
Kapitel ,Projektierung/Berechnung” beachten.

CKR Getriebe
Typ Ubersetzung | Max. Beschleunigungsmoment? | Grundreibmoment Max. Antriebsdrehzahl
(am Getriebeabtrieb)
i Mge MRge nge
(=) (Nm) (Nm) (min~1)
5 14 0,06 9 000
-070 PG040
10 13 0,05 9 000
5 14 0,09 10 000
-090 PGO50
10 13 0,08 10 000
5 14 0,09 10 000
-110 PGO50
10 13 0,08 10 000
3 32 0,24 8 000
-145 PGO70 5 40 0,17 8 000
10 35 0,12 8 000
3 125 0,38
PG090 5 100 0,26 7 000
10 90 0,17
-200
3 200 1,00
PG120 5 250 0,76 6 000
10 220 0,58
9 1,30
-280 PG115 12 305 1,10 5 500
16 0,98

" Die Grenzwerte des Linearsystems dirfen nicht Gberschritten werden = | Antriebsdaten / Projektierung/Berechnung®.
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Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 67

Technische Daten

Motor Massentragheitsmoment Gewicht
Jge mg,
(kgm?) (kg)
MS2N03-B
VISMO19-B 0,0000040
MS2N03-B 050
VISMO19-B 0,0000030
MS2N03-B 0,0000030 0,70
MS2N03-D 0,0000050 0,70
MSMO031-C 0,0000130 1,20
MS2N03-B 0,0000020 0,70
MS2N03-D 0,0000040 0,70
MSMO031-C 0,0000130 1,20
MS2N03-B 0,0000030 0,70
MS2N03-D 0,0000050 0,70
MS2NO04 0,0000130 1,20
MSMO031-C 0,0000130 1,20
MS2N03-B 0,0000020 0,70
MS2N03-D 0,0000040 0,70
MS2NO04 0,0000130 1,20
MSMO031-C 0,0000130 1,20
MS2NO04 0,0000320 1,90
MS2NO05 0,0000530 3,00
MSMO041-B 0,0000530 3,00
MS2NO04 0,0000270 1,90
MS2NO05 0,0000460 3,00
MSMO041-B 0,0000460 3,00
MS2NO04 0,0000220 1,90
MS2NO05 0,0000430 3,00
MSMO041-B 0,0000430 3,00
0,0001800
MS2NO06 0,0001600 4,70
0,0001500
0,0007200
MS2NO7 0,0005900 9,40
0,0005400
0,0008000
MS2NO7 0,0007800 9,60
0,0007900

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05



68 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
Konfiguration, Bestellung

Konfiguration, Bestellung

CKR-070
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Antrieb Schmierung?® | Tischteil
CKR-070-NN-1, .... mm 6
/L(;a
o
Verbindungsplatte
ohne mit
- =
T | 2
= , © 02| © Lca = (mm) Lca = (mm)
bed = B0 c < =
5| 25 |2£| 3
c s = ® Y (Y]
= g5 =
Ausfiihrung " N © i=1 e 80 108 60 95
c
3 001
Q
(1]
N
[
2
2
t 002
<
- LSS 001 002 040 041
g 006
[}
c
£
£
3 001 | 003 | 004
X 007
e - 008
2
c
[}
% LPG - 302 - 341
©
()
- 009

-

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (w MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkorpers.

Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkorpers. Wahlbar ab Léange L > 300 mm bis Lange Lyay
Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz fiir Getriebeanbau

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform® (Lage der Motorstecker beachten)!
Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem*.

Baugruppe enthalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; (m Kapitel ,Dokumentation®)

19 Motoranbau bestehend aus: Adapterflansch fiir Getriebe, jedoch "ohne Getriebe". Keine Motorsteckerlage wahlbar.

2

3
4
5,
6
7
8
9
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Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 69
Konfiguration, Bestellung

Motoranbau® Motor® Schaltsystem?) Automa- Dok.?)
tionspaket
2
2]
Direkt- | Getriebe 2 Kabel 1 Kabel @
antrieb oo
o ] ] [ .=
£ £|o g £ 5% g o
E5 =55 =538 » |8
i=1 i=5 |i=10|Motorcode ol Em|ocom | Em| =0 o <
-
2
= Ohne
| - Schalter
~ - Befestigungskanal 000
<°,1 - Dose-Stecker
2 Magnetischer Sensor 001
— 000 000 :
. REED, Wechsler 021 2
2 (NC: C+NC, NO: C+NO) s
- Hall, PNP-Offner (NC) 022 e
g 5
§ Hall, PNP-SchlieBer (NO) 023 2
- 1]
00010 000 Befestigungskanal 025 =
Dose-Stecker 017 N
000 P
™- q q B
5 011 | 012 | MS2N0O3-BOBYN _ _ 203 | 204 Magnetischer Sensor mit Stecker8) 002
s 090 | REED, Wechsler 058
ol (NC: C+NC, NO: C+NO)
E 180
s Hall, PNP-Offner (NC) 059
023 | 024 | MSMO019B-0300 | 134 | 135 - - 270

Antriebsendkopf mit zusédtzlichem Antriebszapfen

Bei Ausfiihrung MAO5, MAO6, MG10 und MG11 steht ein zweiter
Antriebszapfen durch das Entfernen der Schrauben und des Deckels zur
Verfligung.

Ausfiihrung Motorsteckerlage
0° 90° 180° 270°
MG10 / MG11 000 090 * 180 270 g0°
. 0
* Standardauslieferung /
380
v

Erliuterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel » Kapitel ,Bestellbeispiel®.
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70 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
Konfiguration, Bestellung

CKR-090
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Antrieb Schmierung?® | Tischteil
CKR-090-NN-1, .... mm
: Sy
"
Verbindungsplatte
ohne mit
a - h ol %
- . a P é 2 £ Lc, = (mm) Lc, = (mm)
B o c = =T =
o— = L ('8 -
iz 2 oo |Ea (7}
g §% <
Ausfiihrung n N o i=1 |i=1 B 102 156 60 125
= [(MAO1
g
S
N
2 001 003 LSS 001 002 040 041
.g
c
<
o
-1
g
E 006 - LPG - 302 - 341
K]
[~
001 | 003 | 004
=
(5]
]
&
£ 006 - - LCF - 141
£
a
=]
]
2
c
5]
% - - 008 LCO - 241
£
]
(L)

1)
2

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkdrpers . Wahlbar bis Lange L <2000 mm
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkérpers. Wahlbar ab Lange L > 300 mm  bis Lange Lax
Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz fir Getriebeanbau

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform“ (Lage der Motorstecker beachten)!
Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem*.

Baugruppe enthalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; (m Kapitel ,Dokumentation®)

19 Motoranbau bestehend aus: Adapterflansch fiir Getriebe, jedoch "ohne Getriebe". Keine Motorsteckerlage wahlbar.

3)
4
5,
6
7)
8
9
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Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 71
Konfiguration, Bestellung

Motoranbau® Motor®) Schaltsystem?) Automa- Dok.?)
tionspaket
2
2]
Direkt- | Getriebe 2 Kabel 1 Kabel ©
antrieb ]
[ [ [ [} .=
B Bl E| B|5S 5 |3
SO lmwo0|E0|=0|BY ) -
iz1 |i=5 |i=10|Motorcode S0 Ea|So|Ea| =S4 @ N
-
2 Ohne
= - Schalter
: - Befestigungskanal 000
3 - Dose-Stecker
= -
| 000 000 Magnetischer Sensor
8 REED, Wechsler 021 E 001
<Et (NC: C+NC, NO: C+NO) K
o
192
— . c
© Hall, PNP-Offner (NC) 022 2
= 5
= §
Hall, PNP-SchlieBer (NO) 023 5
= <
< =
= 000 |Befestigungskanal 025 2
§ 001 - MS2N04-DOBQN - - 219 | 220 Dose-Stecker 017 5
s . 002
= 090 Magnetischer Sensor mit Stecker®) B
ha 000" 000 REED, Wechsler 058
g 015 | 016 | MS2NO3-BOBYN - - 203 | 204 | 180 [(NC: C+NC, NO: C+NO)
~ - 013 | 014 | MS2NO3-DOBYN - - 207 | 208 .
e Hall, PNP-Offner (NC) 059
270
g 033 | 034 | MSM031C-0300 | 138 | 139 - -

Antriebsendkopf mit zusdtzlichem Antriebszapfen

Bei Ausfliihrung MAO5, MAO6, MA10, MA11, MG10 und MG11 steht ein
zweiter Antriebszapfen durch das Entfernen der Schrauben und des
Deckels zur Verfligung.

Ausfiihrung Motorsteckerlage
0° 90° 180° 270°
MA10 / MA11 o0’
MG10 / MG11 000 090 * 180 270 ~ o
16 L/,
Vi

* Standardauslieferung

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel =» Kapitel ,,Bestellbeispiel®.
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7

2 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
Konfiguration, Bestellung

CKR-110
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Antrieb Schmierung? | Tischteil
CKR-110-NN-1, .... mm 6
/Lca )
"
Verbindungsplatte
- ohne mit
E?: 5 = g Lc, = (mm) Lc, = (mm)
-] , @ gz Z| o
2 BETIETIR:
3 T 5 oo | £Ea| g
c - e (&)
= &S =
Ausfiihrung 7} N 2 i=1 |i=1 B2 170 215 110 155
c
Q
-
8
2 001 003 LSS 001 002 040 041
2
s
c
<
[
2o
g
g 006 - LPG - 302 - 341
2
[~
001 | 003 | 004
=
©
o
c
£ 006 - - LCF - 141
]
=
o
=
©
o
o
©
% - - | 008 Helo) - 241
N
[}
S

-

2

3
4
5,

6)
7
8
9

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,,Projektierung/Berechnung”.

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (w MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkérpers . Wahlbar bis Lange L <2000 mm
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenfldche des Hauptkdrpers. Wahlbar ab Lange L > 300 mm  bis Lange Lax
Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz fiir Getriebeanbau

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemalB der dargestellten Motormontage im Kapitel , Lieferform*
(Lage der Motorstecker beachten)!

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem*.

Baugruppe enthalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; (m Kapitel ,Dokumentation®)

19)\otoranbau bestehend aus: Adapterflansch fiir Getriebe, jedoch "ohne Getriebe". Keine Motorsteckerlage wahlbar.
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Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 73
Konfiguration, Bestellung

Motoranbau® Motor®) Schaltsystem?” Automa- |Dok.?
tionspaket
Direkt- | Getriebe 2 Kabel 1 Kabel o
antrieb E’
o ) o o ., =
£ £loE E| & < g |3
£s/zs(Es|zs| 33 P |8
i=1 |i=5|i=10|Motorcode oM | Em|om|Ed| =% e |S
-
2
s Ohne
| - Schalter
~ - Befestigungskanal 000
< - Dose-Stecker
= ,
| 000 000 Magnetischer Sensor
9 REED, Wechsler 021 s 001
< (NC: C+NC, NO: C+NO) <
= I
— 8
© Hall, PNP-Offner (NC) 022 E
2 5
= ) €
Hall, PNP-SchlieBer (NO)| 023 8
= <
< Befestigungskanal 025 3
= 000 =
; 001 - MS2N05-DOBRN - - 231 | 232 Dose-Stecker 017 a
- X
< Magnetischer Sensor mit Stecker®) t
s 090 002
00010 000 REED, Wechsler 058
- (NC: C+NC, NO: C+NO)
5 015 | 016 | MS2NO3-BOBYN - - 203 | 204 180
E 013 | 014 | MS2N03-DOBYN - - 207 | 208 Hall, PNP-Offner (NC) 059
=) MS2N04-BOBTN - - 211 | 212
S 023 | 024 270
s MS2N04-COBTN - - 215 | 216
033 | 034 | MSM031C-0300 | 138 | 139 - -

Antriebsendkopf mit zusadtzlichem Antriebszapfen

Bei Ausfiihrung MAO5, MAO6, MA10, MA11, MG10 und MG11 steht ein
zweiter Antriebszapfen durch das Entfernen der Schrauben und des
Deckels zur Verfligung.

Ausfiihrung Motorsteckerlage
0° 90° 180° 270°
MA10 / MA11 * o’ ,,
MG10 / MG11 0
16’ L/,
v

* Standardauslieferung

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel =» Kapitel ,,Bestellbeispiel®.
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74 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
Konfiguration, Bestellung

CKR-145
Kurzbezeichnung, Linge?) Fiihrung Antrieb Schmierung? | Tischteil
CKR-145-NN-1, .... mm ‘
/Lga :
G
Verbindungsplatte
;?: 3 ohne mit
., O = = 2 Lo = (mm Lca = (mm
g .E go gé 5 ;: ﬁ ca ( ) ca ( )
T = 3 £ L = L 7]
£ = o Qo £ 5]
Ausfiihrung n N 3 i=1|i=1 i3 180 240 125 190
c
Q
o
8
2 001 003 - LSS 001 002 040 041
.g
o
<
o
2
(]
c
E 006 - - LPG - 302 - 341
9
>3
001 | 003 | 004
=
©
2
c
£ 006 - - LCF - 141
o
=
=
©
2
c
©
% - - 008 LCO - 241
£
]
S

1)
2

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkdrpers . Wahlbar bis Lange L <2000 mm
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkorpers. Wahlbar ab Léange L > 300 mm  bis Lange Lyayx
Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz fiir Getriebeanbau

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemalB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform“ (Lage der Motorstecker beachten)!
Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem*.

Baugruppe enthalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; (m Kapitel ,Dokumentation®)

19 \otoranbau bestehend aus: Adapterflansch fiir Getriebe, jedoch "ohne Getriebe". Keine Motorsteckerlage wéhlbar.

3
4
5,
6)
7
8
9,
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Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 75
Konfiguration, Bestellung
Motoranbau®) Motor®) Schaltsystem?” Automa- | Dok.?
tionspa-
\/O/ ket
2 ’
Q2
(7] . (]
s Getriebe 2 Kabel 1 Kabel on
= o o o ol ., = .
- oE| E|loE| E|5¥ s I3
g™ EP| w0 (EQ |29 |02 W (2
8" |i=3|i=5]i=10|Motorcode S0 |Em|6@ |[Em|S % g ||l&
-
)
=
= Ohne
— - Schalter
] - Befestigungskanal 000
g - Dose-Stecker
— 000 000 Magnetischer Sensor
10
St REED, Wechsler =
021 9]
= (NC: C+NC, NO: C+NO) = 001
] ] &
§ Hall, PNP-Offner (NC) 022 s
= £
- Hall, PNP-SchlieBer (NO) | 023 2
= <
= 000 |Befestigungskanal 025 °
~| 001 - - - MS2N06-D1BNN - - 247 | 248 g
=) Dose-Stecker 017 <
E X 002
= 090 | Magnetischer Sensor mit Stecker®) 1
00019 000 REED, Wechsler 058
- MS2N04-COBTN - - 215 | 216 (NC: C+NC, NO: C+NO)
5 013 | 014 | 015 180
s MS2N04-DOBQN - - 219 | 220 )
; - MS2NO5-BOBTN - - 223 | 224 Hall, PNP-Offner (NC) 059
E 043 | 044 | 045 MS2NO5-COBTN - - 227 | 228 270
= MS2NO05-DOBRN - - 231 | 232
033 | 034 | 035 MSMO041B-0300 | 140 | 141 - -

Antriebsendkopf mit zusédtzlichem Antriebszapfen
Bei Ausfiihrung MAO5, MAO6, MA10, MA11, MG10 und MG11 steht ein
zweiter Antriebszapfen durch das Entfernen der Schrauben und des

Deckels zur Verfligung.

Ausfiihrung Motorsteckerlage

90° 180° 270°
MA10 / MA11
MG10 / MG11 090 * 180 270

* Standardauslieferung

Erliuterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel » Kapitel ,Bestellbeispiel®.
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76 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)

Konfiguration, Bestellung

CKR-200
Kurzbezeichnung, Linge!) Fiihrung Antrieb Schmierung?® Tischteil
CKR-200-NN-1, .... mm b
/Lca )
"
Verbindungsplatte
ohne mit
3 %
- ‘- = =
= " gc’o g ; é’ § Lca = (mm) Lca = (mm)
& o c SwlEun =
] s 3 oo | Ea o
c = (U]
= &5 =
Ausfiihrung " N © i=1]i=1 H 265 405 190 305
MAO1
- LSS 001 002 040 041
Q@ 001 | 003
o |MA02
©
N
[} —
-]
2
=
S: MAO03
LPG - 302 - 341
002 | 004
MGO1
001 | 003 | 004 PG090
010
- | - LCF - 141
=
8 PG120
o
] 012
2
.2
o PG090
(L)
011
- - LCO - 241
PG120
013

1)
2

3
4
5

6
7
8]
9,

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (m MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkérpers . Wahlbar bis Lange L <2000 mm
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenfliche des Hauptkérpers. Wahlbar bis Lange L <5500 mm
Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz fiir Getriebeanbau

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform*
(Lage der Motorstecker beachten)!

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren®

Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem*.

Baugruppe enthalt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Gewindestifte und Vierkantmutter sowie 3 x Kabelhalter inkl. Gewindestifte
Schalterausfiihrung Magnetischer Sensor und Mechanisch/Induktiv gemeinsam auf einer Seite nicht moglich.

Baugruppe enthilt 1 x Sensor, 1 x Schalterplatte inkl. Befestigungsmaterial

19)schaltwinkel nur in Verbindung mit Verbindungsplatte anbaubar

1

)Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; (= Kapitel ,Dokumentation®)

2)\otoranbau bestehend aus: Adapterflansch fiir Getriebe, jedoch "ohne Getriebe". Keine Motorsteckerlage wahlbar.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 77
Konfiguration, Bestellung

Motoranbau® Motor®) Schaltsystem?” Automa-
tionspaket
2
2]
Getriebe 2 Kabel 1 Kabel
)
(3]
] [} (] ol , =
£ Elo £ gl g ¥ g ]
£5/ =525 =583 » |8
i=3 |i=5 |i=10 |Motorcode oM Em|cm|Em|SH & S
S Ohne
g - Schalter
- Befestigungskanal 000
1 - Dose-Stecker
P Magnetischer Sensor
g 000 000 REED, Wechsler 021
(NC: C+NC, NO: C+NO)
- Hall, PNP-Offner (NC) 022 ey 001
S Hall, PNP-SchlieBer (NO) 023 =<
s Befestigungskanal 025 >
Dose-Stecker 017 .E
- 00012) 000 Magnetischer Sensor g
o mit Stecker8) S
< o)) =]
S| S | 043 | 044 | 045 |MS2NO6-D1BNN| - | - |247 |248 | 000 |RgED, wechsler 058 =
2 - (NC: C+NC, NO: C+NO) I
) Hall, PNP-Offner (NC) 059 s
‘25 MS2NO7-B1BNN | - - | 255 256 | 090 Induktive/mechanische Schalter®) * 002
- Mechanisch 015
S o Induktiv - PNP-Offner 011
g S 180 |Induktiv - PNP-SchlieBer 013
- g 033 034 035 | MS2NO7-C1BRN - - 263 | 264 Kabelkanal 020
= 016
o i 10)
g 270 Schaltwinkel 5 026
MS2NO7-D1BNN| - | - |269 | 270 Dose-Stecker 017
Ausfiihrung Motorsteckerlage
0° 90° 180° 270°
MGO1-MGO04 000 090 % 180 270 90°
0
* Standardauslieferung , /
390
21°

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel =» Kapitel ,,Bestellbeispiel®.
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78 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)

Konfiguration, Bestellung

CKR-280
Kurzbezeichnung, Linge?) Fiihrung Antrieb Schmierung? | Tischteil
CKR-280-NN-1, .... mm ‘
/Lca )
"
Verbindungsplatte
ohne mit
T %
T = g’n s % Lc, = (mm) Lea = (mm)
S [} z -:
(1] Q9 c c =1
T 5 Hd £ L (7]
= £ c o ©
Ausfiihrung n N 2 i=1 3 485 375
c
Q
S
©
N
@ 001 -
T LSS 002 041
c
<
[}
o
©
o
£ 001 | 003 | 004 | 007 | -
2
[~
]
.g LPG 302 341
©
2 - | o0
2
=
]
(L]

-

2

Liangenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.
Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).
Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkdrpers . Wahlbar bis Lange L <2000 mm

Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflédche des Hauptkdrpers. Wahlbar bis Lange Ly

3
4
5

Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.
Anbausatz fiir Getriebeanbau

(Lage der Motorstecker beachten)!
6,

7
8,
9,

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren®
Weitere Informationen m Kapitel ,Schaltsystem*.

Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; (= Kapitel ,Dokumentation®)

Motoranbau bestehend aus: Adapterflansch fiir Getriebe, jedoch "ohne Getriebe". Keine Motorsteckerlage wahlbar.

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform*




Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule
Konfiguration, Bestellung

79

Motoranbau®) Motor®) Schaltsystem?) Automati- |Dok.?®
onspaket
2
2]
Getriebe 2 Kabel 1 Kabel go
o [ [ o |, =
0 0 7} w | Lo H -
o £ £E|o E £E| 8% 9 0
EQg| =20 |E9 =0 |88 w |2
i=9 |i=12|i=16 |Motorcode oM EM|(ocm |[Emd |=H P <
-
o
<
=
o
=)
g Ohne 3
— 000 000 - Schalter 000 e 001
5 - Kabelkanal 2
‘E’: Magnetischer Sensor 2
|| Hall, PNP-Offner (NC) 120 g
© Hall, NPN-Offner (NC) 121 2
2 Hall, PNP-SchlieBer (NO) | 122 <
= Hall, NPN-SchlieBer (NO)| 123 3
0009 000 000 Kabelkanal 020 '%
- < 002
o *
MS2NO7-B1BNN - - 255 | 256 =
g 090
~
o | 013 014 015 | MS2NO7-C1BRN - - 263 | 264
8 180
=
MS2NO7-D1BNN - - 269 | 270 270
Ausfiihrung Motorsteckerlage
0° 90° 180° 270°
MGO1-MGO02 000 090 % 180 270 g0°
0’
* Standardauslieferung , /
3907
i

Erlduterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel » Kapitel ,,Bestellbeispiel“.
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80 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)

MaBbilder
MaBbilder
Hauptkorper CKR-070/-090/-110/-145
Lad/2 | sma></2 I—ca ) Smax/2 ) Lad/2
Se ) seff/2 T seff/2 ) Se ‘
o | / ]
@ )
— % #‘?\‘7 ;
o
—o| - ,,,@!TXX,,,, ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, gié’ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [ 1l
o \J
Ty LbaNJ A
Ky L/2 a)
K1 X K2 tief K
6 L |—3
(4x) LL_
Ausfiihrung
MAO1, MA02 MAO05, MA06 X 5 X/y@2d 3
1 :
\
i_
i @D
<
| b o |20 <
-
i 1 (O 7 12 .
B ol 3
| QDl Lt ’\_‘ 5
. i ) ) A 32 «
Verbindungsplatte siehe Kapitel ,Befestigung* ‘*- | g.
AN AN
g olcmlc ol T °°~|( )
Lﬁ, ?_\5 E\E;E_\E ?_\5 E A SIANN
S ~ ) N4
‘ | 1,3
: o o o T -070 4559 -110 / -145
Z| T x45°
s -ty M 25
> i <~ | {
| N ey s (/F\ >
| N7 - g
A \ o Oy Uy —F—
| B /g )/ 2
2,8 2 | [ 48
4
CKR |MaBe (mm)
A B| bP? H H, H, Hs h oD | @D, " od K4 K,
H7 H7 tief h7 h6
-070 70 - - 32 44,5 31,3 16,30 - 26,5 10 12 8 - M3 6
-090 90 - 3 40 56,0 39,0 19,50 1,8 34,0 14 20 10 - M4 8
-110 110 - 5 50 66,0 49,0 24,50 3,0 42,0 19 20 14 - M5 10
-145 145 - 6 65 85,0 64,0 32,00 3,5 49,0 24 26 19 - M6 12
-200 200| 150 8 100 127,0 98,5 49,25 4,0 68,0 - - - 24 M8 15

N empfohlene Wellenpassung k6

b) Schmierbohrung beidseitig (Fettschmierung). = Kapitel ,,Schmierung®.

Geradheits- und Ebenheitstoleranz nach DIN EN 12020-2.

Hinweise: alle MaBe in mm. Darstellungen schematisch in unterschiedlichen MaBstdben. Genaue Konturen und MaBe finden Sie
im CAD Modell. CAD-Konfigurator im Internet verfligbar unter https://www.boschrexroth.com ,Produkt Konfiguratoren®.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05



Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 81

MaBbilder
Hauptkorper CKR-200
Lad/2 Smax/2 Lca Smax/2 L Lad/2
‘ Se 5eff/2 T Seff/2 Se ‘
[4]0) /
,(‘\,
o N
ol e N A L
m(
T
Ky x K, tief 4 =2 a)
1 X K, tie LS
(4%) 6 L
Lo =
—_— Ausfiihrung)
MAO1, MAO2 Mao3 M g
J5 vy
b i
< ZDH &
5 oD - @D
1) Ausfithrung MGO3, MGO4: ‘ 1 } —'i | *( ) P
= ——{ —
die Geometrie des Antriebszapfens : | T ! I~
o I[1,—h I [N - ==
entspricht der Ausfiihrung MAO1, MAO2 J _w HJ 2d ———*[ R . —h ad —
—c
i L]
Verbindungsplatte siehe Kapitel ,Befestigung® A 2,5 B 4,9
—- - 4 o —_ - /7 vy
N r oo'J;(T'*" ) A . )00’
i : @ \\/C\{ —
! 4,8 1)
: 1 w215 11,1
7Y z i & hal S
) N ! Y 2 C T .12_
. ; eE
=z ] : ] x‘é c 1,3 D 20,3
= 41 A ; DN . o [——
21 e = D
| ‘ | G ) L i N
D | B | B N/ © i =
A 3,2 * t 10,2

K3 Ks Ks Ke Kz L4 L, L3 Ly Ls Le L7 Lg ) L1o N4 N, N3
+0,1

12 29| 144 18| M2,5 (1ISO 4762) | 14,5 36| 42,0 - 3,0| 14,5| 50,2 15| 12,0 - - -

28 40| 20,0 28 M4 (DIN 6912) | 31,5 59| 49,5 25 1,8 20,5| 80,2 15| 12,5 7,6 - -

2
35 45| 25,0 33 M4 (ISO 4762) | 31,5 66| 60,5 25 2 2,0| 22,0] 80,2 20| 17,5 9,5 - -
2

45 45| 30,5 30 M5 (ISO 4762) | 61,0 64| 71,5 40 2,5| 27,5| 90,1 20| 17,5 9,5 - -

50 66 - 53 61,0, 104|115,0 40 3 2,5 - - - -1 25,0 38 84
MaBbilder fiir Hauptkorper, Tischteile und Motoranbau A Fur Schalteranbau
siehe folgende Seiten. B Fir Befestigung mit Spannstlicken
Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel C Fir Befestigungskanal
,Technische Daten" und ,Projektierung/Berechnung”. D Fir Befestigung mit Nutensteinen
TT = Tischteil
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Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)

MaBbilder

Hauptkorper CKR-280

Lad/2 — Sma></2 -l Lca - Smax/Q — | Lad/2
s./2 Soil 2 S /2 s/2 \
QD J— fr— - | e
| T | |
N
L/2 ] a)
L -l L, -
. L
Kix K, tief w2 w
Ausfiihrung
MAO1, MAO2 MAO07, MAO8
< <
@D
_ _Iul K,
l ‘
= * lg , =
ASuiuE
®D1 — —
CKR |MaBe (mm)
A B H H, H, H; oD | @D, ad K, K, K3 Ka Ks
H7 H7 tief hé +0,1
-280 280 204 160 190 156 79,5 120 25 50 35 M12 28 93 120 40

a) Schmierbohrung beidseitig (Fettschmierung). = Kapitel ,Schmierung®.

Geradheits- und Ebenheitstoleranz nach DIN EN 12020-2.
Hinweise: alle MaBe in mm. Darstellungen schematisch in unterschiedlichen MaBstaben.

Genaue Konturen und MaBe finden Sie im CAD Modell.
CAD-Konfigurator im Internet verfligbar unter https://www.boschrexroth.com ,Produkt Konfiguratoren®.
MaBbilder flir Hauptkorper, Tischteile und Motoranbau siehe folgende Seiten.
Langenberechnung des Linearsystems » Kapitel ,Technische Daten" und ,Projektierung/Berechnung®.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 83

MaBbilder
Verbindungsplatte siehe Kapitel ,Verbindungsplatten®
| ——| T —
(L~ 25 g o]
_ A
- J T B -
. B B . o L
= o cx|T
T D
2\ Ol 5
\E
A/B__ 25 c 4,9 D 7 E 20,5
7 yravd 4
™ AN 7 ON :
o~ To) o)
S =) )l S e ISR (1 )
< N —1 Xy 7@V - U=
59| L. w 1, 14 12,3
12 15
K K, L, L, Ls L, Ls Le L, N4 N, N3 N,
76| M10 (ISO 4762) 72 156 164 11 20 4 52 29 57 123 142
A Kundenseitig nutzbar
B Fir Schalteranbau / Kabelkanal
C Kundenseitig nutzbar
D Fir Befestigung mit Spannstiicken
E Fulr Befestigung mit Nutensteinen
TT = Tischteil
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84 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
MaBbilder

Hauptkorper CKR-070/-090/-110/-145

Option 001
\
\
Option 003 } @B, x B, tief @B, x B, tief (6x) Ls_ Ls_ La
i
‘ T —— - — ¢
| | | | | | | | |
AN AN AN N N N N N O N i .
|7 N7 X7 N/ X/ \7 N \7 _1 7 N7 7
L
(L) | | Lo Ly
N x L,
Option 004 \
m @B, x B, tief (5x) Bs x B tief
|
! | | | !
—f— f{‘%vC}fﬂéi}ﬂ{i}ﬂfﬂ} fffffffffffffffffff C——— ) -
Lyl Ly L, L
(4x)
CKR Option | MaBe (mm)
B1 Bz ﬁB3H7 B4 B5H8 L1 L2 0,01 L3 (min) L4 L5 LG L7
003 M3 6,0 - 10 15 25 59 -
-07 7 1,6 ———1
070 004 - - -6 7 - - - - 60
003 M4 7.5 - 10 30 35 76 -
090 0" - = 9 2,1 5 = = = - 5
10 [003[us EX] N of ol sl el -
003 M6 13,0 - 20 40 10 30 35 124 -
-145 004 ~ - 12 2,1 " - - - - 50
003 M8 12,0 - 10 35 40 119 -
-2 : 1 1
00 004 - - 6 3, 16 - - - - 60
003 M10 15,0 - 10 35 40 242 -
-280 . 16 3,1
004 - - 16 - - - - 60
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Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 85
MaBbilder

Hauptkoérper CKR-200/-280

|

Option 001 |

\

| ‘

|

. | @B; x B, tief @B, x B, tief (6x)
Option 003 ‘ Ls Ls Ly
| ‘
- — g
B ——— P-—O-C— Q- —¢—¢ -0 -G ———
i(‘yf 7‘ o
il
(Ls) Ly Ly
N x L2
. l
Option 004 ’“‘ @B; x B, tief (5x) Bs x By tief
\
\
| | |
I /A I A A i il A o —-
H
Ly Ly Ly Ly
(4x)

Ansichten von unten (Bodenflache)

Option 001 / Standard

Option 003 / mit Zentrierbohrungen

Option 004 / mit Zentrierbohrungen und Langloch
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86
MaBbilder

Tischteile CKR-070/-090/-110/-145/-200/-280
Tischteile ohne Verbindungsplatte

Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Bild 1 Bild 2
B
. ; . C
E x Ty tief (4x) B BF x T, tief (2x) E x T4 tief (8x) D OF x T, tief (4x)
|
I
|
X 1T 708+ | s+ N
I\ PN N
X < 7 i S— .
L2 Qedsy N2Gege ¥
Y
LCB
Bild 3 Bild 4
. B B
E x T, tief (4><)\ OF x T, tief (2x) E x T, tief (8x) C OF x T, tief (4x)
D
\ i J
; !
- |
& o '% £+ & CERICRECE O EDE D
X < G- —-—--—= s—-pr O X 4 &—-— — L o
o 03 45+ \&> O Q¢ O 2RO
\ Y Y
I ‘
‘ ‘
' Lca
Lca
id X Antriebsseite
Bild 5 B Y Schmiermoglichkeit fiir Fett; mit Gewindestift
C verschlossen. Weiterfihrende Informationen zur
E x T, tief (16x) a OF x T, tief (4x) Schmierung m Kapitel ,Schmierung®.
|
® HooS L)
X < 9@ v @1 O
N e v Y VU )
Lca




Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280) | Compactmodule 87

MaBbilder
CKR Bild |MaBe (mm)
L. A B c D| E OFH7 G H I T T,
1 80 25 - -
-070 13,5 M3 3 21 - - 6 6,0
2 108 65 40 15
1 102 27 - -
-090 20 M4 4 27 - - 8 6,5
2 156 92 65 38
1 170 50 - -
-110 34 M5 6 46 - - 10 6,5
2 215 135 85 35
1 180 60 - -
-145 48 M6 6 62 - - 12 7,5
2 240 160 100 40
3 265 85 - -
-200 66 M8 8 87 - - 16 10,0
4 405 260 175 90
-280 5 485 112 245 220 175 M8 8 158 105 35 16 10,0

Tischteile mit Verbindungsplatte?

1 MaBbilder m Kapitel ,Verbindungsplatten®
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88 Compactmodule | Compactmodule mit Zahnriementrieb (CKR-070 bis CKR-280)
MaBbilder

Motoranbau CKR-070/-090/-110/-145

Ausfiihrung
MA10, MA11 MG10, MG11
I—m Lf ¢ ‘ Lm
= | —
< I N N I
510 | <] s —
- I — .

X: Antriebsendkopf mit zusatzlichem Antriebszapfen
Bei Ausfiihrung MA10, MA11, MG10 und MG11 steht ein zweiter
Antriebszapfen durch das Entfernen der Schrauben und des Deckels zur Verfligung.

Motoranbau CKR-200/-280

Ausfiihrung
CKR -200/-280 MGO01, MGO02 CKR -200 MGO03, MG04
Lm Lge Lt Lm Lge Lt
| T - _ L
< |l Jw! el | < L1 | fwf el L=
<) ] S i 0 [ Sy [® |
- I - L

Motoranbau Option 000 (Adapterflansch fiir kundenseitigen Getriebeanbau)

Ausfiihrung
CKR-070/-090/-110/- CKR-200 CKR-200/-280 |Y Al
145 -
MG10, MG11 MGO03, MG04 MGO01, MGO02
\
X |
Nin |

N

j ST TR i I Schnitt A-A
—‘F Ldb ] ]L | | CKR-280
\
:
G . : oo
T - o | '
Y - o ==
— oo
_OK_| oK
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MaBbilder
o« Ausfiihrung Motorcode MaBe (mm)
5 OE| L| Ly Lo/OA] A1 B OE G H oD K oM
MS2NO03-BOBYN 55
- H7 +0,2
070 MG10, MG11 MSMO19B-0300 20 29,5| 60,7 @ 40 34 8,5 2,5 10 27 4,3
MA10, MA11 |MS2NO04-DOBQN -134,5 -
MS2N03-BOBYN
- H7 +0,3
090 MG10, MG11 [MS2N03-DOBYN 55 28,0 68,0 51| 51 44 8,5 4,5 14H7| 35,1 4,5
MSMO031C-0300 70 75,0
MA10, MA11 |MS2NO5-DOBRN | 55]46,0 -
MS2N03-BOBYN
55 68,0
MS2NO03-DOBYN ’
- _ +0,4 H7 H7
110 MG10, MG11 |[MS2N04-BOBTN 80!3%5] 750 S 57 85 44 ! 19 35 45
MS2N04-COBTN ’ S
MSMO031C-0300 | 70 750 2
MA10, MA11 |MS2NO06-D1BNN 55(52,0 - <
MS2N04-COBTN ‘a
MS2N04-DOBQN | o0 9201 g
-145 MS2N05-BOBTN 2 72| 72 62 13| 5,503 24H7|  53+04 5,5
MG10, MG11 1 N05-coBTN | 10070 101,0 5
MS2NO05-DOBRN
MSMO041B-0300 90 97,0
MS2NO6-D1BNN | 120 |45,0| 124,5 95 95 80 - 6 22F7| 68,3%0.2 6,6
.200 MGO01, MG02, |MS2NO7-B1BNN
MGO03, MG04 [MS2NO7-C1BRN | 150|75,0| 154,0 120| 120 108 - 8 32F7| 90,3%0:2 9,0
MS2NO7-D1BNN
MS2NO7-B1BNN
-280 | MGO1, MG0O2 [MS2NO7-C1BRN | 150|61,0| 171,7 140| 135 100 - 5 25H7 80H7 11,0
MS2N07-D1BNN
Adapterflansch

CKR-070

CKR-090

CKR-110

CKR-280

CKR-145

CKR-200 (PG090)
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Produktiibersicht

CKR-280-DB

Produktlibersicht

Eigenschaften

» 2 Antriebe: 2 unabhangig voneinander verfahrbare Tischteile mit Verbindungsplatten aus Aluminium durch
getrennte und vorgespannte Zahnriementriebe

Prazisions-Aluminiumprofil mit zwei integrierten vorgespannten Kugelschienenfiihrungen

Zwei unterschiedliche Schmierausfiihrungen

Einbaufertige Compactmodule in beliebigen Langen bis L.

Realisierung groBer Langen bis 5 500 mm

Kostenglinstige Wartung

Wiederholgenauigkeit bis zu + 0,05 mm

vVvyVvVvyyYyespy

Weitere Highlights

» Flexibel durch wahlbare Optionen

» Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen
» Umfangreiches Zubehor an Verbindungs- und Klemmelementen

» Typenschild mit Parametern zur einfachen Inbetriebnahme

Anbauteile

» Planetengetriebe mit verschiedenen Ubersetzungen

» Wartungsfreie Servomotore mit wahlbarer Bremse und angebauten Feedback
» Magnetische Sensoren, Schalterbetatigung ohne zusatzliche Schaltfahne

» Kabelkanal aus Aluminium

Ausfiihrung/Optionen Antrieb Ausfiihrung/Optionen Fiihrung (Hauptkorper)

Motoranbau - Mit Getriebe: (MG21 / MG23 / MG24)

Der Flansch dient zur Befestigung des Getriebes am
CKR und als geschlossenes Gehduse. Durch die
Anbindung ohne Kupplung wird das Antriebsmo-
ment verdrehsteif auf die Antriebswelle des Com-
pactmoduls {ibertragen. Verfiigbare Ubersetzungen
= "Konfiguration, Bestellung".

1/2: zusammengehoérende Komponenten
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Aufbau
Aufbau
Aufbau CKR Anbauteile:
1 Endkopf Antrieb (1.1/1.2) 7 Magnetischer Sensor
2 Hauptkorper 8 Kabelkanal
3 Zahnriemen (3.1/3.2) 9 Klemmschraube
4 Tischteile mit Verbindungsplatten (4.1/4.2) 10 Nutenstein (zur wiederholgenauen Montage des Sensors)
5 Endkopf Spannseite (5.1/5.2) 11 Flansch mit Getriebe
6 Nut fiir Sensor 12 Motor (12.1/12.2)

Zusammengehorende Komponenten (MG23):
Antrieb 1: 1.1 /3.1 /4.1 /51 /11.1 /121
Antrieb 2: 1.2/3.2/4.2/5.2/11.2/12.2

12.2

111

® | Beim CKR-280-DB muss auf jeder Seite des
Hauptkorpers ein Schaltsystem
(Sensor/Kabelkanal) fiir jeden Antrieb/Tischteil
montiert werden.

Beispielkonfiguration Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Technische Daten

Technische Daten

Allgemeine technische Daten*)

Compactmodule | CKR-280-DB

CKR Tischteil Langenzuschlag Min. Verfahrweg | Max. Linge |Dynamische Kennwerte
mit Verbindungs- Tragzahlen |Tragmomente
platte
Lca I-w Lad smin” Lmax ng Mt ML
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (N) (Nm) (Nm)
-280-DB 375| min. 485 135 195 5 500 216 700 19 500 21670
Antriebsdaten*)
CKR | Getriebe |Ubersetzung | Max. Vorschub- Max. Tischteil Bewegte
Antriebs- konstante Geschwindig- Eigenmasse
moment keit mit Verbindungs-
platte
i MP u Vmax Lca me,
(=) (Nm) (mm/U) (m/s) (mm) (kg)
ohne 1 250,00 390,00 5,00
5 50,00 78,00 4,55
280DB | piq1s 12 20,83 32,05 1,90 375 27,20
16 15,63 24,38 1,42
Getriebedaten®)
CKR Getriebe
Typ Ubersetzung | Max. Beschleunigungsmoment® | Grundreibmoment Max. Antriebsdrehzahl
(am Getriebeabtrieb)
i Mge MRge Nge
(=) (Nm) (Nm) (min-1)
5 195 0,90
-280-DB PG115 12 5 500
15 260 0,95

*) Kapitel ,Projektierung/Berechnung® beachten.

" Minimal erforderlicher Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewéahrleisten.

2 Maximale Kraft, die liber die im Riemenrad eingreifenden Zahne lbertragen werden kann.
3 Die zuldssige Zugbelastung des Riemenquerschnitts (Elastizitatsgrenze) wird zur besseren Vergleichbarkeit angegeben.

Dieser Wert stellt die Belastungsgrenze beziiglich der plastischen Verformung dar und darf nicht zur Ermittlung des max. zul. Antriebsmoments herangezogen werden.
4 Die Grenzwerte des Linearsystems dirfen nicht Gberschritten werden = | Antriebsdaten / Projektierung/Berechnung®.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Technische Daten

Flichentragheitsmomente | Kraftangriffspunkt

Maximal zulédssige Belastungen

Momente Kréfte
Mx max My max Mz max Fy max Fz1 max Fzz max ly lz Z1
(Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N) (cm*) (cm*) (mm)
5400 6 000 5517 55170 86 685 60 000 2 242,00 15 802,0 108,5
Konstanten Konstanten Reibmo- Durch- Riementyp | Max. Elastizitats- | Max.
Massenberechnung | Massentrigheitsmoment ment messer Riemen- grenze Beschleunigung
Riemenrad betriebs-
kraft
kg fix kg var kJ fix kJ var kJ m MRs d3 Bt Fbpz) Ft zuls) Amax
(kg)| (kg/mm)|  (kgmm?)| (kgmm)|  (mm?2) (Nm) (mm) (N) (N) (m/s?)
14,95 0,0448 | 107812,77| 3,375| 3852,68 12,25 124,14 50ATS15 4046 13530 50
Motor Massentrigheitsmoment Gewicht
Jge mg,
(kgm?) (kg)
0,0003995 7,4
MS2NO7 0,0004586 96
0,0004108 '
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Konfiguration, Bestellung

Konfiguration, Bestellung

CKR-280-DB
Kurzbezeichnung, Linge?) Fiihrung Antrieb Tischteil
CKR-280-DB-1, .... mm
> | Lo )
"
mit Verbindungsplatte
S S Lea =375 mm
c 2
B L 8 5 °
I Q< 2=z = .
g % E s § Schmierung?
Ausfiihrung n N 2 i=1 3 LSS LPG
MA21
c
o
o
N MA23
@ 021 - 041 341
2
]
c
<
MA24
001 003 004
MG21
E]
©
-]
c
©
2 MG23
2 - 026 041 341
=
1S
)
S
MG24

1)
2

3
4
5,

6,
7
8
9

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Projektierung/Berechnung®.

Zentrierbohrungen zur einfachen Kombination mit anderen Linearsystemen und Verbindungselementen (= MaBbilder).

Option 003: mit Zentrierbohrungen und Befestigungsgewinden in der Bodenflache des Hauptkdrpers . Wahlbar bis Lange L <2000 mm
Option 004: mit Zentrierbohrungen und Langloch in der Bodenflache des Hauptkérpers. Wahlbar bis Lange Lyax

Schmierung = Kapitel ,,Schmierung®.

Anbausatz fir Getriebeanbau

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemalB der dargestellten Motormontage im Kapitel , Lieferform*
(Lage der Motorstecker beachten)!

Empfohlener Motor, Motordaten und Typenbezeichnungen = Kapitel ,Motoren*

Schaltsystem (Sensoren/Kabelkanal) wird in doppelter Anzahl geliefert. Weitere Informationen = Kapitel ,Schaltsystem*.
Messprotokolle: 001 = Standardprotokoll; 002 = Reibmomentmessung; (m Kapitel ,Dokumentation®)

Motoranbau bestehend aus: Adapterflansch fiir Getriebe, jedoch "ohne Getriebe". Keine Motorsteckerlage wéhlbar.

osch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Konfiguration, Bestellung

Motoranbau®) Motor®) Schaltsystem?) Automati- |Dok.?®
onspaket
)
2]
Getriebe 2 Kabel 1 Kabel gp
[ [ [ o | ., =
0 ] 0 7] L O 5 -
eE Il B2 |5 |23 % (|2
= b= (7]
i=5 |i=12 |i= 16 |Motorcode 6 |Em|6@ |Em|S % g |&
-
N
<
=
X
< 000 000
=
Ohne ‘5
< - Schalter <5 001
st' - Kabelkanal 000 a
E o
Magnetischer Sensor 2
Hall, PNP-Offner (NC) 120 g
Hall, PNP-SchlieBer (NO) | 122 <
- Hall, NPN-SchlieBer (NO)| 123 E,
3 MS2NO7-B1BNN| - | - | 255 | 256 Kabelkanal 020 B
= 000 X 002
*
090
1]
MS2NO7-C1BRN - - 263 | 264
g 023 024 025
180
g 270
g MS2NO7-D1BNN - - 269 | 270
Ausfiihrung Motorsteckerlage
0° 90° 180° 270°
MG21/23/24 000 090 » 180 270 g0’
0
* Standardauslieferung ,
8071,
a1

Erldauterung der Bestellparameter und Bestellbeispiel » Kapitel ,,Bestellbeispiel“.
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Definition ,Verfahrbereiche CKR-280-DB“

Definition ,Verfahrbereiche CKR-280-DB*

Y

| Toooooooo

00000000
o O o o O o
o
o O S e B - O-0 0O+
5 5 g
s o R
00000000 |, LLooocd®o0o0

A - Seff1 o
00000000 [ > 00000000 [ &
o o o o O o]
10 O 00| Q 0 O]
- 0-6-—0 O3 f= O O I T € S O o -~ -
[0 [s [0 O O
o O o o o [¢)
00000000 | Ll 00000000 |
| Seff2 _
[ ™
B sefﬁ Seff2

|_| B
00000000 00000000 °°
o o o o O o
o9
B S e e O S s —O-—0—0O O F-———
B o O o o O o °0
Ll 00000000 00000000 |,

o 0]

o0

Smax Siehe Typenschild. Grafische Darstellung von S ohne Hubreserve S,

Weitere Informationen = Kapitel "MaBbilder", "Projektierung/Berechnung", "Kurzeichen".
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Definition ,Verfahrbereiche CKR-280-DB“

A

Beide Tischteile konnen abwechselnd in die Endlage fahren und nutzen jeweils den max. verfligbaren Verfahrweg
smax = Seff1 + se = SeffZ + se

Beide Tischteile haben gleiche oder unterschiedliche Verfahrwege und teilen sich ohne Uberlappung (S,,) den
max. verfligbaren Verfahrweg

smax = Seff1 + seff2 + se

C

Beide Tischteile haben gleiche oder unterschiedliche Verfahrwege und teilen sich mit Uberlappung (S,,) den
max. verfligbaren Verfahrweg

Smax = Seff1 + seff2 - Sov + se

Weiterfithrende Informationen:

Die Hubreserve (S,) wird z.B. fiir eine(n) Uberlauf, Schmierhub, Werkzeugwechsel, Wartung, Stérkontur, Ausgleich von
Montagetoleranzen usw. bendtigt.

Die finale Uberpriifung/Festlegung der Hubreserve muss durch den Anwender erfolgen.

Nachfolgende Hubreserven sind eine Empfehlung:

Linearsysteme: Se =20 mm
Mehrachssysteme: Se =20 mm
Elektromechanische Zylinder: S, =10 mm

A\ Wird keine Hubreserve (Se = 0 mm) festgelegt, entspricht der effektive Hub (S¢f) dem maximalen Verfahrweg (Say)
des Systems. Es besteht kein Abstand zur mechanischen Endlage und somit die Gefahr einer mechanischen Beschadigung.
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MaBbilder

MafBbilder

Hauptkorper CKR-280-DB

Compactmodule | CKR-280-DB

Lad/2=‘ - Sma></2 -t Lca - | ca -t smax/2 - ‘=Lad/2
Se/2 “ L Seff/? . ‘ I_w ‘ . seff/2 - A‘ se/z
1] | [
|
fxmi,,
T
- L/2 -
L - L, -
K1 X K2 tief T T o
Ausfiihrung MA21/23/24 Ausfiihrung MG21/23/24
<
< @D
© _lko K7
]
¥ 71
DR
K, | *
CKR MaBe (mm)

A B H H, H, H; @D | @D, ad K4 K, K3 K, Ks
H7 H7 tief hé +0,1
-280-DB 280 204 160 190 156 79,5 120 25 50 35 M12 26 93 120 40

Geradheits- und Ebenheitstoleranz nach DIN EN 12020-2.
Hinweise: alle MaBe in mm. Darstellungen schematisch in unterschiedlichen MaBstaben.
Genaue Konturen und MaBe finden Sie im CAD Modell.
CAD-Konfigurator im Internet verfligbar unter https://www.boschrexroth.com ,Produkt Konfiguratoren®.
MaBbilder fiir Hauptkorper, Tischteile/Verbindungsplatten und Motoranbau siehe folgende Seiten.

Langenberechnung des Linearsystems = Kapitel ,Technische Daten" und ,Projektierung/Berechnung®.
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MaBbilder
Verbindungsplatte siehe Kapitel ,CKR-280-DB Verbindungsplatte®
“ mans
=2 )
=2
A/B__ 25 (o 4,9 D 7 E 20,5
P ar, 7
™ / N N |
o~ T} ™ ‘
3= 0 )= Sl = E R )
N « — § vV @Vi — | - [ee)
59| | o 17,1 14 12,3
12 15
Ks K, L, L, Ls L, Ls Le L, N4 N, N, Ng
102 | M10 (ISO 4762) 72 185 185 11 20 4 52 29 57 123 142

Kundenseitig nutzbar

Fir Schalteranbau / Kabelkanal
Kundenseitig nutzbar

Fur Befestigung mit Spannstilicken
Fur Befestigung mit Nutensteinen

moow>»
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MaBbilder

Hauptkorper CKR-280-DB

Option 001

[ MA21/MG21
ﬂ MA23/MG23
MA24/MG24 H
L l
Option 003
|‘r| MA21/MG21
OB; x By tief @B, x B, tief (6x) PPN PP
Ls Ls Lg4
‘ ‘ 4%
e — - ﬂ MA23/MG23
TG -G O —C e e
Lot — -3 U
MA24/MG24 ﬂ
L I—2 L1 [ ‘
T N x I_2
Ansichten von unten (Bodenflache)
Option 001 / Standard
Option 003 / mit Zentrierbohrungen
Option 004 / mit Zentrierbohrungen und Langloch
CKR Option |MaBe (mm)
B4 B, ngH7 B, BsHs L4 Ly* 0,01 L3 (min) Lg Ls Le L,
003 M10 15,0 — 10 35 40 242 -
-280-DB 004 — — 16 3,1 16 20 40 — — ~ — 60
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MaBbilder

Option 004 ﬂ MA21/MG21

@B3 x By tief (5x) Bs x By tief

LN
T

= e

MA23/MG23
——{:———:—:———:i}——%{:———:i& ——————————————— == ——
T T
]
(éll_x2) L, L MA24/MG24 m

LN
T
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MaBbilder

Motoranbau CKR-280-DB

Ausfiihrung MA21/23/24

Ausfiihrung MG21/23/24

Lm L | L., Lee Lt
- j 7‘ ‘ ‘ |
< 1 !
S T <l |1 dwl ol
\ I | L] Oy [7 ‘
Motoranbau Option 000 (Adapterflansch fiir kundenseitigen Getriebeanbau)
Ausfiihrung MG21/23/24
|
- |
== Schnitt A-A ;
1 »
Q © N o | o
- o | o
oo
oK
CKR Ausfiihrung Motorcode MaBe (mm)
OE L¢ Lee| Ln|OA A1 B OE H oD OK oM
MS2NO7-B1BNN 5 1470 28 @
-280-DB MG21/23/24  |MS2NO7-C1BRN | 140 61,0, ., "¢ 1745 © 3 £ 140| 135| 100 5| 25H7| 80H7| 11,0
MS2NO07-D1BNN ' TS 22
Adapterflansch
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CKR-280-DB | Compactmodule 103
Verbindungsplatte

D,

D,

s

5

C

.
e

o

Detail A

" fiir Kundenaufbau
a) Trichterschmiernippel AM8 x 1 fir Schmierausfiihrung LSS/LPG; 2-seitige Schmierméglichkeit (Zentralschmierung nur mit Fettpresse
Uber eine der zwei Seiten notwendig).

Funktion:

» Befestigung von Aufbauten (mit Nutensteinen)
» Schmierung der Kugelschienenfiihrung liber die Verbindungsplatte moglich
» Fir Schmierausfiihrung LSS, LPG

Baugruppe besteht aus:
» Verbindungsplatte, Montagematerial fiir die Befestigung an den Tischteilen, Nutensteine sind nicht im Lieferumfang

enthalten
CKR MaBe (mm)
I.(:a A (o4 D1 D2 ﬂEH7 E1 Ez E3 ﬂF"” F1 F2 H1 H2 H3 H4 Masse Material-
nummer
+0,01 +0,01 (kg)
-280-DB | 375 |278(30 |71 |112,5|16 - 3,1 tief |80 |60 |40 8 - 16 tief 50,0|60 12,3 |20,5 (8,0 17,3 7,02 R0O375 700 25
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Befestigung/Befestigungszubehor

Anbauteile und Zubehor
Befestigung/Befestigungszubehor

Befestigung mit Spannstiicken Befestigung mit Nutensteinen (GroBe -200/-280)

. | 3 1 E]fw > fﬁmé
: ! G,

B ‘ C 01

1 Bei Compactmodulen mit Zentrierbohrungen in der Bodenflache (Auswahl liber Option Flihrung):
Zentrierringe zum besseren Ausrichten an anderen Linearsystemen und Verbindungselementen verwenden.

A Compactmodul nicht an den Endképfen befestigen oder unterstiitzen! Tragendes Teil ist der Hauptkorper!

GroBe MaBe (mm)

A B C
-070 82 95 -
-090 102 112 -
-110 126 140 -
-145 161 175 -
-200 222 240 150
-280 310 336 204
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Befestigung/Befestigungszubehor

Sonderbearbeitung in der Grundfliche des Hauptkérpers
(nicht werkseitig vorhanden)

max. C

o1 m G

_ Stiftloch oder
Gewinde max. JB

A

Abstand von den Hauptkdrperenden mindestens 30 mm

Mogliche Befestigung durch Sonderbearbeitung in der Grundflache des Hauptkorpers

A Option Fiihrung 003 enthilt bereits Gewindebohrungen in der Bodenfliche des Hauptkérpers (siehe MaBbilder).

GroBe MaBe (mm)
A B (o4
-070 59 3 7,5
-090 76 4 7,5
-110 92 5 9,0
-145 124 6 13,0
-200 119 8 12,0
-280 242 15 10,0
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106 Compactmodule | Anbauteile und Zubehor
Befestigung/Befestigungszubehor

Befestigungszubehor

Spannstiicke
Empfohlene Anzahl an Spannstiicken:
» Typ 1: 6/3" Stiick pro Meter und Seite
» Typ 2: 4 Stlick pro Meter und Seite ) i
» Typ 3: 3 Stlick pro Meter und Seite Selnskgnig S:::r?ldNe M ‘
> Typ 4: 3 Stiick pro Meter und Seite @1}‘9
" Bei GroBe-070 Ho
—H @f
%‘ e o
-Gl ARy 71
- F. *\iy:’* \;ﬂl’
o I
o lleH | |er
Lci())fm i ol< i O
eH | |en
i o o
o g e Lo
Typ 1 Typ 2 Typ 3 Typ 4
GroBe Gewinde | Typ| Anzahl Bohrungen N | MaBe (mm) Materialnummer
A B C D E F G H
1 1 22 - -| 10,0 4,81 15,0 12,2 6,5|R1419 010 01
-070 M5
2 2 57 8,5 40| 10,0 4,8| 15,1 12,2 6,5|R1419 010 43
1 1 25 - - R0O375 310 00
3 4 87 6,0 25 R0375 310 02
3 4 107 8,5 30 R0O375 310 03
-090 M4 2 2 721 11,0 50 9,0 46| 14,5| 10,5 5,0| R0O375 310 32
2 2 62| 11,0 40 R0O375 310 33
3 4 87| 13,5 20 R0375 310 38
4 6 107 8,5 18 R0375 310 41
3 4 107 8,5 30 RO375 410 02
M5 3 4 77 8,5 20| 11,5 48| 19,3| 14,0 7,0 | RO375 410 26
4 6 107 8,5 18 R0O375 410 41
1 1 25 - - R0O375 510 00
-110 / -145 3 4 1421 11,0 40 R0375 510 02
2 2 721 11,0 50 R0375 510 33
M6 11,5 53| 19,3 14,0 7,0
2 2 62| 11,0 40 R0O375 510 34
2 2 47 8,5 30 R0375 510 23
4 6 142 8,5 25 R0375 510 41
2 2 108 | 19,0 70 16,3 R1175 290 26
-200 M8 2 2 88| 19,0 50| 27,5| 14,8 291 19,0 9,0 [R1175 290 96
2 2 78| 19,0 40 14,8 R1175 290 97
-280 M10 2 2 163| 29,0 105| 32,0 18,5 41 25| 13,0 |R1175 290 44

Compactmodule CKR: Bei Montage der Spannstiicke Mindestabstand 10 mm zur Stirnseite des Hauptkorpers beachten.
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Nutensteine, Federn und Leisten

Empfohlene Anzahl an Nutensteinen:

Anbauteile und Zubeho6r | Compactmodule

107

Befestigung/Befestigungszubehor

Zur Befestigung von Aufbauten auf der Verbindungsplatte.
Die Feder dient als Montage- und Positionierhilfe.

mit 1 Gewinde 6 Stiick pro Meter und
Seite A
Leiste 1 ‘ — : e
Th e W T
I S | 1 \ i
R T B ‘ ‘ |
7, 7, ‘ _ 1
[ ‘
8 M8 (18x) M IRE Vs
\ |
20 16 x 60 = 960 ] #f
1000-2
5| GréBe Gewinde | MaBe (mm) Materialnummer
*{:'; A B C E| F{|Nutenstein Feder
M4 (1x) 10| —-|R0375 21020 |-
195 070 Ma (20 | 4 78 39194 q9(70[R0375 210 21 |-
M4 (1x) 12| —|R3447 014 01 [R3412 010 02
. -090 / -110 | M5 (2x) 6| 11,5| 4,0{1,0{ 45|30[R0391 71009 |-
Materialnummer
R3447 008 01 M5 (1x) 12| —|R3447 015 01 [R3412 010 02
M4 (1x) 16| —|R3447 017 01 [R3412 011 02
M5 (1x) 16| —|R3447 018 01 [R3412 011 02
-145 M6 (1x) 8| 16,0| 6,0(2,0] 16| —-[R3447 019 01 |R3412 011 02
M6 (2x) 50|36[R0391 710 08 |-
M8 (1x) 16| —|R3447 020 01 [R3412 011 02
M4 (1x) 20| —-[R3447 012 01 |R3412 009 02
M5 (1x) 20| —-[R3447 011 01 |R3412 009 02
M6 (1x) 20| -[R3447 010 01 |R3412 009 02
200 M8 (1x) 101 19,5110,515,0 20| —-[R3447 009 01 |R3412 009 02
M8 (2x) 90|70[R0391 710 07 |-
M8 (2x) 50(30[R0391 710 61 |-
-280 M10 (4x)| 12| 18,0/ 14,0/ 7,0/ 108|30|R0391 710 84 |-
Zentrierringe D
Der Zentrierring dient als Positionierhilfe D QE‘
und Formschluss bei Kundenaufbauten auf \QE\ r
dem Tischteil und Hauptkorper. Mit ihm : Z:i,_zf
wird eine formschlissige Verbindung mit | ol @ | ©
. ) L L do|z al LI 1ol =
guter Reproduzierbarkeit geschaffen. e NS e S
Werkstoff: Stahl ‘ ‘ /////
— Z8 a) Kundenaufbau
: b) Zentrierring
) ‘ o ' L‘ c) Tischteil
v O @ GroBe | MaBe (mm) Materialnummer
= A B c D E| oF H, H,
(mm) +0,1| -0,2| +0,2 +0,2| +0,2
5 5 - 3,4 3,0 - 1,6 1,6 - | R0O396 605 42
7 7 - 5,5 3,0 - 1,6 1,6 - | RO396 605 43
9 9 - 6,6 4,0 - 2,0 2,1 - | R0396 605 44
12 12 - 9,0 4,0 - 2,0 2,1 —| R0396 605 45
16 16 -1 11,0 6,0 - 3,0 3,1 - [ R0396 605 46
7-5 7 5 3,4 3,0 1,5 1,6 1,6 1,6 | R0O396 605 47
9-5 9 5 3,4 3,5 1,5 1,6 2,1 1,6 | R0O396 605 48
9-7 9 7 5,5 3,5 1,5 1,6 2,1 1,6| RO396 605 49
12-9 12 9 6,6 4,0 2,0 2,0 2,1 2,1| R0396 605 50
16 - 12 16 12 9,0 5,0 2,0 2,0 2,1 3,1| R0396 605 51
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Verbindungsplatten

Verbindungsplatten

CKK/CKR -070

1,5 OF
A -
X
N | — —
o
| N—————— N —
& & | \R
- <« H N T /M R
8 W\ N
e\ AN
r /2 ST\
~ a)
O )
| e E— E———
B
57 L
4,2
_\ g
NS w
/\ | 1,5
v‘ ( ép | i E, E, Es Es E, E

N
\
i

Detail A

YA e——— N —— 03—
NN Z N
: \

M AN INR

VB NVANY U\
/ ) \ A Ay 723
\‘/ \ \‘/ ‘i‘*‘ \‘/ \‘/ -

i |
22 | | _ Lea
4
. JE
Detail B

Die Verbindungsplatten unterscheiden sich in der Darstellung voneinander.

a) Trichterschmiernippel DIN 3405-D4; 2-seitige Schmiermdglichkeit (Zentralschmierung nur mit Fettpresse lber eine der zwei Seiten notwendig).
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Verbindungsplatten

Funktion:
» Befestigung von Aufbauten (mit Nutensteinen)
» Schmierung der Kugelschienenfliihrung und des Kugelgewindentriebs lber die Verbindungsplatte moglich

» Fir Schmierausfiihrung LSS, LPG

Baugruppe besteht aus:

» Verbindungsplatte

» Montagematerial flir die Befestigung an den Tischteilen
» Nutensteine sind nicht im Lieferumfang enthalten

CKK/CKR | MaBe (mm)
L A c D, D, QEH7 E, E,
CKK CKR +0,01
-070 6o 60 70 12,5 20 10| 7 - 1,602 tief 10 20
95 95
CKK/CKR Lca (mm) [ Materialnummer Masse (kg)
CKK CKR
070 60|R0375 200 15 R0375 200 16 0,11
95|R0375 200 10 R0375 200 11 0,17
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Verbindungsplatten

CKK / CKR
CKK / CKR -090, -110, -145, -200
3 LC&
G L
N A 3 ca Fq Fq oFD
OE JE
58 ; :
by 1 B \\
-IJ r——— = — -
o5 o
s N ¢ N @
lny ® | ©® 4 Jle @ 0| ol,
J = = <
I ] ﬂ AN D T AN N h
° 7 /“7'3 '''''''''' [ e y — OO D J DD — .
; 9 R B S D =0 ) Egs: :
5 ©  © N © © T © ©1 "
e yar )
i) N (N%
I"j -TT" e E—— —‘%
B rf’— | |
-C .| E; | E; | E5 | Eg E, | E,

CKK / CKR -280

F1 F1 gFE" —

NN
e

g
N
PNy

s | \ é _ Detail A
— N] ! \ w GréBe -090,-110,-145
[N
- |- i | M o \ / /N R 8,75
s § /5 OO T B——h I e
| ; : s
i AN
3 gy s SN 12 -
A ©OV® T OO J =
RS |
|
B £ e ‘ Detail A
c 2 3, | Es Ey GroBe-200
H
Montagerichtung e [T
Antriebszapfen ~ Bohrungen @F 7
= Detail B

Die Verbindungsplatten unterscheiden sich in der Darstellung voneinander.

" fiir Kundenaufbau
a) Trichterschmiernippel AM8 x 1 fiir Schmierausfiihrung LSS/LPG; 2-seitige Schmiermoglichkeit (Zentralschmierung nur mit Fettpresse
lber eine der zwei Seiten notwendig). Schmieranschliisse fiir Schmierausfiihrungen LCF/LCO siehe nachste Seite.
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Verbindungsplatten

Funktion:

» Befestigung von Aufbauten (mit Nutensteinen)

» Schmierung der Kugelschienenfliihrung und des Kugelgewindentriebs liber die Verbindungsplatte méglich
» Fir Schmierausfihrung LSS, LPG

Baugruppe besteht aus:

» Verbindungsplatte

» Montagematerial fir die Befestigung an den Tischteilen
» Nutensteine sind nicht im Lieferumfang enthalten

CKK/ |MaBe (mm)
CKR L., Al ¢/ o, b, BEHT |-:1| E2| Es oFH7| F,| F| Gy G, Gs| G4 Gs| H4| H,| Hs| H,
CKK | CKR 0,01 0,01
60 - - - |-
-090 90 [16 |20 [20 |9-2,1 tief |- 7,6 4,2 17,3 |2,0 |4,3 |6,0 |12,0/13,5 |7,7
125 10 4-6tief |38,0[20
60 [110 - - - |-
-110 110[16 |20 |20 |9- 2,1 tief |- 9,5 |52 7,3 |2,5 [4,8 |6,0 |12,0|3,5 |7,7
155 10 | [5-65tief|45,0[42
80 |125 - - - |-
-145 145(20 |27 |40 |12 -2,1tief |40 9,5 5,2 17,3 |2,5 |4,8 |8,0 |16,5(3,5 |9,8
190 20 6 - 12 tief |62,0|35
190 - - - |-
-200 200(27 |40 |40 |16 - 3,1 tief |- - |- |- |- |- [|10,0]20,1]6,0 |12,5
305 20 8 - 16 tief |59,5|41
-280 375  [278(30 (71 [112,5|16-3,1tief[80 [60 |40 |8- 16 tief [50,0l60 |- |- |- |- |- [12,3]20,5/8,0 [17,3
CKK/ Lea (mm) Materialnummer Masse (kg)
CKR CKK | CKR CKK CKR CKK CKR
090 60 R0375 300 15 R0375 300 16 0,18
125 R0O375 300 10 R0O375 300 11 0,37
110 60 | 110 R0375 400 15 R0375 400 16 0,23 0,38
155 R0375 400 10 R0375 400 11 0,59 0,58
145 80 | 125 R0375 500 15 R0O375 500 16 0,50 0,81
190 R0375 500 10 R0375 500 11 1,20 1,15
200 190 R0375 600 15 R0375 600 16 2,20 2,20
305 R0375 600 10 R0O375 600 11 3,60 3,60
-280 375 R0375 710 28 RO375 740 28 6,93 7,02

AnschlussmaBe fiir Schaltwinkel (GréBe -200)

J
|
N7
a
N7
N
2/
N
N7
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Verbindungsplatten

Fiir Schmierausfiihrung LCF/LCO

| HG Lca H8
| a
o E
Py
i & N & —&
M= A A B @ %
N I\ R\ I\ 2 |
o * {n
A Al AN AN N TN AN N El ay]
[T NN Y QA Vlﬁ_
‘ Tr ] o |
© CIREEC) @ SN
=i N\ N\ /1\ \i/ 7 7(@
"'LH ,\7 i
g {=
| Ln
| B
CKK CKR

Antriebsseite

A A Antriebsseite

1 Schmieranschluss Fiihrungswagen links 1 Schmieranschluss Flihrungswagen links

2 Schmieranschluss Fihrungswagen rechts 2 Schmieranschluss Fihrungswagen rechts

3 Schmieranschluss Kugelgewindetrieb

CKK/CKR | MaBe (mm)
oD Hs He Hg Lea
CKK CKR

-070 - - - - - -
-090 8,5 19 19 3 125
-110 8,5 20 40 3 155
-145 - 26 42 125 - 190
-200 - 31 55 - 305

Weitere MaBe = Kapitel ,Verbindungsplatte®.

Schmieranschlisse: SteckanschluB gerade (SW 9), fiir Kunststoffschlauche und Metallrohre mit @ 4 mm
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Abdeckung Resist
Abdeckung Resist
‘ - Lca -
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M : | L : T}
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| PSR e 2
: % I
sk ! il
|
v ; 1
| : |
— B, —
CKK MaBe (mm)
A B, c H Hqq Hqy Hqz Lca Z,
-110 100 120 16 50 84 44 12 155 60,7
-145 145 155 20 65 105 59 12 190 71,6
-200 200 212 27 100 150 82 24 305 86,4

Z1 = Angriffspunkt der wirkenden Kraft
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Verbindungswellen

Verbindungswellen

Eigenschaften

» Uberbriickung gréBerer Achsabstinde
» Radial montierbar durch geteilte Klemmnabe
» Montage und Demontage ohne Verschieben der ausgerichteten Achsen
» Spielfrei und verdrehsteif
Ll L2
Lg/2 T* Lg/2
CKR ) ? CKR 9]
| Il T
—F 0 L]
DSS
LCS
Abbildung schematisch L
CKR-070
Material

Kupplungsnaben: hochfestes Aluminium
Elastomerkranz: prazise gefertigter, extrem verschleissfester und temperaturbestandiger Kunststoff
Zwischenrohr: hochgenaues Aluminiumrohr

Schraube M

A
FDH?

|
|
|
I
T
—
M
T
gl
|
\
L [0

CKR-090, -110, -145, -200

Material
Balg: hochelastischer Edelstahl
Zwischenrohr und Klemmnabe: Aluminium

Schraube M

DA
FDHT

S0 1

|

i

|
DH7

P
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Verbindungswellen
GroBe Materialnummer | MaBe (mm) My,
A D M I-B Lcs min Lcs max (Nm)
-070 R0391 510 22 30 8 M4 21 95 2 400 4
-090 R0391 510 16 40 10 M4 22 105 3 000
-110 R0391 510 20 40 14 M4 22 105 3 000
-145 R0391 510 18 55 19 M6 32 150 3000 15
-200 R0391 510 19 83 24 M10 50 200 3 000 70
GroéBe Mg M| Massentrigheitsmoment Gewicht
(Nm) (Nm)| (1076 kgm?) (kg)
-070 25 12,5/0,090 - (L (mm) - 80) + 30 0,00054 - (L¢s (mm) - 80) + 0,12
-090 17 10,0]0,032 - (Ls (mm) - 80) + 68,2 0,00090 - (Les (mm) - 80) + 0,21
-110 17 10,0{0,032 - (L.s (mm) - 80) + 68,2 0,00090 - (L (mm) - 80) + 0,21
-145 45 30,0(0,670 - (Les (mm) - 118) + 246 0,00120 - (Les (mm) - 118) + 0,62
-200 170 170,0(4,500 - (Les (mm) - 160) + 2 000 0,00320 - (Lcs (mm) - 160) + 2,00
Biegekritische Drehzahl
FI’T 3000 ~; AN
c A N AN
E B N S
= 2500 \ AN <]
AN N
2000 s N =
N N T~
N ~ S
N Mo
1500 ~< 5 =
S Al -
1000 T T T
~ - = — —I T I —
500 == —=
0
1000 1500 2000 2500 3000
Lcs (mm)
CKR-070 — — — - CKR-090/-110 —-—" CKR-145 ======--" CKR-200
Bestellung
. . .. Les Dgs + L
Bitte Materialnummer und Lange L., angeben. D B L L - L
ss = M~ L1~ Lo
z.B.: R0391 510 20, Les = 550 mm L1/L,: Berechnung siehe MaBbilder
Dss = Abstand Antriebszapfen
Lcs = Gesamtlange der Verbindungswelle
Ly = Mittenabstand der Compactmodule
M, = Anziehdrehmoment der Schrauben
M.s = Nenndrehmoment der Verbindungswelle
Mg = Spitzendrehmoment der Verbindungswelle
n = Drehzahl (min-T)
L.s = Gesamtlange der Verbindungswelle (mm)
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Verbindungswellen

Kombinationsmaoglichkeiten fiir Mehrachssysteme mit Verbindungswelle

GroBe | Ausfiihrung

-070

-090

-110

-145

-200

Antriebsendkopf mit zusatzlichem Antriebszapfen

Bei Ausfiihrung MAO5, MAO6, MA10, MA11, MG10 und
MG11 steht ein zweiter Antriebszapfen durch das Entfer-
nen der Schrauben und des Deckels zur Verfligung.
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Disenrohr

Deckel
Durch Anbau des Deckels wird das offene Ende des Antriebes (Klemmnabe) verschlossen.
Somit besteht keine Verletzungsgefahr durch die rotierende Motoraufnahme mehr.

|

GroBe |MaB (mm) Materialnummer |

A i

-070 20 [ R0375 200 09 !

-090 24 [R0375 300 09 A !
110 26| R0375 400 09 < [ ! |

-145 31| R0375 500 09 ‘

Dlsenrohr

flir Handfettpressen. Zur Schmierung von Trichter- und Kugelschmiernippel.
Lieferumfang:
Dusenrohr, Wechseleinsatz A fiir Trichterschmiernippel, Wechseleinsatz B fiir Kugelschmiernippel.

® 155
- = <| Wechseleinsatz A
84 Q = fiir Trichterschmiernippel
H = =
* 6 —
Wechseleinsatz B
Materialnummer Masse (g) fiir Kugelschmiernippel
R345503106 158
Frequenzmessgerat

zur Uberpriifung der Zahnriemenvorspannung bei Linearachsen mit
Zahnriementrieb sowie der Einstellung der Zahnriemenvorspannung bei Antrieb
Uber Riemenvorgelege.

Das kompakte IGAT Messgerat TECO-PRO ermoglicht eine einfache Messung
der Vorspannung von marktiiblichen Riemensystemen. Ausgestattet mit
modernster Mikroprozessortechnik, ermoglicht das Messgerat eine exakte
Einstellung samtlicher Keil-, Zahn- und Kraftriemen, die im Messbereich
zwischen 10 bis 600 Hz gespannt werden mussen. Riemenkonstruktion, Farbe
und Material des Riemens sowie Lichteinfliisse haben keine Auswirkung auf
das Messergebnis, da das akustische Prinzip genutzt wird.

Lieferumfang:

Das Gerat wird mit fest installiertem Schwanenhals geliefert.
Eine Girteltasche aus Leder ist im Lieferumfang enthalten. Das Gerat wird mit

Quelle: https://www.igat.net

USB-Ladekabel sowie einem Eurostecker in einer stabilen Hartbox geliefert. Materialnummer

R913057897
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Motoren

Motoren

Anbausitze fiir Motoren nach Kundenwunsch
Der Motoranbau bei Linearsystemen mit Kugelgewindetrieb besteht wahLWeise aus einem Anbausatz mit Flansch und

Kupplung (MF) oder einem Riemenvorgelege (RV).

Die verfligbaren Kombinationen werden in den Auswahltabellen ,,Konfiguration und Bestellung® der jeweiligen BaugroBBe
dargestellt. Neben Motor-Anbausatzen flir Rexroth Motoren besteht zusatzlich die Moglichkeit, Anbausatze fiir Motoren
nach Kundenwunsch zu bestellen. Zur Festlegung des passenden Anbausatzes ist die Anschlussgeometrie des Motors
ausschlaggebend. Die erforderlichen Merkmale zur eindeutigen Bestimmung der Motorgeometrie sind nachfolgend
dargestellt.

=

IE
D
|

|

|

Die abgefragten MalB3e ergeben einen eindeutigen ,Motorgeometrie-Code*:

L0 -00 - 000 - 000 - OO0 - sMO0 - DO0 - 000

@D =  Wellendurchmesser
[od = Wellenlange
@E =  Zentrierdurchmesser
C, = Zentriertiefe
@F =  Teilkreisdurchmesser
2G = Durchgangsbohrung flir Befestigungsschraube (Gewindenenndurchmesser ange-
ben)
. = Flanschdicke
A =  Flansch KantenmaB

Beispieldarstellung fiir Servomotor IndraDyn S Typ MS2N04

| D144
J

25056
i
l
|
|
|
l

30 Lm

[1][a]-[s]le]~[o][s][o]-[2][ [ls]~[o][s]s] ~[mi[o][s] ~[o][o][8] ~[o][s][2]

" Aus der Durchgangsbohrung @ 6,6 mm ergibt sich fliir den Motorgeometriecode die Typbezeichnung M06 (Gewinde-Nenndurchmesser Befestigungsschraube M6).
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Motoren

Motoranbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch konnen mit dem Online-Konfigurator im Rexroth eShop konfiguriert

werden. Voraussetzung hierfir ist die Auswahl der Option ,Anbausatz fiir Motor nach Kundenwunsch®.
Zur Eingabe der Motorgeometrie steht ein Erfassungsdialog zur Verfligung. Die MaBe konnen Uber Direkteingabe oder

pull-down Menl eingegeben werden.

Abmessungen Kundenmotor
Motor-Hersteller
B1: ??? mm ’
g E: ??? mm
a D:
y 2?2?72 mm e
.][]._ ......... _ £
o
[
1 o
P
C1: ??? mm
C:??2?2 mm _
Beispiel
Abmessungen Kundenmotor
Motor-Hersteller n
Motor-Typ 1FK706 ||
B1: 10 mm g F: 130 mm
G E: 110 mm
gD
y 24 mm =
H £
I | O S - o
N
k —
P
C1: 3,5 mm
C: 50 mm
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Motoren

IndraDyn S - Servomotoren MSM

AT -
— ImP=N
5h—
ﬂE\j

| R R ISR N | sy i Y

| s

i g

f c

Bl !
L C
Motordarstellung schematisch
Motorcode MaBe (mm)
A B4 (o8 Cq oD OE OF g G H Lm
Bremse
hé h7 ohne mit

MSM 019A-0300 38 6,0 25 3 8 30 45 3,4 51 72,0 102,0
MSM 019B-0300 38 6,0 25 3 8 30 45 3,4 51 92,0 122,0
MSM 031B-0300 60 6,5 30 3 11 50 70 4,5 73 79,0 115,5
MSM 031C-0300 60 6,5 30 3 14 50 70 4,5 73 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 8,0 35 3 19 70 90 6,0 93 112,0 149,0
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Motoren

Ausfiihrung:

Glatte Welle ohne Wellendichtung

Multiturn-Absolutgeber M5 (20 Bit, Absolutgeberfunktionalitat nur mit Pufferbatterie moglich)
Kihlung: natirliche Konvektion

Schutzart IP54 (Welle 1P40)

Mit und ohne Haltebremse

Metall-Rundstecker M17

vV vVvyVvVvyysy

Hinweis
Die Motoren sind komplett mit Regelgeraten und Steuerungen lieferbar. Nahere Informationen zu Motoren, Regelgeraten
und Steuerungen finden Sie unter Rexroth Automatisierungslésungen = Kapitel " Weiterfiihrende Informationen"

Motordaten Typschliissel Material-
Npmax MO Mmax Mbr Jm Jbr mp, My, ‘-= g nummer
(min=1) | (Nm)| (Nm)| (Nm) (kgm?2) (kgm?2) (kg) ke) s 92|, g
83w |8 E
o < b~
S8~ |5
5000| 0,16| 0,48 0,29| 0,0000025 | 0,0000002 0,32 0,212 N MSM 019A-0300-NN-M5-MHO R911344209
Y MSM 019A-0300-NN-M5-MH1 R911344210
5000| 0,32 0,95 0,29 0,0000051| 0,0000002 0,47 0,212 N MSM 019B-0300-NN-M5-MHO  |R911344211
Y MSM 019B-0300-NN-M5-MH1 R911344212
5000| 0,64 1,91 1,27| 0,0000140| 0,0000018| 0,82 0,48 |2 N MSM 031B-0300-NN-M5-MHO ~ |R911344213
Y MSM 031B-0300-NN-M5-MH1 R911344214
5000| 1,30| 3,80| 1,27| 0,0000260 | 0,0000018 1,20 0,50 |2 N MSM 031C-0300-NN-M5-MHO R911344215
Y MSM 031C-0300-NN-M5-MH1 R911344216
4500| 2,40| 7,10 2,45| 0,0000870 | 0,0000075 2,30 0,80 |2 N MSM 041B-0300-NN-M5-MHO  |R911344217
Y MSM 041B-0300-NN-M5-MH1 R911344218

Kurzzeichen siehe Kapitel ,,Service und Informationen“

Motorkennlinie
(Schematisch) M (Nm)

\ n (min-1)
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Motoren

IndraDyn S - Servomotoren MS2N

[a) - ; ;‘ﬂ
Q
T — L [
i |
Q B | I T T T
rv . 1] P J
J
Cy
C Lm
Motordarstellung schematisch
MaBe / Motordaten
Motorcode MaBe (mm)
OA B, c C, @D | DE;g ZF 2 G H
Kabel Bremse
2 1 ohne mit
MS2N03-BOBYN 58 7,5 20 2,5 9 40 63 4,5 84 99 163 192
MS2N03-DOBYN 58 7,5 23 2,5 11 40 63 4,5 84 99 203 232
MS2N04-BOBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 162 194,5
MS2N04-COBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 194 226,5
MS2N04-DOBQN 82 8 30 2,5 14 50 o8 6,6 108 123 226 258,5
MS2NO05-BOBTN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 188 218
MS2NO05-COBTN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 224 254
MS2NO05-DOBRN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 260 290
MS2N06-B1BNN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 164 201
MS2NO06-COBTN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 184 202
MS2N06-DOBRN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 224 261
MS2NO06-D1BNN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 224 261
MS2N06-EOBRN 116 14 50 3 24 95 130 9 156 156 264 301

MS2NO7/ MS2N10 siehe nachste Seite

In der Tabelle sind Motore aufgelistet, die eventuell nicht bei diesem Produkt Verwendung finden.
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Hinweis

Glatte Welle ohne Wellendichtring
Multiturn-Geber
Advanced-Geber (C) in Verbindung mit 1-Kabel-Anschluss (AcuroLink - Schnittstelle)
Schutzart IP64
Mit und ohne Haltebremse
Gesonderte Erdungsanschlussklemme im Bereich des Motorflansches vorhanden (Belegung bei Bedarf)

Anbauteile und Zubeho6r | Compactmodule

123

Motoren

Die Motoren sind komplett mit Regelgeraten und Steuerungen lieferbar. Nahere Informationen zu Motoren, Regelgeréaten
und Steuerungen finden Sie unter Rexroth Automatisierungslosungen = Kapitel " Weiterfihrende Informationen"

Motordaten " g Typschliissel Material-
n My| M M J J my| my|. 38 o nummer
max ] max br m br m br| & = X "
(min=") | (Nm) | (Nm) | (Nm) (kgm?) (kem?) | (ke) | (ke) [ § & |& §
= % -~ |I .E
1 N MS2NO03-BOBYN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384767
9000 | 0,73 | 3,46 1.8 | 0,000023 | 0,000007 | 1.4 | 0.4 1 Y MS2N03-BOBYN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384769
1 N MS2N03-DOBYN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384772
9000 | 1,15 6.8 1,8 | 0,000037 0,000007 | 2,0 | 0.4 1 Y MS2N03-DOBYN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384773
1 N MS2N04-BOBTN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384527
6000 | 1,75 | 5.9 5,0 | 0,000070 | 0,000040 | 2,7 | 0.7 1 Y | MS2N04-BOBTN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384528
1 N | MS2N04-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384531
6000 | 2,80 | 12,0 | 5,0 | 0,0001100,000050 | 3,7 | 0.7 1 Y MS2N04-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384532
1 N MS2N04-DOBQN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384535
6000 | 3,85 18,1 | 50 | 0,0001600,000040| 4,7 | 0,7 1 Y | MS2N04-DOBQN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384536
1 N MS2N05-BOBTN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384542
6000 | 3,75 ) 10,6 | 10,0 | 0,000170 | 0,000110 | 4,0 | 1.1 1 Y MS2NO05-BOBTN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384543
1 N MS2N05-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384546
6000 | 6,70 | 20,8 | 10,0 | 0,000290 | 0,000110 | 5,9 | 1.1 1 Y MS2NO05-COBTN-CMSHT-NNNNE-NN | R911384547
1 N MS2N05-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384550
6000 | 7,90 | 31,3 | 10,0 | 0,000400 | 0,000110 | 7,3 | 1.1 1 Y MS2NO5-DOBRN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384551
1 N MS2N06-B1BNN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384929
6000 | 3,251 9,5 | 10,0 | 0,0004800,000110| 5,1 | 1.1 1 Y | MS2N06-B1BNN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384930
1 N | MS2N06-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384933
6000 | 6,00 | 16,0 | 10,0 | 0,000390 | 0,000110 | 6,4 | 1,0 1 Y MS2N06-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384934
1 N MS2N06-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384937
6000 | 9,70 | 32,0 | 15,0 | 0,000650 | 0,000140 | 9,0 | 1,5 1 Y MS2N06-DOBRN-CMSH2-NNNNE-NN | R911384938
1 N | MS2N06-D1BNN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384941
4 |1 14 14 1
6000 | 9,00 | 38, 5,0 1 0,001400 | 0,000140 | 9,0 0 1 Y MS2N06-D1BNN-CMSH2-NNNNE-NN | R911384942
1 N MS2N06-EOBRN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384945
6000 | 13,0 | 49,0 | 15,0 | 0,000890 | 0,000140 | 11,5 | 1,5 1 Y MS2NO6-EOBRN-CMSH2-NNNNE-NN | R911384946
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Motoren
Motorcode MaBe (mm)
OA B4 c (o @Dy | DE ZF 2 G H
Kabel Bremse

2 1 ohne mit
MS2NO7-B1BNN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 176 230
MS2NO7-COBQN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 205 259
MS2NO7-C1BRN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 205 259
MS2NO7-DOBHA 140 18 58 4 32 130 165 11 203 - 384 438
MS2NO7-DOBRN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 - 263 317
MS2NO7-D1BNN 140 18 58 4 32 130 165 11 180 180 263 317
MS2NO7-EOBQN 140 18 58 4 32 130 165 11 203 - 321 375
MS2NO7-E1BNN 140 18 58 4 32 130 165 11 203 - 321 375
MS2N10-COBNN 196 20 80 4 38 180 215 14 270 = 238 298
MS2N10-DOBHA 196 20 80 4 38 180 215 14 274 = 394 454
MS2N10-EOBHA 196 20 80 4 38 180 215 14 274 = 452 512
MS2N10-EOBNA 196 20 80 4 38 180 215 14 270 452 512
MS2N10-F1BHA 196 20 80 4 38 180 215 14 276 510 570

In der Tabelle sind Motore aufgelistet, die eventuell nicht bei diesem Produkt Verwendung finden.
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Motoren
Motordaten " g Typschliissel Material-
wn
Nmax MO Mmax Mbr Jm Jbr My | My, I E ‘xu 3 nummer
(min~T) | (Nm) | (Nm)| (Nm) (kgm?) (kgm?) | (k)| (ke) € § N |& §
c o o
= &8 - I o
1 N MS2NO7-B1BNN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384951
6000 | 7,40 | 21,0 | 20,0 ) 0,001970 | 0,000260 | 9,5 | 2,0 1 Y MS2NO7-B1BNN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384952
1 N MS2NO7-COBQN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384955
6000 12,8 | 35,7 | 20,0 | 0,001200 | 0,000260 | 12,0 | 2,0 1 Y MS2NO7-COBQN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384956
1 N MS2NO7-C1BRN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384959
6000 111,501 42,2 | 20,0 | 0,003050 | 0,000260 | 12,0 | 2,0 1 Y MS2NO07-C1BRN-CMSH1-NNNNE-NN | R911384960
2 N MS2NO7-DOBHA-CMVHO-NNNNE-NN | R914503253
4000 | 355 | 73,2 | 36,0 | 0,00210 | 0,000410 | 20,0 | 2,5 2 Y MS2NO7-DOBHA-CMVH2-NNNNE-NN | R914503254
2 N MS2NO7-DOBRN-CMVHO-NNNNE-NN | R914504164
6000 | 22,0 | 73,2 | 36,0 | 0,002100 | 0,000410 | 17,5 | 2,5 2 Y MS2NO7-DOBRN-CMVH2-NNNNE-NN | R911394492
1 N MS2NO7-D1BNN-CMSHO-NNNNE-NN | R911384965
6000 118,90| 84,8 | 36,0 | 0,005290 | 0,000410 | 17,5 | 2,5 1 Y MS2NO7-D1BNN-CMSH2-NNNNE-NN | R911384966
2 N MS2NO7-EOBQN-CMVHO-NNNNE-NN | R914501679
6000 | 29,2 1109,5] 36,0 | 0,003000 | 0,000410 | 23,0 | 3,0 2 Y MS2NO7-EOBQN-CMVH2-NNNNE-NN | R914504165
2 N MS2NO7-E1BNN-CMVHO-NNNNE-NN | R914504166
6000 | 25,8 | 1285/ 36,0 | 0,007520 | 0,000410 | 23,0 | 3,0 2 Y MS2NO7-E1BNN-CMVH2-NNNNE-NN | R914504167
2 N MS2N10-COBNN-CMVHO-NNNNE-NN [ R914503255
6000 | 30,21 70,5 | 53,0 | 0,004800 | 0,001470 | 23,5 | 5,0 2 Y MS2N10-COBNN-CMVH2-NNNNE-NN | R914503256
2 N MS2NO7-DOBHA-CMVHO-NNNNE-NN | R914503257
CAUUYRRERE S LI e ol (OURIOION (GOS0 X0 2 2 Y MS2NO7-DOBHA-CMVH2-NNNNE-NN | R914503258
2 N MS2N10-EOBHA-CMAHO-NNNNE-NN [ R914503270
6000 1119,01214,01 90,0 | 0,011400 | 0,002700 | 46,0 | 7.0 2 Y MS2N10-EOBHA-CMAH3-NNNNE-NN | R914503271
N MS2N10-EOBNA-CMAHO-NNNNE-NN | R914509918
Sy Tk AL Y Y00 (GO0 S0 ol R Y MS2N10-EOBNA-CMAH3-NNNNE-NN [ R914502696
N MS2N10-F1BHA-CMAHO-NNNNE-NN [ R914509919
4000 145 333 90 0,032900 1 0,002700 | 60 ! 2 Y MS2N10-F1BHA-CMAH3-NNNNE-NN [ R914509920
Kurzzeichen siehe Kapitel ,,Service und Informationen*
Motorkennlinie
(Schematisch) M (Nm)
Mmax \
\\
Mo ——
—
\
N n (min~")
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Automationspaket

Automationspaket

2 BESTELLMOGLICHKEITEN

» Einzelachse

» Einzelachse + Antrieb (inkl. Netzfilter/Kabel (optional))

Bestellmoéglichkeiten System Optionen
Motor Antriebsregler Kabel Netztfilter
MS2N
Indra-Drive |ctrlX Drive
HCS
1
CKK / CKR
“ S optional enthalten
2 s/
- / optional enthalten
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Automationspaket

Motor-Reglerkombinationen

Um fir jede Kundenanwendung die kostenglinstigste LOsung zu realisieren, stehen mehrere Motor-Reglerkombinationen
zur Verfligung. Bei der Dimensionierung des Antriebs ist stets die Kombination Motor-Regelgerat zu betrachten.

Nahere Informationen zu Motoren, Regelgerdten und Steuerungen finden Sie in den Rexroth Rexroth Automatisierungslo-
sungen = Kapitel " Weiterfiihrende Informationen".

Antriebsfamilie IndraDrive

Die Umrichter der IndraDrive C-Reihe erzeugen aus der Netzspannung eine Zwischenkreisgleichspannung und daraus
wieder eine geregelte AC-Ausgangsspannung mit variabler Amplitude und Frequenz zum Betrieb eines Servomotors.
Die kompakte Bauform enthalt zusatzliche Netzanschlusskomponenten und eignet sich deshalb besonders fir Ein-
zelachs-Anwendungen.

Ausflhrung M ) L =\ |
» Basic Universal oder Basic Universal mit Safe Motion ":'?:e‘l“k? T——-
» Multi Ethernet zur Kommunikation mit tGibergeordneter Steuerung l'
» Weitere Schnittstellen oder integrierte Steuerung erhéltlich ' 3'-,:_
» Zum Umrichter HCSO1 ist ein Smart Funtion Kit fur Press- und E.

Fligeanwendungen erhaltlich o
» Inklusive Bremswiderstand
» Inklusive Anschlusszubehor L I =
» Inklusive separatem Netzfilter

IndraDrive Cs IndraDrive C
HCSO01.1E-W0054 HCS03.1E-W0100

Antriebsfamilie ctrlX

Mit ctrlX DRIVE hat Bosch Rexroth flir seine Kunden das weltweit kompakteste modulare Antriebssystem entwickelt.
Neben raumsparenden Abmessungen und einer maximalen Skalierbarkeit zdhlen fast unbegrenzte Kombinationsmadgli-
chkeiten fir den Anwender, ausgereifte Engineering-Tools und hohe Energieeffizienz zu den Vorteilen von ctrlX DRIVE.
Die Servomotoren von Bosch Rexroth sind die perfekten Teamplayer im ctrlX DRIVE Portfolio. Bei kompakten Abmes-
sungen kombinieren sie hochste Dynamik mit maximaler Genauigkeit bei den Positions-, Drehzahl- und Drehmoment-
werte.

EtherCAT SOE mit Safe Torque Off oder Ethercat SOE mit sicherem Feldbus
Multi Ethernet zur Kommunikation mit Gbergeordneter Steuerung

Weitere Schnittstellen oder integrierte Steuerung erhaltlich

Inklusive Anschlusszubehor

Inklusive separatem Netzfilter

vVvyVvyyvyy

ctrlX Drive (XCS)
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Automationspaket

Motor-Reglerkombinationen

Motor Antriebsregler
Bremse HCS Option Regler
ohne | mit BASIC
] ]
% £m.-._._-.m UNI.VERSAL
e MultiEthernet
@ . (B-ET) (B-ET)
-g ﬂ + +
; L3 sS4
= Safe torque Safe
off motion
ohne Motor 000 ohne 000 000
nicht aufgefiihrter Motor
MS2NO3-BOBYN-CMSHx 203 204 HCS01-W0008 102 101
MS2N03-DOBYN-CMSHx 207 208
MS2N04-BOBTN-CMSHx 211 212
MS2N04-COBTN-CMSHx 215 216 HCS01-W0018 302 301
MS2N04-DOBQN-CMSHXx 219 220
MS2N05-BOBTN-CMSHx 223 | 224
MS2N05-COBTN-CMSHx 227 228
HCS01-W0028 402 401
MS2NO05-DOBRN-CMSHx 231 232 °
MS2NO06-B1BNN-CMSHx 235 236 "3 HCS01-W0008 102 101
MS2N06-COBTN-CMSHx 239 |240 -
MS2NO06-DOBRN-CMSHx 243 244 HCS01-W0028 402 401
MS2NO06-D1BNN-CMSHx 247 248
MS2NO6-EOBRN-CMSHx 251 252 § HCS01-W0054 502 501
MS2NO7-B1BNN-CMSHx 255 | 256 HCS01-Ww0018 302 301
MS2NO7-COBQN-CMSHx 259 260 HCS01-W0028 402 401
MS2NO7-C1BRN-CMSHx 263 264
MS2NO07-D1BNN-CMSHx 269 |270
MS2NO7-DOBHA-CMVHx 287 288 HCS01-W0054 502 501
MS2NO7-DOBRN-CMVHx 295 296
MS2NO7-E1BNN-CMVHx 299 | 300
MS2NO7-EOBQN-CMVHx 297 298 B HCS03-W0100 702 701
MS2N10-COBNN-CMVHx  [289 | 290 2
N HCS01-W0054 502 501
MS2N10-DOBHA-CMVHx 291 292 ~
MS2N10-EOBHA-CMAHX 293 294 HCS03-W0100 702 701
MS2N10-EOBNA-CMAHx | 301 302
MS2N10-F1BHA-CMAHX 303 304

In der Tabelle sind Motore aufgelistet, die eventuell nicht bei diesem Produkt Verwendung finden.
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Option Kabel

XCS2 Option Regler ohne Regler HCS / XCS2
MultiEthernet 1 Kabel 2 Kabel
CAT SOE
+ +FSoE 5m 10 m 15 m 5m 10m 15 m
TO +
M5
Safe torque Safe
off motion
ohne 000 000 000 000 000 000 000 000 000
XCS2-W0023 2100 2130
105 110 115
XCS2-W0054 3100 3130
XCS2-W0023 2100 2130
XCS2-W0054 3100 3130
XCS2-W0023 2100 2130
XCS2-W0054 3100 3130
XCS2-W0070 4100 4130
XCS2-W0054 3100 3130 205 210 215
XCS2-W0070 4100 4130
XCS2-W0100 5100 5130
XCS2-W0100 5100 5130
XCS2-W0150 7100 7130
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Motor-Regler-Kabel Kombinationen

Hybridkabel (Leistungs- und Geberkabel kombiniert, 1 Kabel)

Motor Antriebs- Technische Daten
regler Kabelbenennung Kabel- KabelauBen- Biegeradius Biege-
Teilenummer gewicht durchmesser D |minimal zyklus
(circa)
kg/m (mm) fester flexibler
Einbau Einbau
RH2-021DBB-NN-xxx,x
MS2N03-BOBYN-CMSHx
HCSO01.1E-W0008 |5m R911372050
MS2N06-B1BNN-CMSHx 10m R911372052
15m R911372053
MS2N03-DOBYN-CMSHx
MS2N04-BOBTN-CMSHx
MS2N04-COBTN-CMSHXx
HCSO01.1E-W0018
MS2N04-DOBQN-CMSHx
MS2N05-BOBTN-CMSHx RH2-023DBB-NN-xxx,x
MS2NO7-B1BNN-CMSH oy
MS2N05-COBTN-CMSHX 5m R911372062 0,26 13,0 +/- 0,3 5xD 7,5xD > 5 Mio. |l jee——
X 10m R911372064
MS2NO5-DOBRN-CMSHx 15m R911372065
MS2N06-COBTN-CMSHx
MS2N06-DOBRN-CMSHx HCSO1.1E-W0028
MS2N06-DT1BNN-CMSHx
MS2NO7-COBQN-CMSHXx
MS2N06-EOBRN-CMSHx RH2-024DBB-NN-xxx,x
MS2NO7-C1BRN-CMSHx |HCSO1.1E-W0054 |5m R911374454
10m R911379794
MS2N03-BOBYN-CMSHx
MS2N03-DOBYN-CMSHx
MS2N04-BOBTN-CMSHx
MS2N04-COBTN-CMSHx
MS2N04-DOBAN-CMSHx RHB2-021DCB-NN-xxx,X
MS2NO05-BOBTN-CMSHx
MS2NO5-COBTN-CMSHx [XCS2-W0023 5m R914507997
MS2NO5-DOBRN-CMSHx 10m R914508010
MS2NO6-B1BNN-CMSHx Tom R914508018 0,27 13,04/-03 | 5xD | 7,5xD | >5 Mio.
MS2N06-COBTN-CMSHx
MS2NO06-D1BNN-CMSHx
MS2NO7-B1BNN-CMSHx
MS2NO7-COBQN-CMSHXx
MS2N06-DOBRN-CMSHx RHB2-022DCB-NN-xxx,x
MS2NO6-EOBRN-CMSHx
XCS2-W0054 5m R914508036

MS2NO7-C1BRN-CMSHx

MS2NO7-D1BNN-CMSHx

10m R914508046

15m__R914508052

In der Tabelle sind Motore aufgelistet, die eventuell nicht bei diesem Produkt Verwendung finden.
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Motor-Regler-Kabel Kombinationen

Leistungs- und Geberkabel separat, 2 Kabel

Motor

Antriebs-
regler

Technische Daten Leistungskabel

Kabelbenennung
Teilenummer

Kabel-
gewicht
(circa)
kg/m

KabelauB3en-

durchmesser D

(mm)

Biegeradius

minimal

fester
Einbau

flexibler
Einbau

Biege-
zyklus

MS2NO7-DOBHA-CMVHx
MS2NO7-E1BNN-CMVHx

HCSO01.1E-W0054

RL2-044DBB-NN-xxx,x

5m R911374900
10m R911379527
15m R911379528

0,23

12,2 +/-

0,5

MS2NO7-DOBRN-CMVHx
MS2N10-COBNN-CMVHx
MS2N10-DOBHA-CMVHXx

HCS01.1E-W0054

RL2-044EBB-NN-xxx,x

5m R911374902
10m R911384595
15m R911384596

MS2NO7-EOBQN-CMVHx

HCS03.1E-W0100

RL2-046EBB-NN-xxx,x

5m R911376628
10m R911376666
15m R911376667

0,33

14,8 +/-

0,5

MS2N10-EOBHA-CMAHX

HCS03.1E-W0100

RL2-066HBB-NN-xxx,x

5m R911373948
10m R911375037
15m R911375038

0,84

22,2 +/-

1,0

5xD

7,5xD

> 5 Mio.

MS2NO7-DOBHA-CMVHx

XCS2-W0054

RLB2-042DBB-NN-xxx,x

MS2NO7-E1BNN-CMVHXx

XCS2-W0070

5m R911397223
10m R911397225
15m R911397226

0,23

12,2 +/-

0,5

MS2NO7-DOBRN-CMVHx
MS2N10-COBNN-CMVHXx

XCS2-W0054

RLB2-042ECB-NN-xxx,x

MS2NO7-EOBQN-CMVHx

XCS2-W0070

5m R911396693
10m R911396695
15m R911396696

0,33

14,8 +/-

0,5

MS2N10-DOBHA-CMVHx

XCS2-W0070

RLB2-042GDB-NN-xxx,x

5m R911397170
10m R911397173
15m R911397174"

0,58

18,2 +/-

0,6

MS2N10-EOBHA-CMAHX

XCS2-W0100

RLB2-063HDB-NN-xxx,x

5m R911395186
10m R911395188
15m R911395189"

0,84

22,2 +/-

1,0

MS2N10-EOBNA-CMAHXx

XCS2-W0100

RLB2-063JEB-NN-xxx,x

5m R911395201
10m R911395203
15m R911395204

MS2N10-F1BHA-CMAHXx

XCS2-W0150

RLB2-064JEB-NN-xxx,x

5m R914503275
10m R914503276

15m R914510782

1,2

25,5+/-1,0

5xD

7,5xD

> 5 Mio.

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05



Anbauteile und Zubehoér | Compactmodule 133
Automationspaket

Technische Daten Geberkabel

Kabelbenennung Kabel- KabelauBendurch- |Biegeradius Biege-
Teilenummer gewicht messer minimal zyklus
(circa) D
kg/m (mm) fester flexibler

Einbau Einbau

RG2-002AAB-NN-XXX,X

&) )
5m  R911371232 = ;OE
10m R911371935 -
15m R911371936

0,08 7,2 +/-0,2 4xD 7,5xD > 5 Mio.

RG2-007AAB-NN-XXX,X

5m R911382615
10m R911382617
15m R911382618

e

PN

RG2-007AAB-NN-XXX,X
5m R911382615

10m R911382617

15m R911382618
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Typenschlissel

Typenschlissel

MS2NO5 Typenschliissel / Merkmale (Beispiel)

Beschreibung / Optionen

MS2N 05 - COBNN-ASDHO-NNNNN-NN

1 Produkt

2 BaugroBe

3 Bauldnge Sonderausfiihrung 17

4 Rotortragheit Sonstige Ausfiihrung 16

5 Wicklung Beschichtung 15

6 Kiihlart Bauform 14

7 Geberperformance Lager 13

8 Geberausfiihrung Flanschgenauigkeit 12

9 Elektrischer Anschluss Haltebremse 11
Welle 10

1 Produkt MS2N
2 BaugrofBle 05
3 Bauldnge B,C,D, E
4 Rotortréagheit 0 = niedrige Tragheit / 1 = mittlere Tragheit
. BY = 9000 1/min / BT = 6000 1/min / BR = 4500 1/min / BQ = 4000 1/min
5 Wicklung BN = 3000 1//min// BH = 2000 1//min/ fmin /
6 Kiihlart N = Selbstkihlung / A = Fremdbeliftung axial 230V/50 Hz
Basic - 16 Signalperioden, Hiperface® = A
Standard - 128 Signalperioden, Hiperface® (SIL2, PL d)=B
7 Geberperformance Advanced - 20-Bit,gAC8RO®Link (SF:LZ, PL d()= C !
Advanced - 20-Bit, ACURO®Link (SIL2, PL e)=H
. Singleturn - 1 Umdrehung absolut = S
8 Geberausfiihrung Mulgtiturn - 4096 Umdrehingen absolut =M
Elektrischer Zweikabelanschluss 2x M17, drehbar = D
9 Anschluss Einkabelanschluss M17, drehbar = H
Einkabelanschluss M23, drehbar = S
Glatt, ohne Wellendichtring = H / Glatt, mit Wellendichtring = G
10 Welle Passfedernut, Halbkeilwuchtung ohne Wellendichtring = L
Passfedernut, Halbkeilwuchtung mit Wellendichtring = K
11 Haltebremse Ohne Haltebremse = 0 / GroBe 1, elektrisch l6send = 1
12 Flanschgenauigkeit Standard = N
13 Lager Standardlagerung = N
14 Bauform B5 / IM3001, PT1000 = N
15 Beschichtung Standardlackierung RAL 9005 schwarz = N
16 Sonstige Ausfiihrung Keine = N / Zusatzlicher Erdungsanschluss = E / Sperrluftanschluss = P
17 Sonderausfiihrung Keine = NN

» Weiterflihrende Informationen zu MS2N Synchron-Servomotoren m Kapitel " Weiterflihrende Informationen"
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Typenschlissel
Typenschlissel Regler HCSO1 (Beispiel)
HCS 01. 1 E-WO0013- A -02-E-S3-EC-NN-NN-NN-FW

1 Produkt |
2 Baureihe
3 Ausfiihrung Firmware 14
4 Netzteil Sonstige Ausfiihrung 13
5 Kiihlart Schnittstelle 3 12
6 Maximalstrom Schnittstelle 2 11
7 Schutzart Schnittstelle 1 10
8 Netzanschlussspannung Ausfiihrung Steuerteil / Kommunikation 9

Beschreibung / Optionen

1 Produkt HCS
2 Baureihe 01
3 Ausfiihrung 1
4 Netzteil E = Einspeisend
5 Kiihlart W = Luft, intern
6 Maximalstrom 02:0003=3 A /0006 =6A/0009=9A/0013=13A/0018=18A
03: 0005 =5A /0008 =8 A /0018 =8 A /0028 =28 A /0054 =54 A
7 Schutzart A =1P20
8 Netzanschluss- 02 = 3 x AC 110...230V / 03 = 3 x AC 200...500V
spannung
9 Ausfiihru-ng §teuerteil | A-CC = Advanced | Sercos Il Master / B-ET = Basic | Multi-Ethernet/ E-S3 = Economy Sercos |l
Kommunikation
11 Schnittstelle 1 EC = Encoder IndraDyn / Hiperface / 1VSS / TTL / Endat 2.1/2.2
. CN = CANopen / EC = Multi-encoder interface / EM = Geberemulation /ET = Multi-Ethernet
12 Schnittstelle 2 NN = Not eguipi)ed / PB = PROFIBUS / /
L3 = STO (Safe Torque Off)
13 Schnittstelle 3 L4 = STO (Safe Torque Off) und SBC (Safe Brake Control)
NN = Not equipped / S4 = Safe Motion
14 Sonstige Ausfiihrung NN =keine
15 Firmware

» Weiterflihrende Informationen zum Regler » Kapitel " Weiterfiihrende Informationen"
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Typenschlissel

Typenschliissel Regler XCS2 (Beispiel)

XCs2

-W 0100 A B N -

01 NETTOECNN - S 03RS N 1 NNN N O NN

|Produkt |
[Kiihlart
|Maximalstrom

[Schutzart
|Optionen Leistungsteil

|Stecker-Set
|Steuerteil

[Panel
| Kommunikation

= =0 0N O AIWN=

0 [Hardware Option 1
1 |Hardware Option 2

Beschreibung / Optionen

—I_ Sonst. Ausfiihrung 21
Funktionsumfang SM 20
Funktionsumfang RT 19
Techology Funktion 18
Protokoll - Kommunikation 17
Exportgenehmigungspflichtig 16
Runtime Release 15

Runtime Version 14

Runtime Typ 13

Hardware Option3 12

1 Produkt 1: X =ctrlX DRIVE / 2: C = Umrichter einspeisend / 3: S = Einzelachse / 4: 2 = Generation 2; 1 = Generation 1
2 Kiihlart W = Luft, intern
3 Maximalstrom 0100 = 100 A (Beispiel) / 23, 54, 70. 100 ...
4 Schutzart A =1P20, 3 x AC 200...500 V
5 Optionen Leistungsteil B = Bremstransistor (XCS = W0100) / R = Bremstransistor/Bremswiderstand integriert (XCS < W0070)
6 Stecker-Set N = ohne Motorstecker-Set
7 Steuerteil 01 = ctrlX DRIVE / 02 = ctrlX DRIVEplus
8 Panel N = ohne Panel / A = mit Panel
9 Kommunikation ET = Multi-Ethernet (RJ45) / X3 = ctrlX Core
10 Hardware Option 1 TO = Safe Torque Off (STO) / M5 = SafeMotion (M5)
11 Hardware Option 2 EC = Multi-encoder interface / NN = Nicht bestiickt
12 Hardware Option 3 ET = Multi-Ethernet / DA = E/A-Erweiterung digital/analog / NN = Nicht bestlickt
13 Runtime Typ S = Standard
14 Runtime Version 02 = Version 02 (XCS1) / 03 = Version 03 (XCS2)
15 Runtime Release RS = aktuelles Release
16 s;(l?:l::iggenehmlgungs- N = nein (maximale Ausgangsfrequenz < 599 Hz)
17 Protokoll - 0 = definiert Gber ctrlX CORE Apps (XCS2)

Kommunikation 1 = Sercos Il / 2 = EtherCAT (SoE) / 4 = PROFINET 10

NNN = keine
. TF1 = Technology Apps aufspielen (XCS2
18 Techology Function TE1 = Technolo:l/ Azzs aufsgielen/(;:)rogra)mmieren (XCSs2)
TX1 = Technology Apps aufspielen/programmieren inkl. LIBs (Bosch Rexroth Bibliotheken) (XCS2)
. N = DRIVE Runtime

19 Funktionsumfang RT | o, _ 12 \ve Runtime Productivity
20 Funktionsumfang 0 = Hardware option / 1 # SafeMotion

SafeMotion 3 = SafeMotion Speed / 5 = SafeMotion Position
21 Sonst. Ausfiihrung NN = keine

» Weiterfiihrende Informationen zum Regler = Kapitel " Weiterfihrende Informationen"
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Typenschlissel
Netzfilter
Option Regler / Netzfilter
."l - Regler Netzfilter
e l Option Gewicht Option | Gewicht | Material-
(kg) (kg) nummer
HCS01-W0008 100/101 /102 |1,3 NFD03.1-480-007 | 007 0,88 R911286917
f HCS01-W0018 300/ 301 /302 |2,1 NFD03.1-480-007 | 007 0,88 R911286917
HCS01-W0028 400 / 401/ 402 | 2,1 NFD03.1-480-016 | 016 1,00 R911286918
HCS01-W0054 500 /501 /502 |4,6 NFD03.1-480-030 | 030 1,67 R911286919
HCS03-W0100 700 /701 /702 |8,0 NFD03.1-480-055 | 055 2,21 R911286920
. 2100/ 2130
CtrlX Drive XCS2-W0023A 3,0 NFD03.1-480-016 | 016 1,00 R911286918
2160 / 2161
. 3100/ 3130
CtrlX Drive XCS2-WO0054A 6,3 NFD03.1-480-030 | 030 1,67 R911286919
3160 / 3161
CtrlX Drive XCS2-W0070A |4100 / 4130 6,3 NFD03.1-480-055 | 055 2,21 R911286920
. 5100 / 5130 18,1 NFD03.1-480-055 | 055 2,21 R911286920
CtrlX Drive XCS2-WO0100A
7100 / 7130 23,0 XNF1-1A-0100N | 100 6,3 R911383506
[ olle fe
Option Netzfilter
Baugruppe R039949992
Option Materialnummer Type
000 ohne Netzfilter
001 nur CMS: mit Netzfilter
007 R911286917 NFDO03.1-480-007 = 7 A
016 R911286918 NFD03.1-480-016 = 16A
030 R911286919 NFD03.1-480-030 = 30A
055 R911286920 NFDO03.1-480-055 = 55A
100 R911383506 XNF1-1A-0100N = 100A

» Weiterflihrende Informationen zum Regler = Kapitel " Weiterfiihrende Informationen"
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Schaltsystem

Schaltsystem

Dose - Stecker
Hinweise:
Dose und Stecker sind nicht verdrahtet.

Die Schaltpositionen kénnen so bei der Inbetriebnahme optimiert werden.

Ein Stecker wird mitgeliefert.

Der Stecker ist in drei Richtungen montierbar.
Weitere Informationen siehe Abschnitt ,Dose - Stecker®.

Dose-Stecker

Dose-Stecker

Compactmodul Materialnummer Compactmodul Materialnummer
CKK/CKR: 070 R117560102 CKK/CKR: 200 R037540000
CKK/CKR: 090, 110, 145 | R037540000

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05




Ubersicht Anbauvarianten
Magnetischer Sensor mit freiem
Leitungsende

1 Dose und Stecker

2 Sensor

3 Befestigungskanal
Alternativ kann der Sensor auch
mit Schalterplatte und Kabelhalter
befestigt werden.

Siehe Magnetischer Sensor mit
Stecker.

Anbau/Betatigung

Anbauteile und Zubehoér | Compactmodule 139

Schaltsystem

B -
/

Gewindestift (5) zum Fixieren

Aktive Flache

Zur Befestigung der Sensoren und Kabelfiihrung wird ein Befestigungskanal benétigt. Dieser wird seitlich in eine Nut am
Compactmodul eingehdngt und mit Gewindestiften (4) befestigt.

Die Gewindestifte werden mitgeliefert.

Die Sensoren werden in die obere T-Nut (CKK/CKR-090, -110 und CKK-145) oder

in die untere T-Nut (CKR-145, CKK/CKR-200) des Befestigungskanals eingeschoben und mit Gewindestiften (5) fixiert.
Schalterbetatigung erfolgt iber Magneten im Tischteil.

CKK/CKR-070 CKK/CKR-090
CKK/CKR-110

CKK-145

CKR-145 CKK/CKR-200

N 3 4
]

&?D%dm“ NS

Ui;‘

1,5

2
27,5

Befestigungskanal

Compactmodul

Materialnummer

Langenberechnung

CKK/CKR: 070

R039662026

Ly=L-5

CKK: 090, 110, 145, 200

R039662018

Lg=L-5

CKR: 090, 110, 145, 200

R039662018

Lg=L-10

Lk
L

Lange des Befestigungskanals (mm)
Lange des Linearsystems (mm)
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Schaltsystem

Magnetischer Sensor mit Stecker

1 Sensor (Materialnummer siehe Kapitel Sensoren und Zubehor)

2 Schalterplatte incl. Gewindestifte (lose) und Vierkantmutter (2a), (Materialnummer R037530021)
3 Kabelhalter incl. Gewindestift (lose), (Materialnummer R037530022)

45,3

17,5 8,2

S

24,5

26,3
% i 2\

a5 S === |
‘ \ 7,9
3 2

Anbau/Betitigung

Zur Befestigung der Sensoren wird eine Schalterplatte (2) benétigt. Diese wird in die Nut am Compactmodul eingehangt
und mit Gewindestiften (4) befestigt. Die Sensoren werden in die jeweilige Nut der Schalterplatte eingeschoben und mit
einem Gewindestift fixiert. Die Vierkantmutter mit Gewindestift (2a) dient als Festanschlag fiir den Sensor (Schaltposi-
tion bei Sensorwechsel). Teile sind im Lieferumfang der Baugruppe Sensoranbau enthalten.

Schalterbetatigung erfolgt iber Magneten im Tischteil.

CKK/CKR-070 CKK/CKR-090, -110, CKK-145 CKR-145 CKK/CKR-200

o
/ .
26,3
S~ 2 7!
' U
26,

o/ N\
= ‘
7,9 7,9 ‘
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Schaltsystem

Magnetischer Sensor mit Stecker (nur fiir CKK/CKR -280)

1 Sensor (Materialnummer siehe Kapitel Sensoren und Zubehor)
2 Kabelkanal (R039662017)

3 Klemmschraube

4 Nutenstein (R117509008)

Anbau/Betétigung

Der Schaltgeber ist ein Magnet (beidseitig), der im Tischteil integriert ist (kein Schaltwinkel nétig). Die Schaltpositionen
konnen Uber den Hub frei eingestellt werden.

Der magnetische Sensor wird in die daflir vorgesehene Sensornut (S) positioniert und durch verdrehen der Klemm-
schraube (3) fixiert.

Der Nutenstein (4) ist zur Montage nicht unbedingt erforderlich, er dient lediglich zur wiederholgenauen

Montage des Sensors.

CKK/CKR -280

Beim CKR-280-DB (Compactmodul CKR mit 2 Motoranbauten) muss auf jeder Seite des Hauptkorpers ein
Schaltsystem (Sensor/Kabelkanal) fiir jeden Antrieb/Tischteil montiert werden.

0

Sensor und Kabelkanal fiir Antrieb/
Tischteil auf der ,,B“ Seite

e

q

00000000
™ o o o

ool joXe]

S &) S
OO0 00000

AM
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Schaltsystem

Induktive Sensoren und
Mechanische Schalter bei CKK/CKR-200

1 Dose und Stecker

mechanischer Schalter

(mit Anbauteilen)
3 induktiver Sensor (mit Anbauteilen)
4 Schaltwinkel

(Anbau nur an Verbindungsplatte)
5 Kabelkanal

Alternativ kann die Anschlussleitung der-
Schalter auch mit Kabelhalter befestigt
werden.

Siehe Schaltsystem.

Anbau/Betéatigung

Die Schalter werden in die obere Nut am
Compactmodul eingehangt und mit Gewin-
destiften (6) befestigt.

Die Betatigung erfolgt tGber Schaltwinkel (4).

Dieser wird mit Schrauben an der Verbin-
dungsplatte befestigt.

Befestigungsschrauben werden mitgeliefert.

Schalter mit Anbauteil

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Kabelkanal

Die Befestigung erfolgt in den seitlichen
Nuten des Hauptkorpers. Befestigungs-
schrauben weiten das Profil und sorgen fur
sicheren Halt des Kabelkanals.

Der Kabelkanal fasst maximal zwei Kabel
flir mechanische Schalter und drei Kabel
fir induktive Schalter.
Befestigungsschrauben werden mitgelie-
fert.

Dose - Stecker

Hinweise:

Dose und Stecker sind nicht verdrahtet.
Die Schaltpositionen kénnen so bei der
Inbetriebnahme optimiert werden.

Ein Stecker wird mitgeliefert.

Der Stecker ist in drei Richtungen montier-
bar.

Schalter und Anbauteile

Anbauteile und Zubehoér | Compactmodule 143

Schaltsystem

2|
¥
|
= | -
G i
o) 1
‘ 20 ‘
Kabelkanal
Compactmodul Lingenberechnung
CKK 200 Lxk=L-5
CKR 200 Ly=L-10
[ Lange des Befestigungs und Kabelkanals(mm)

L

= Lange des Linearsystems

Pos Materialnummern

1 Dose-Stecker R117500153

) Mechanischer Schalter siehe Kapitel Sensoren und Zubehor
- Anbauteile ohne Schalter |R117500165
Induktiver Sensor siehe Kapitel Sensoren und Zubehor

3 - Anbauteile ohne Sensor R117500152

4 | SchaltwinkelV R117500150

5 | Kabelkanal Ly = XX mm R039662017

" Bei GréBe -200 Schaltwinkelanbau nur an Verbindungsplatte méglich,
sonst kundenseitig l0sen.
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Schaltsystem

Sensoren

Magnetischer Sensor mit freiem Leitungsende

2 000%30
302 S
N
1021 o
| ° N
=] | Il @l
= )| ' IR EC
X20,2 ‘
Betatigungspunkt L»
6
R347600903
-t
BN ! NG BN ~
'WH | i ———— ~
GN ~
| C-NC / C-NO © I$I
1
R I —
R347601203 R347601003
R347601403 R347601303
WH + WH o +
][ GN :l ID GN
H H
-t/ ——— | BN — T ——t |BN —
Ai_ L+ PNP - NO Ai_ L+ PNP - NC O
_’%_ NO _’%_ NC
BN I| M BN I| "
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Schaltsystem
Materialnummer R347600903
Verwendung Referenz Endschalter
Materialnummer R347600903
Bezeichnung R12212
Funktionsprinzip magnetisch
Betriebsspannung max. 30 V DC
Laststrom 500 mA
Schaltfunktion REED/ Wechslerkontakt (NC: C+NC, NO: C+NO)
Betatigungspunkt (MaB “X”) 9 mm
Materialnummern R347601003 / R347601203 / R347601403 / R347601303
Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter
Materialnummer R347601003 R347601203 R347601303 R347601403
Bezeichnung H14118 H15637 H15638 H15080
Funktionsprinzip magnetisch
Betriebsspannung 3.8-30VDC
Laststrom <20 mA
Schaltfunktion "HalL Hall ”Hall Hall
PNP/Offner (NC) PNP/SchlieBer (NO) NPN/Offner (NC) NPN/SchlieBer (NO)
Betdtigungspunkt MaB “X” 13,65 mm

Technische Daten fiir R347600903 / R347601003 / R347601203 / R347601403 / R347601303

Anschlussart

Leitung 2,0 m, 3-polig

Anschlussenden verzinnt

v

Funktionsanzeige

Kurzschlussschutz

Verpolungsschutz

Einschaltimpulsunterdriickung

Schaltfrequenz

2,5 kHz

Pulsverlidngerung (Off delay)

Max. zul. Anfahrgeschwindigkeit

2 m/s

Schleppkettentauglich?

Torsionstauglich?)

SchweiB3funkenbestindig*

Leitungsquerschnitt*

3 x 0,14 mm?2

Kabeldurchmesser D

3,2 £0,20 mm

Biegeradius statisch?)

Biegeradius dynamisch?

Biegezyklen

Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit?

Max. zul. Beschleunigung"

Umgebungstemperatur

-40 °C bis +85 °C

Schutzart

IP66

MTTFd (nach EN ISO 13849-1)

Zertifizierungen und Zulassungen?

" Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am Sensor.

Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verldngerungsleitungen (siehe folgende Seiten).
2) Fiir diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einfihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem

Magnetischer Sensor mit Stecker M8x1

Gewindestift M3
B - \ B-B
i
= —— TR0
B -] ‘
42 300 35 ‘6
¢ 2
N
Q s 4
T @
/ X20.2 1J§:é’¥3
Betatigungspunkt
R347602403 R347602303
T T
1 L+ 1 L + 1 1 L
— I O L0 > =
—’—I——NC e 4_-| —_— L+ [— 4_-I +
| 3 —t |3 - > | 3 —F |
i M PNP - NC -F 1 NO cnceno [T o
| |
_— _———
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Schaltsystem

Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Referenz-/ Endschalter Endschalter
Materialnummer R347602403 R347602303
Bezeichnung H10706 R10705
Funktionsprinzip magnetisch
Betriebsspannung 3,8-30VDC 30V DC
Laststrom <20 mA 500 mA
Schaltfunktion PP /Gitner (NC) " e: G, NG GoNO)
Betdtigungspunkt MaB “X” 13,65 mm 9 mm

Anschlussart

Leitung 0,3 m und Stecker M8x1, 3-polig mit Randelverschraubung

Funktionsanzeige

Kurzschlussschutz

Verpolungsschutz

Einschaltimpulsunterdriickung

Schaltfrequenz 2,5 kHz
Pulsverldngerung (Off delay) -

Max. zul. Anfahrgeschwindigkeit 2m/s
Schleppkettentauglich?) —
Torsionstauglich?) -
SchweiBfunkenbestindig? —
Leitungsquerschnitt? 3 x 0,14 mm?
Kabeldurchmesser D1 3,2 +0,20 mm

Biegeradius statisch?)

Biegeradius dynamisch?

Biegezyklen?

Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit?

Max. zul. Beschleunigung®

Umgebungstemperatur

-40 °C bis +85 °C

Schutzart

IP66

MTTFd (nach EN ISO 13849-1)

Zertifizierungen und
Zulassungen?

" Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am Sensor.
Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verlangerungsleitungen (siehe folgende Seiten).
2) Fiir diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einfihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem

Magnetische Schalter mit Stecker M8x1 (nur fiir CKK/CKR-280)

MaBzeichnung

)
] 1) Anschluss
1 2 3 ‘ 2) Befestigungsschraube
l-\ © | 3) Anzeige-LED
{ 0 o 4) Position Sensorelement: 2 mm
5.
3 1 braun (+)
[ 3 blau (-)
,/ I—‘ AN 7 B
e ) L] 4 schwarz (Signal)
(/ 24
‘\‘ 4
\
\‘\ —
. 1 3
37
Anschlussschema
R913037444 R913037443
R913037446 R913037445
: ‘ . . ,
..... -
7l 1 (3 - —3ml 1 O 1 _‘
_‘j__ L+ — |, i —{ﬁ—- L+ ; . ,
blk 4 PNP - NO . npone
) : NO | blk: 4 NC |
blu: 3 .
U! M quI < M
i &2 i § L=
S —— _— 3 R - ey s ! )
NPN - NO ‘]7 NPN - NC 4-‘]7
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Schaltsystem

Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter
Materialnummer R913037445 R913037444 R913037443 R913037446
Bezeichnung MZT8-03VPO-KRDS14 MZT8-03VPS-KRDS13 MZT8-03VNO-KRDS16 MZT8-03VNS-KRDS15
Funktionsprinzip magnetisch
Betriebsspannung 10 - 30 VDC
Laststrom =200 mA

Schaltfunktion

PNP/Offner (NC) PNP/SchlieBer (NO) NPN/Offner (NC) NPN/SchlieBer (NO)

Anschlussart

Leitung 0,5m und Stecker M8x1, 3-polig mit Randelverschraubung

Funktionsanzeige

Kurzschlussschutz

Verpolungsschutz

Einschaltimpulsunterdriickung

Schaltfrequenz 3 kHz
Pulsverlingerung (Off delay) 20 ms
Max. zul. Anfahrgeschwindigkeit 5m/s
Schleppkettentauglich*

Torsionstauglich*

SchweiBfunkenbestindig* -
Leitungsquerschnitt* 3x0,14 mm?2
Kabeldurchmesser D* 2,9 0,15 mm
Biegeradius statisch* z 5xD
Biegeradius dynamisch* =z 10xD
Biegezyklen* > 2 Mio.
Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit* 5m/s
Max. zul. Beschleunigung* =5m/s?
Umgebungstemperatur -30 °C bis +80 °C
Schutzart P68

MTTFd (nach EN ISO 13849-1)

MTTFd = 2 339.0 Jahre

Zertifizierungen und
Zulassungen**

CE @

LISTED

r¥fs

*) Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung (0,5 m) am magnetischen Sensor. Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette,

bieten die angebotenen Verldngerungsleitungen (siehe nichste Seiten).
**) Fiir diese Produkte ist keinZertiﬁkat zur Einfithrung in den chinesischen Markt notwendig. Anforderung Dokument "Sales Information CCC" bei Bedarf

moglich.
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Schaltsystem

Induktiver Sensor mit freiem Leitungsende
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Materialnummern / Technische Daten

Anbauteile und Zubehor | Compactmodule 151

Schaltsystem

Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter
Materialnummer R345304001 R345304003 R345304002 R345304004
Bezeichnung BES 517-351-NO-C-03 BES 517-398-NO-C-03 BES 517-352-NO-C-03 BES 517-399-NO-C-03
Funktionsprinzip induktiv

Betriebsspannung 10-30VDC

Laststrom <200 mA

Schaltfunktion PNP/Offner (NC) PNP/SchlieBer (NO) NPN/Offner (NC) NPN/SchlieBer (NO)
Anschlussart Leitung 3 m, 3-polig, freies Leitungsende

Funktionsanzeige 4

Kurzschlussschutz \

Verpolungsschutz v

Schaltfrequenz 2,5 kHz

Max. zul. Anfahrge-
schwindigkeit

je nach Lange der Schaltfahne

Schleppkettentauglich?)

Torsionstauglich?)

SchweiBfunkenbestandig?

Leitungsquerschnitt!) 3 x 0,14 mm?2
Kabeldurchmesser D7) 3,5 0,15 mm
Biegeradius statisch?) 12 mm
Biegeradius dynamisch?) 12 mm

Biegezyklen®

Umgebungstemperatur -40 °C bis +70 °C
Schutzart P65
MTTFd

(nach EN ISO 13849-1)

MTTFd = 830 Jahre

MTTFd = 585 Jahre

Zertifizierungen und
Zulassungen?)

|3 °@“’ Flc')f-ls

" Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am Sensor.
Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verlangerungsleitungen (siehe folgende Seiten).
2) Fiir diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einfihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem

Induktiver Sensor mit Stecker M8x1
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Schaltsystem
Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter
Materialnummer R901420149 R901420156 R901420152 R901420158
. BES 517-351-NO-C- BES 517-398-NO-C- | BES 517-352-NO-C-
Bezeichnung $49-00.2 $49-00.2 $49-00.2 BES 517-399-NO-C-549-00.2
Funktionsprinzip induktiv
Betriebsspannung 10-30V DC
Laststrom <200 mA

Schaltfunktion

PNP/Offner (NC)

PNP/SchlieBer (NO) NPN/Offner (NC) NPN/SchlieBer (NO)

Anschlussart Leitung 0,2 m und Stecker M8 x 1, 3-polig mit Randelverschraubung
Funktionsanzeige v

Kurzschlussschutz v

Verpolungsschutz v

Schaltfrequenz 2,5 kHz

Max. zul. Anfahrgeschwindigkeit

je nach Lange der Schaltfahne

Schleppkettentauglich?)

Torsionstauglich?)

SchweiBfunkenbestindig?

Leitungsquerschnitt? 3x0,14 mm?
Kabeldurchmesser D1 3,5 £0,15 mm
Biegeradius statisch?) 12 mm
Biegeradius dynamisch? 12 mm

Biegezyklen?

Umgebungstemperatur

-40 °C bis +70 °C

Schutzart

IP65

MTTFd (nach EN ISO 13849-1)

MTT

Fd = 830 Jahre | MTTFd = 585 Jahre

Zertifizierungen und
Zulassungen?)

ce °@"’ nc')f-ls

" Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am Sensor.
Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verldangerungsleitungen (siehe folgende Seiten).
2) Fiir diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einfihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem
Schalter
Mechanischer Schalter
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Schaltsystem
Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Endschalter
Materialnummer R345304016" R3476003052)

Bezeichnung

BNS 819-X496-99-R-11 BNS 819-X510-99-R-10

Funktionsprinzip

mechanisch, Rolle

Betriebsspannung

250 VAC

Laststrom

<5A

Schaltfunktion

einpoliger Wechsler/
(NC: C+NC, NO: C+NO)

Anschlussart

Schraubanschluss, ohne Leitung

Funktionsanzeige

Schaltfrequenz 3,3 Hz

Max. zul. Anfahrgeschwindigkeit 1m/s

Umgebungstemperatur -5°C bis +85°C

Schutzart P67

B10d-Wert 5x106 (Nassbereich); 10x106 (abh&ngig von Stromlast (Trockenbereich))

Zertifizierungen und Zulassungen Gehduse

3 rés

Zertifizierungen und Zulassungen
Schaltelement

CE @@ r¥s
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Schaltsystem

Mechanischer Schalter mit Stecker M8x1
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Schaltsystem
Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter
Materialnummer R913048215 R913048214 R913048217 R913048216
Bezeichnung BNS 819-X1002-99-R-10 | BNS 819-X1001-99-R-10 | BNS 819-X1004-99-R-10 | BNS 819-X1003-99-R-10
Funktionsprinzip mechanisch, Rolle
Betriebsspannung 10-30VDC
Laststrom <200 mA
Schaltfunktion PNP/Offner (NC) PNP/SchlieBer (NO) NPN/Offner (NC) NPN/SchlieBer (NO)
Anschlussart Leitung 0,2 m und Stecker M8 x 1, 3-polig mit Randelverschraubung
Funktionsanzeige -
Kurzschlussschutz -
Verpolungsschutz -
Schaltfrequenz 3,3 Hz
Max. zu‘l. /-}nfal'lr- 1 m/s
geschwindigkeit
Schleppkettentauglich?) —
Torsionstauglich?) -
SchweiBfunkenbestandig? —
Leitungsquerschnitt? 3x0,14 mm?
Kabeldurchmesser D" 4,3 +0,2 mm
Biegeradius statisch?) 12 mm
Biegeradius dynamisch?) 12 mm
Biegezyklen? -
Umgebungstemperatur -5 °C bis +70 °C
Schutzart IP65
B10d-Wert 5x108 (Nassbereich); 10x108 abhangig von Stromlast (Trockenbereich)
viulmini S Ce @ %

" Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung am mechanischen Schalter.
Noch mehr Performance, z.B. fiir den Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verldngerungsleitungen (siehe folgende Seiten).
2) Fiir diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einfiihrung in den chinesischen Markt erforderlich.
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Schaltsystem

Verldangerungen

Einseitig konfektioniert

Anschlussschema

— 4 r-—"1
= — ! braun (BN) (+) i
= 3 blau (BU) (-) 1a :
4 schwarz (BK) (Signal) 3 1 : il
MaBzeichnung | 3 )_|_
3 L. _d
4 <J
a b c
1
o %
i
SEIE 1 i —
75 +25
39 20
Materialnummern
Verwendung Verlangerungsleitung
Materialnummer R911344602 R911344619 R911344620
Bezeichnung 7000-08041-6500500 7000-08041-6501000 7000-08041-6501500
Linge (L) 50m 10,0 m 15,0 m

1. Anschlussart

Buchse gerade, M8 x 1, 3-polig

2. Anschlussart

freies Leitungsende

a) Kontur fir Wellschlauch Innendurchmesser 6,5 mm

b) Kabeltiille

c) Kabelaufdruck laut Bedruckungsvorschrift

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Schaltsystem

Beidseitig konfektioniert
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SR = ) 0] S
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39 L 32
Materialnummern
Verwendung Verlangerungsleitung
Materialnummer R911344621 R911344622 R911344623 R911344624 R911344625
Bezeichnung 7000-88001-6500050 | 7000-88001-6500100 | 7000-88001-6500200 | 7000-88001-6500500 | 7000-88001-6501000
Lange (L) 0,5 m 1,0 m 2,0m 5,0m 10,0 m
1. Anschlussart Buchse gerade, M8x1, 3-polig
2. Anschlussart Stecker gerade, M8x1, 3-polig
Technische Daten fiir ein- und beidseitig konfektionierte Verlangerungen
Funktionsanzeige -
Betriebsspannungsanzeige -
Betriebsspannung 10-30V DC
Kabelart PUR schwarz
Schleppkettentauglich v
Torsionstauglich v
SchweiBfunkenbestiandig v
Leitungsquerschnitt 3x0,25 mm?
Kabeldurchmesser D 4,1 £0,2 mm
Biegeradius statisch > 5xD
Biegeradius dynamisch > 10xD
Biegezyklen > 10 Mio.
Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit 3,3 m/s - bei 5 m Verfahrweg (typ.) bis 5 m/s - bei 0,9 m Verfahrweg
Max. zul. Beschleunigung < 30 m/s?
Umgebungstemperatur fest verl. =40 °C bis +85 °C
Umgebungstemperatur flexibel verl. —-25 °C bis +85 °C
Schutzart P68
Zertifizierungen und P
Zulassungeng c E u@us c@ﬁs \P_C—F FI(!.'{IS

. c) Kabelaufdruck laut Bedruckungsvorschrift
a) Kontur fir Wellschlauch Innendurchmesser 6,5 mm

b) Kabeltiille

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Schaltsystem

Stecker

und Zubehor

MaBzeichnung Anschlussschema Ansicht
Steckerseite
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Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Stecker, einzeln
Materialnummer R901388333 R901388352

Bezeichnung

7000-08331-0000000

7000-12491-0000000

Ausfiihrung

gerade

Betriebsstrom je Kontakt

max. 4 A

Betriebsspannung

max. 32 V AC/DC

Anschlussart

Stecker gerade, M8x1, 3-polig,
Schneidklemmtechnik,
Schraubgewinde selbstsichernd

Stecker gerade, M12x1, 4-polig,
Schneidklemmtechnik,
Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Anschlussquerschnitt

0.14 ... 0.34 mm?

Umgebungstemperatur

-25 °C bis +85 °C

Schutzart

IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und
Zulassungen

¢ s @

v
RoHS
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Schaltsystem
Adapter
MaBzeichnung Anschlussschema
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Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Adapter Adapter oder Verteiler
Materialnummer R911344591 R911344592
Bezeichnung 7000-42201-0000000 7000-41211-0000000
Ausfiihrung gerade fliir 1Sensor gerade, fir 1 - 2 Sensoren
Betriebsstrom je Kontakt max. 4 A

Betriebsspannung

max. 32 V AC/DC

1. Anschlussart

Buchse gerade, M8x1, 3-polig
Schraubgewinde selbstsichernd

2 X Buchse gerade, M8x1, 3-polig
Schraubgewinde selbstsichernd

2. Anschlussart

Stecker gerade, M12x1, 3-polig,
Schraubgewinde selbstsichernd

Stecker gerade, M12x1, 4-polig,
Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Anschlussquerschnitt

Umgebungstemperatur

—25 °C bis +85 °C

Schutzart

IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und
Zulassungen

v
RoHS

&

gy

@)

LISTED

v
RoHS
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Schaltsystem

Verteiler
Verteiler passiv
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R901429917
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Materialnummern/ Technische Daten

Verwendung

Verteiler passiv

Materialnummer

R901425737 R901429917

R911344592

Bezeichnung

8000-84070-0000000 8000-84071-0000000

Ausfiihrung gerade, fur 1 - 4 Sensoren
Betriebsstrom je Kontakt max. 2 A
Betriebsspannung 24V DC

Schaltlogik

PNP NPN

1. Anschlussart

4x Buchse gerade, M8x1, 3-polig, Schraubgewinde selbstsichernd

2. Anschlussart

Stecker gerade, M12x1, 8-polig, Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

4

Betriebsspannungsanzeige

v

Anschlussquerschnitt

Umgebungstemperatur -20° bis +70°C
Schutzart IP67 (gesteckt & verschraubt)
Zertifizierungen und 2 v

[ us
Zulassungen @ \P,_(JT RoHS

Techische Daten und
MaBzeichnung siehe Adapter
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Schaltsystem

Zubehor fiir passiven Verteiler

Halteplatt = \ —
alteplatte sal s JEJ, 7|ﬂ\7| Lﬁm 7 g‘?l_
B

Verschlussschraube

Materialnummern/ Technische Daten

Verwendung Fir passiven Verteiler R911344592 Fir passive Verteiler R901425737/ R901429917
Halteplatte R913047341 -

Bezeichnung 7000-99061-0000000 -

Verpackungseinheit 1 Stlck -

Verschlussschraube - R913047322

Bezeichnung - 3858627
Verpackungseinheit - 10 Stiick

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Schaltsystem

Verldangerungen fiir passiven Verteiler
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" Kontur fiir Wellenschlauch Innendurchmesser 10
2 Kabeltiille
3) Kabelaufdruck Lt. Bestellungsvorschrift 7000-08001
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Schaltsystem

Materialnummern / Technische Daten

Verlangerungsleitung fiir passiven Verteiler Verlangerungsleitung fiir passive Verteiler
Verwendung R911344592 R901425737 / R901429917
Materialnummer R911371982 R911371980 R911371981 R911371983
Bezeichnung 7000-40021-6540500 7000-12221-6541500 7000-48001-3770500 7000-17041-3771500
Ldnge 5,0m 15,0 m 5,0 m 15,0 m
1. Anschlussart Buchse gerade, M12x1, 4-polig Buchse gerade, M12x1, 8-polig

Stecker gerade, . . Stecker gerade, ) )
2. Anschlussart M12x1, 4-polig freies Leitungsende M12x1, 8-polig freies Leitungsende

Funktionsanzeige -

Betriebsspannungsanzeige -

Kabelart PUR schwarz | PUR grau
Betriebsspannung 30 VAC/DC

Betriebsstrom je Kontakt max.4A je Kontakt | max.2A je Kontakt
Schleppkettentauglich 4

Torsionstauglich v

SchweiBfunkenbestindig v

Leitungsquerschnitt 4x0,34 mm? 8x0,34 mm?
Kabeldurchmesser D 4,7 +/- 0,2 mm 6,2 +/- 0,3 mm
Biegeradius statisch >5xD

Biegeradius dynamisch >10xD

Biegezyklen > 10 Mio.

Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit 3,3 m/s - bei 5 m Verfahrweg (typ.) bis 5 m/s - bei 0,9 m Verfahrweg
Max. zul. Beschleunigung <30 m/s?

Umgebungstemperatur fest verl. —-40 °C bis +80 °C (90° max. 10.000h)
Umgebungstemperatur flexibel verl. —25 °C bis +80 °C (90° max. 10.000h)

Schutzart IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und Zulassungen C € ﬂ@"* c@ﬁs @ Hg:ls

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05
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Kombinationsbeispiele

166 Compactmodule | Anbauteile und Zubehor
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Schaltsystem
| G = izl
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C€ '@" L®i,k {P;" ngﬁs

f—

D_ R911371983
15,0 m @
31 I R911371981 z
>
50m L %
2
g
Halteplatte B
R913047341 go"o
5]
+ — 2
Verteiler passiv M12x1
R911344592 - R911371980
s Miax
| - R911371982 :m
S:] 3 e _
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Schaltsystem

Dose und Stecker

Die Dose auf der Seite mit den magnetischen Sensoren anbringen. Dose und Stecker sind nicht verdrahtet. Durch den
variabel verschiebbaren Anbau konnen die Schaltpositionen bei der Inbetriebnahme optimiert werden. Der Stecker ist in
drei Richtungen montierbar.

R117560102 22
21 45 ‘ 3
] i
(IR ZN N | BN o
NV =\ B 4y 3
i : oll®
= NG
\4‘;—/
19 Pin Farbe
1 ‘ ‘ 1 BN |braun
! 2 WH |weiss
3 : 3 |BU |blau
i 4 BK |[schwarz
i 5 GY |grau
R037540000 3 50 4,5 49

16-poliger Stecker

R117500153

\

16-poliger Stecker
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Schaltsystem

Dose und Stecker

169

Materialnummer

R117560102

R037540000 / R117500153

Bezeichnung

fir CKK / CKR-070

fir CKK / CKR-090, -110, -145, -200

Ausfiihrung gewinkelt, zum Einhangen in die seitliche Nut des Linearsystems
Betriebsstrom je Kontakt max. 4 A max. 8 A
Betriebsspannung 10-30V DC 150V AC/DC

1.Anschlusart

Stecker gerade, M12x1, 5-polig,
Federkraftanschluss

Stecker gerade, 16-polig,
Loétanschluss

2.Anschlusart

Kupplung / Flanschdose M12x1, 5-polig,
mit Leitung 0,5 m

Kupplung / Flanschdose, 16-polig,
Loétanschluss

Leitungsdurchfiihrung
Gehduse

Leitungsverschraubung M16x1,5
mit Dichtung (Bohrung 3x3,5 mm)
inkl. Verschluss- und Blindstopfen

1 Dichtung mit Bohrung 2x5,5 mm, 1x3,5 mm
1 Dichtung anpassbar, max. 14 mm Durchmesser

inkl. Verschluss- und Blindstopfen

Leitungsdurchfiihrung Stecker

Verschraubung mit Zugentlastung

Anschlussquerschnitt 0,14 ... 0,5 mm 0,14 ... 1T mm
Kabeldurchmesser 4.8 mm 10 ... 14 mm
Umgebungstemperatur —25°C bis +85°C —-20°C bis +125°C
Schutzart -

Zertifizierungen und Zulassungen
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Betriebsbedingungen

Service und Informationen
Betriebsbedingungen

Normale Betriebsbedingungen
Umgebungstemperatur mit

Rexroth Servomotor 0 °C ... 40 °C, ab 40 °C LeistungseinbuBen

Umgebungstemperatur Mechanik

- o [
(Keine Taupunktunterschreitung) 10°C...60°C
Verfahrweg spmin" siehe Tabellen ,Technische Daten“ CKK/CKR
Schmutzbeaufschlagung nicht zuldssig

" Minimaler Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewahrleisten.

Erforderliche und ergénzende Weiterfiihrende Hinweise und Informationen entnehmen Sie bitte der zu diesem

Dokumentationen Produkt gehérenden Dokumentation.
PDF Dateien dieser Dokumente finden Sie im Internet unter
www.boschrexroth.com/mediadirectory.

Gerne senden wir lhnen auch die gewlinschten Dokumente zu.

In Zweifelsfallen zum Einsatz dieses Produktes wenden Sie sich bitte an Bosch Rex-
roth.
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Ubersicht Schmierausfiihrungen

Geschmiert werden missen die Profilschienenflihrung und der Kugelgewindetrieb (Compactmodule CKK).
Die Grundschmierung aller anderen Komponenten, z.B. Rillenkugellager, Abdeckbander, Getriebe, usw. geschieht

durch den Hersteller.

Ubersicht Schmierausfiihrungen

Compactmodule CKK
Schmierausfiihrung LSS, LPG

» Fettschmierung mit Handfettpresse lber
- Hauptkorper

- Tischteil

- Verbindungsplatte

mit Verbindungsplatte

» Fettschmierung mit Handfettpresse lber
- Hauptkorper

- Tischteil

- Verbindungsplatte

Compactmodule CKR
Schmierausfiihrung LSS, LPG

mit Verbindungsplatte

Schmierausfiihrung LCF, LCO

» 3 Schmieranschliisse
» Vorbereitet fiir den Anschluss an
Zentralschmieranlagen

» 2 Schmieranschliisse
» Vorbereitet flir den Anschluss an

Schmierausfiihrung LCF, LCO

Zentralschmieranlagen

» Weiterfihrende Informationen zu den Schmierausfiuhrungen = Seite 9

» Weiterfiihrende Informationen zu Schmierstellen, Schmierintervallen und Schmiermengen
usw. ™ Anleitung Compactmodule R320103178 = Kapitel " Weiterfiihrende Informationen"

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05



172 (}ompactmodule | Schmierung
Ubersicht Schmierausfiihrungen

Schmiermittel
Schmierausfiihrung LSS LPG
GroBe CKx-110, -145, -200, -280 CKx-070, -090 CKx-110, -145, -200, -280 | CKx-070, -090

Grundschmierung

Dynalub 510

Dynalub 520

Konserviert, Grundschmierung erforderlich
(siehe Anleitung)

Konsistenzklasse

NLGI 2 (DIN 51818)

NLGI 00 (DIN51818)

Kennzeichnung

KP2K-20 (DIN 51825)

GPOOK-20 (DIN 51826)

Schmierung iiber
Handfettpresse

ja

ja

ja

Vorbereitet fiir Anschluss
an Zentralschmieranlagen

Schmierstoffempfehlung

Dynalub 510 (Schmierfett)

Dynalub 520 (FlieBfett)

Dynalub 510 (Schmierfett)

Dynalub 520 (FlieBfett)

(NLGI2 DIN 51818) (NLGIOO DIN51818) (NLGI2 DIN 51818) (NLGI00 DIN51818)

Eigenschaften

« Gute Wasserbestandigkeit
« Korrosionsschutz
- Temperaturbereich: —20 bis +80 °C

« Gute Wasserbestandigkeit
» Korrosionsschutz
« Temperaturbereich: =20 bis +80 °C

Materialnummern

R3416 037 00
(Kartusche 400 g)

R3416 043 00
(Kartusche 400 g)

R3416 037 00
(Kartusche 400 g)

R3416 043 00
(Kartusche 400 g)

R3416 035 00
(Hobbock 25 kg)

R3416 042 00
(Eimer 5 kg)

R3416 035 00
(Hobbock 25 kg)

R3416 042 00
(Eimer 5 kg)

Alternative Schmierstoffe

« Tribol GR 100-2 PD

« Elkalub GLS 135/N2
« Tribol GR 100-00 PD
« Elkalub GLS 135/NO0O
* Dynalub 520

* Tribol GR 100-00 PD
* Elkalub GLS 135/N00O

« Tribol GR 100-2 PD
« Elkalub GLS 135/N2

« Tribol GR 100-00 PD
* Elkalub GLS 135/N00O

Alternative Schmierstoffe
mit H1-Zulassung - -

* Berulub FG H2 SL
» Cassida Grease EPS2
- VP 874

» Berulub FB 34-00
» Elkalub GLS 367/N00O

A Hinweise zur Schmierung

v

Anleitung vom jeweiligen Produkt beachten!

Schmierstoffe mit Feststoffschmieranteilen (wie beispielsweise Graphit und MoS,) diirfen nicht verwendet werden!

Werden andere Schmierstoffe als angegeben verwendet, muss gegebenenfalls mit verklirzten Nachschmierintervallen, sowie Leistungs-
einbuBen bei Kurzhub und Lastverhaltnissen, sowie moglichen chemischen WechselLWirkungen

zwischen Kunststoffen, Schmierstoffen und Konservierungsmittel gerechnet werden. Weiterhin muss die Férderbarkeit in Einleitungs-
Zentralschmieranlagen gewahrleistet sein.

Bei Verwendung einer Zentralschmieranlage ist darauf zu achten, dass alle Leitungen und Elemente bis zum Anschluss an den Verbrau-
cher (Tischteil) mit Schmiermittel befillt sind und keine Lufteinschliisse enthalten.

Pumpenbehalter oder Vorratsbehalter fir den Schmierstoff missen mit Rihrwerk ausgestattet sein, um das

NachflieBen des Schmierstoffs zu gewéahrleisten (Vermeiden von Trichterbildung im Behalter).

Bei Nachschmierung ist ein Wechsel von Fett- auf Olschmierung und umgekehrt nicht moglich.

Bei Umgebungseinfliissen wie Verschmutzung, Vibration, StoBbelastung etc. empfehlen wir entsprechend verkiirzte Nachschmierinter-
valle. Nach spatestens 2 Jahren muss auch bei normalen Betriebsbedingungen wegen der Fettalterung nachgeschmiert werden.
Rexroth empfiehlt Kolbenverteiler der Fa. SKF. Diese sollten moéglichst nahe an den Schmieranschliissen

des Tischteiles angebracht werden. Lange Leitungsfiihrungen (maximale Leitungsldnge 1 m) sowie geringe

Leitungsdurchmesser sind zu vermeiden. Die Leitungen sind steigend zu verlegen.

Sollten sich noch andere Verbraucher im Verbund der Einleitungs-Verbrauchsschmieranlage befinden, so bestimmt das schwachste Glied
dieser Kette den Schmiertakt.

Uberschiissiges Schmiermittel kann sich im inneren des Compactmodules ansammeln bzw. auslaufen und ggf. zur Kontaminierung der
Umgebung fiihren

Compactmodul niemals ohne Grundschmierung in Betrieb nehmen.
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Ubersicht Schmierausfiihrungen

LCF

LCO

CKx-090, -110, -145, -200

CKx-090, -110, -145, -200

erforderlich siehe Anleitung

erforderlich siehe Anleitung

NLGI 00 (DIN51818)

GPOOK-20 (DIN 51826)

* nur mit Einleitungs-Verbrauchsschmieranlage Gber Kolbenverteiler
« kleinste zulassige KolbenverteilergroBe:
CKx-090, -110, -145, -200: 0,2 cm3

» nur mit Einleitungs-Verbrauchsschmieranlage liber Kolbenverteiler
« kleinste zuldssige KolbenverteilergroBe:
CKx-090, -110: 0,2 cm3; CKx-145: 0,4 cm3; CKx-200: 0,6 cm3

Dynalub 520 (FlieBfett)
(NLGIOO DIN51818)

Shell Tonna S3 M220 (Schmierél)

« Gute Wasserbestandigkeit
« Korrosionsschutz
« Temperaturbereich: —20 bis +80 °C

« Demulgierendes Spezialol CLP bzw. CGLP nach DIN 51517-3
fir Bettbahnen und Werkzeugfiihrungen
» Mischung aus hochraffinerten Mineralélen und Additiven
« Verwendbar auch bei intensiver Vermischung mit Kiihlschmierstoffen

R3416 043 00
(Kartusche 400 g)

R3416 042 00
(Eimer 5 kg)

« Tribol GR 100-00 PD
« Elkalub GLS 135/NO0O

» Demulgierendes Spezialél CLP bzw. CGLP nach DIN 51517-3
fir Bettbahnen und Werkzeugfiihrungen

A Verwendung von Schmierstoff mit H1-Zulassung:

Verlust der H1-Zulassung

H1-Schmierstoffe oder Trennmittel (Konservierungsmittel) haben nur dann die H1-Zulassung, wenn sie sortenrein im ungemischten Zustand

vorliegen (auch an der Schmierstelle). Eine Mischung zweier H1 zugelassener Schmierstoffe oder Trennmittel hat keine H1-Zulassung.

Keine Zulassung und Freigabe fiir Lebensmittelbereich

Durch Verwendung von H1- Schmierstoffen erhalten die Compactmodule keine Zulassung und Freigabe fiir den Lebensmittelbereich.

Werkseitige Schmierung der Komponenten

Vom Hersteller werksseitig geschmierten Komponenten wie z.B. Rillenkugellager, Abdeckbédnder, Getriebe, usw. sind nicht mit H1-Schmierstoffen

versehen.

A Compactmodule mit Grundbefettung Dynalub 520 (Konsistenzklasse NLGI 00) diirfen nicht mit Schmierstoffen

der Konsistenzklasse NLGI 2 befettet werden!

Nachschmiermenge und Nachschmierposition = Anleitung Compactmodule CKK / Compactmodule CKR

Nachschmierintervall
Bei der Verwendung der Standardbefettung vom Hersteller:

Nachschmierintervall = Anleitung Compactmodule CKK / Compactmodule CKR.
Verwendung von Dynalub 520 (NLGIOO) anstelle von Dynalub 510 (NLGI2):
Das Nachschmierintervall betragt 75% vom Standard-Nachschmierintervall = Anleitung CKK / CKR.

Verwendung von Schmierstoff mit H1-Zulassung:

Erste Nachschmierung erfolgt nach 20 km. Als Richtwert fiir weitere Nachschmierintervalle sind 50% vom Standard-Nachschmierintervall

anzusetzen = Anleitung Compactmodule CKK / Compactmodule CKR.
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Parametrierung (Inbetriebnahme)

Parametrierung (Inbetriebnahme)

Auf dem Typenschild sind neben den
Referenzangaben zur Produktion des
Linearsystems zusatzlich technische
Parameter zur Inbetriebnahme
angegeben.

4q 1 2 3 5 6 7
g | | | | Bosch Rexifoth AG
rexre 'tl1 LDE-97424 ¢|chweinfuri
Made in Ge[rmany
CNR: R1234567¢
TYP: CKx-000-iN-2 MNR: R5¢7890123
L CS: 987654321 00030 0001 FD: 5129 (7219-
Smax (MM) | U (MM/U)| Vypa (M/S) | a0 (M/S2)| M1, (Nm) d i
T L
8 9 10 11 12 13 14 15
1 CNR Kunden-Materialnummer
2 TYP Kurzbezeichnung
3 110 BaugroBe
4 CS Kundeninformation
5 MNR Materialnummer
6 FD Fertigungsdatum
7 7210 Fertigungsstandort
8 Spax Maximaler Verfahrbereich
9 u Vorschubkonstante ohne Motoranbau
10 Vpax Maximale Geschwindigkeit
11 ana Maximale Beschleunigung
12 M1,.x Maximales Antriebsdrehmoment am Motorzapfen
13 d Drehrichtung des Motors um in positiver (+) Richtung zu verfahren
CW = Clockwise / im Uhrzeigersinn
CCW = Counter Clockwise / gegen den Uhrzeigersinn
-+
L E—f\—sfﬂ
-
I
14 i Ubersetzungsverhaltnis
15 QR-Code
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Dokumentation

Standardprotokoll
Option 001

Reibmomentmessung
des kompletten Systems

Option 002 (enthilt Option 001)

Das Reibmoment wird lber den
gesamten Verfahrweg gemessen.

Steigungsabweichung des Kugel-
gewindetriebes bei Compactmo-
dulen CKK

Option 003 (enthélt Option 001)

Neben der grafischen Darstellung
(siehe Abbildung) wird ein Mes-
sprotokoll in Tabellenform mit-
geliefert.

Das Standardprotokoll dient als Bestati-

gung dafiir, dass die aufgefiihrten Kontrol-

len durchgefliihrt wurden und die gemes-
senen Werte innerhalb der zulassigen
Toleranzen liegen.

Schmierung | Compactmodule
Dokumentation

Im Standardprotokoll aufgefiihrte

Kontrollen:

» Funktionskontrolle mechanischer
Komponenten

» Funktionskontrolle elektrischer
Komponenten

» Ausflihrung gemal Auftrags-
bestatigung

175

M (Nm) Vorlauf Ricklauf
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Berechnungsgrundlagen

Projektierung/Berechnung

Berechnungsgrundlagen

Berechnungsgrundlagen 176
Langenberechnung 176
Hinweis zu dynamischen Tragzahlen und Momenten 177
Maximal zulassige Belastung 178
Lebensdauerberechnung der Linearfiihrung 178
Lebensdauer des Kugelgewindetriebs bzw. des Festlagers 179
Antriebsauslegung 180
Grundlagen 181
Antriebsauslegung am Referenzpunkt Motorwelle 182
Grobe Vorauswahl des Motors 184
Berechnungsbeispiele 186
Berechnungsbeispiel CKK 186
Berechnungsbeispiel CKR 190
Kurzzeichen siehe Kapitel "Kurzzeichen" 194
Langenberechnung L/2
des Linearsystems Lag/2 Sra/2 ‘ Sae/2 Lag/2
5e/2‘ Seff/2 Lca Seff/2 _Sel2
\
I
| L |

Werte flr die Langenberechnung siehe Kapitel ,Technische Daten®“ des jeweiligen
Compactmoduls (CKK/CKR)

Die Hubreserve (S.) wird z.B. flr eine(n) Ubeﬂrlauf, Schmierhub, Werkzeugwechsel, Wartung, Stérkontur, Ausgleich von
Montagetoleranzen usw. bendtigt. Die finale Uberprifung/Festlegung der Hubreserve muss durch den Anwender erfolgen.
Nachfolgende Hubreserven sind eine Empfehlung:

Linearsysteme: S =20 mm
Mehrachssysteme: Se =20 mm
Elektromechanische Zylinder: S, =10 mm

A\ Wird keine Hubreserve (Se = 0 mm) festgelegt, entspricht der effektive Hub (S¢s;) dem maximalen Verfahrweg (Smax)
des Systems. Es besteht kein Abstand zur mechanischen Endlage und somit die Gefahr einer mechanischen Beschadigung.

CKx-070, -090, -110, -145, -200, -280
L = Seff + Se + Lea + Lag

CKR-280-DB
L = Seff + Se + Lea + Lw + Lag

Effektiver Hub
Seff = Smax ~ Se

Hub: Maximale Distanz der Tischteilmitte zwischen den duB3ersten Schaltpositionen.
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Masse des Linearsystems
Gewichtsberechnung:

» ohne Motor

» ohne Schalteranbau

» ohne Motoranbau

Hinweis zu dynamischen
Tragzahlen und Momenten

Sinnvolle Belastung

Angriffspunkt der wirkenden Kraft
(z4)

Elastizitatsmodul E

Projektierung/Berechnung | Compactmodule 177
Berechnungsgrundlagen

ms = I(gfix + kgvar sL+me,

Die Festlegung der dynamischen Tragzahlen und Momente basiert auf 100 000 m
Hubweg. Haufig werden jedoch nur 50 000 m Hubweg zugrunde gelegt.
Hierflr gilt im Vergleich: Werte C, M; und M mit Faktor 1,26 multiplizieren.

Im Hinblick auf die erwiinschte Lebensdauer haben sich im allgemeinen Belastun-
gen flr Frgy, Frnps bis etwa 20 % der dynamischen Kennwerte (Cg,, Cps) als sinnvoll
erwiesen.

Siehe Kapitel ,,Projektierung®.

Dabei dirfen die Technischen Daten des Linearsystems nicht liberschritten werden.

N

E =70 000 N/mm?
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Berechnungsgrundlagen

Maximal zulédssige Belastung

Lebensdauerberechnung der
Linearfiihrung

Nominelle Lebensdauer in Metern:

Nominelle Lebensdauer in Stunden:

Dynamisch aquivalente Lagerbelas-
tung der Fihrung:

Fir Linearsysteme gilt:

Kombinierte aquivalente
Lagerbelastung:

Mittlere Geschwindigkeit der Fihrung:

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Bei der Auswahl von Linearsystemen sind maximale Grenzen flr zulassige
Belastungen und Krafte laut Tabelle zu berlicksichtigen. Die Werte sind system-
bedingt, d.h. diese Grenzen haben ihren Ursprung nicht nur in der Tragzahl der
Lagerstellen, sondern beinhalten dartiber hinaus konstruktions- bzw. material-
bedingte Grenzen.

Bedingung fiir kombinierte Belastungen:

Bl IR, M Ml g

Fy max I:Z max MX max My max MZ max

<1

Fur die in einem Linearsystem enthaltenen Walzlagerstellen kann die Lebens-
dauer anhand nachfolgender Formeln ermittelt werden. Die lebensdauerrele-
vanten Walzlagerstellen in einem Linearsystem mit Kugelgewindetrieb sind die
Linearfiihrung, der Kugelgewindetrieb (Mutter) und das Festlager. Die Linear-
fihrung des Linearsystems muss die Last und eventuell auftretende Prozess-
krafte aufnehmen.

/\ Die rechnerische Lebensdauerangabe fiir das Linearsystem wird durch
den kleinsten der separat ermittelten Lebensdauerwerte fiir Linearfiihrung,
Kugelgewindetrieb oder Festlager bestimmt.

Bei veranderlichen Betriebsbedingungen (Geschwindigkeit und Belastung)
mussen bei der Berechnung der Lebensdauer die mittleren Werte v, und
Fmgw verwendet werden.

Cow 3
- . 105
Lew ELFmgW )" 10
L =L37W
&% 3600 - Vynge
At1 Qt2 dt3 At
Fmgw=§\/ [Fefrel® - FrT + [Fesol® - T00% + |Fefal® - T + |Fesnl® - 100n%
Fetf = Feomb
Foomp =lFy |+ [Fol + C_ M o Myl o Mol
com y z v My v ML ' ML
g Fcombl Fcomb3
2 | | F
4 s 090 mew_
2 Fcomb2
Ko}
@
t t ts Zeit (sec)
Cdval - ap +Ival g + - - Hlval - Oy
Vmew = 100%




Lebensdauer des Kugelgewindetriebs bzw. des Festlagers
Bei verdanderlichen Betriebsbedingungen (Drehzahl und Belastung) missen bei der Berechnung der Lebensdauer die
mittleren Werte F,,s und n,, verwendet werden.

Nominelle Lebensdauer
in Umdrehungen:

Nominelle Lebensdauer
in Stunden:

Dynamisch aquivalente
Lagerbelastung des
Kugelgewindetriebs:

Flr die axiale Belastung
F, gilt fir Linearsysteme:

Bei veranderlicher
Belastung und verander-
licher Drehzahl gilt fir die
mittlere Belastung Fpps:

Mittlere Drehzahl der
Spindel:

Bei veranderlicher Dreh-
zahl gilt fir die mittlere
Drehzahl np,:

Drehzahl in Beschleuni-
gungs- und Brems-
phasen ny

Projektierung/Berechnung | Compactmodule 179
Berechnungsgrundlagen

Cbs 3
Lps = )" 108
bs I:mbs
Lbs
Lhes = 60 - n,,

N1l an Inol  ap Insl  aw INal  Atn
= =3\/|: 3. . + |Foare|3 - . + |Foreald - S b Fe3- . _tn
mbs [Fefeal o 100% [Festol n T00% |Festal n. 100% IFefnl n 100%

Fer = |Fnl
g Feff1
g F
f3
% Fef‘f2
0
ty ty t3 Zeit (sec)
no= nil g+ Iyl *+ ... + Mol *Gtn Vimgw * 60 000
m 100 % P
T
£ Ny
£ rmmemm st “
~ s S Nm
=1 A e e e
I ng . *, N3
< . ~
&) "l s’~
ajl -
ty ty t3 Zeit (sec)
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Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05



180 Compactmodule | Projektierung/Berechnung
Antriebsauslegung

Antriebsauslegung

Antriebsstrang

Konfiguration

Last (L) B Compactmodul (LS) [ Ubertragungselemente (TE) > Motor (M) —» Regler (C)

CKK CKR

\i‘ '

S

Die korrekte Dimensionierung und Beurteilung einer Anwendung erfordert die strukturierte Betrachtung des gesamten
Antriebsstrangs.

Das Grundelement des Antriebsstrangs bildet die Konfiguration, die das Linearsystem, das Ubertragungselement (Kupp-

lung, Riemenvorgelege oder Getriebe) und den Motor umfasst und in dieser Konstellation gemaB Katalog bestellt werden
kann.
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Antriebsauslegung

Grundlagen

Fur die Antriebsauslegung lasst sich der Antriebsstrang in die Bereiche Mechanik und Antrieb unterteilen.

Der Bereich Mechanik umfasst die Komponenten Linearsystem und Ubertragungselemente (Riemenvorgelege, Kupp-
lung) sowie die Berlcksichtigung der Last.

Als elektrischer Antrieb wird eine Motor-Regler-Kombination mit den entsprechenden Leistungswerten bezeichnet.

Die Auslegung bzw. Dimensionierung des elektrischen Antriebs erfolgt am Referenzpunkt Motorwelle.

Fir eine Antriebsauslegung miissen sowohl Grenzwerte als auch Basiswerte berticksichtigt werden. Die Grenzwerte sind
einzuhalten, um die mechanischen Komponenten vor Beschadigungen zu schitzen.

Antriebsstrang

Mechanik Antrieb

Last | »| Compactmodul »Ubertragungselemente Motor Regler

Antriebsauslegung am
Referenzpunkt Motorwelle

Technische Daten und Formelzeichen der Mechanik

Fir jede Komponente (Linearsystem, Kupplung, Riemenvorgelege, Getriebe) sind die entsprechenden maximal zulassigen
Grenzwerte fiir Antriebsmoment und Geschwindigkeit sowie die Basiswerte Reibmoment und Massentragheitsmoment zu
verwenden.

Folgende technische Daten mit den zugehérigen Formelzeichen werden fiir den Bereich Mechanik in den Grundlagenbe-
trachtungen der Antriebsauslegung verwendet. Die in der nachfolgenden Tabelle aufgelisteten Daten befinden sich im Kapi-
tel ,Technische Daten® oder sie werden mit Formeln gemaB den Beschreibungen auf den nachfolgenden Seiten ermittelt.

Mechanik
Last Linearsystem Ubertragungselement
Kupplung Riemenvorgelege Getriebe
Gewichtsmoment (Nm)[ MY - - - -
Reibmoment (Nm) —4) Mgs3) - Mgsg® Mgge®)
Massentrigheitsmoment (kgm?2) i Jg2 JA Jeg® Jge®
max. zuldssige Geschwindigkeit (m/s) — Va4 — — —
max. zulissige Drehzahl (min-1) — ny" Nge®)
max. zulissiges Antriebsmoment (Nm) — M,3)4) M® Mg Mge®)

D wert gemaB Formel ermitteln

2 Langenabhéngiger Wert, Ermittlung gemans Formel

3) Wert aus Tabelle entnehmen

4 CKK: Langenabhangiger Wert, Ablesen aus Diagramm

5) zusitzlich auftretende Prozesskrifte sind als Lastmoment zu berticksichtigen
%) Bej vertikaler Einbaulage: Wert gemaB Formel ermitteln
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Antriebsauslegung am Referenzpunkt Motorwelle

Fur die Antriebsauslegung mussen alle relevanten Rechenwerte der im Antriebsstrang enthaltenen mechanischen Kompo-
nenten zusammengefasst bzw. reduziert auf die Motorwelle ermittelt werden. Fiir eine Kombination mechanischer Kom-
ponenten innerhalb des Antriebsstrangs ergibt sich somit jeweils ein Wert fiir:

» Reibmoment Mg
Massentragheitsmoment Jgy,

>
» max. zuldssige Geschwindigkeit vi,ech (mMax. zuldssige Drehzahl npech)
>

max. zuldssiges Antriebsmoment Mech

Ermittlung der Werte fiir die einzelnen im Antriebsstrang enthaltenen Mechanik-Komponenten bezogen

auf den Referenzpunkt Motorwelle

Compactmodule CKK

Reibmoment Mg
Bei Motoranbau tber
Flansch und Kupplung

Bei Motoranbau Uber
Riemenvorgelege

Massentriagheitsmoment J .,
Bei Motoranbau Uber
Flansch und Kupplung

Bei Motoranbau tber
Riemenvorgelege

Mg = Mgs

Mg = Mggq + is

Jex = Js + Je + Jc

Jg +J
Jex =Jsd + ( 5.2 )

Compactmodule CKR
Reibmoment Mg
Bei Motoranbau lber
Getriebe

Massentragheitsmoment Jg,
Bei direktem Motoranbau
(ohne Getriebe)

Bei Motoranbau Uber
Getriebe

Mg = MRge +

Jex = Js + Js

(Js + Jyp)
Jex = ‘Jge +S—i2t

Massentragheitsmoments des
Linearsystem

Translatorisches Massentragheits-
moment der Fremdmasse

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Js = (kJ fix + Kyvar - L) - 106

Ji=Mex - Kym - 1076




Maximal zulidssige Geschwindigkeit v, bzw. maximal zuldssige Drehzahl ng..,
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Antriebsauslegung

Der jeweils kleinste Wert der zulassigen Geschwindigkeit bzw. Drehzahl aller im Antriebsstrang enthaltenen mechani-
schen Komponenten bestimmt die maximal zulassige Geschwindigkeit der Mechanik, die als Antriebsgrenze bei der

Motorauslegung zu berlcksichtigen ist.

Die maximal zulassige Geschwindigkeit bzw. Drehzahl des Linearsystems mit Kugelgewindetrieb liegt systembedingt

immer unter den Grenzwerten fiir die Komponenten Kupplung oder Riemenvorgelege und bestimmt somit die Grenze fiir

die maximal zulassige Geschwindigkeit der Mechanik.

Compactmodule CKK

Maximal zuldssige Geschwindigkeit

Maximal zuldssige Drehzahl
Bei Motoranbau Uber
Flansch und Kupplung

Bei Motoranbau tber
Riemenvorgelege

Vmech = Vmax

_ Vpeen © 1000 - 60
Nmech = [

. Vmeeni-1000-60
mech = P

Compactmodule CKR

Maximal zuldssige Geschwindigkeit

Bei direktem Motoranbau
(ohne Getriebe)

Bei Motoranbau liber
Getriebe

Maximal zuldssige Drehzahl

Bei direktem Motoranbau
(ohne Getriebe)

Bei Motoranbau Utber
Getriebe

Vmech = Vmax

v _ Nmech = 7 -d3
mech 1000 - 60

v __ Nmech " ™ "ds
mech = i. 1000 - 60

_ Viecn * 1 000 - 60
Nmech = T .d3

Nmech = Np

Vi + 1 000 - 60
I 'd3

np =

Nmech = Minimum (ng - i ; Nge)
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Maximal zuldssiges Antriebsmoment M,..h

Der jeweils kleinste Wert (Minimum) des zuldssigen Antriebsmoments aller im Antriebsstrang enthaltenen mechanischen
Komponenten bestimmt das maximal zulassige Antriebsmoment der Mechanik, das als Antriebsgrenze bei der Motorausle-
gung zu berlcksichtigen ist.

Compactmodule CKK

Bei Motoranbau lber Flansch und
Kupplung Mmech = Minimum (McN; Mp)

Bei Motoranbau tber Riemenvorge-
lege

Mmech = Minimum (Mgq ZMip )

Compactmodule CKR

Bei direktem Motoranbau
(ohne Getriebe) Mmech = Mp
Bei Motoranbau tber M M
= Mini ge . MVlp
Getriebe Mmech = Minimum ( = )

A Bei Betrachtung des kompletten Antriebsstrangs (Mechanik + Motor/Regler) kann das Maximaldrehmoment
des Motors auch unterhalb der Grenze der Mechanik (M,..;) liegen und somit die Grenze fiir das maximal zuldssige
Antriebsmoment des Antriebsstrang bilden.

Liegt das Maximaldrehmoment des Motors iiber der Grenze der Mechanik (M,,ec), dann muss das maximale Motor-
drehmoment auf den zuldssigen Wert der Mechanik begrenzt werden!

Grobe Vorauswahl des Motors
Eine grobe Vorauswahl des Motors kann anhand folgender Bedingungen vorgenommen werden.

Bedingung 1:
Die Drehzahl des Motors muss groBer oder gleich der erforderlichen Drehzahl der Mechanik sein (bis zum maximal zulas-
sigen Grenzwert).

Nmax 2 Nmech
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Bedingung 2:

Betrachtung des Verhaltnisses der Massentragheitsmomente von Mechanik und Motor. Das Verhaltnis der Tragheitsmo-
mente dient als Indikator fiir die Regelungsgtite einer Motor-Regler-Kombination. Das Massentragheitsmoment des Motors
steht in direktem Bezug zur Motorgrofe.

Verhaltnis der Massentragheitsmomente

Fur die Vorauswahl kdnnen folgende Erfahrungswerte fir eine hohe Regelungsglite herangezogen werden. Hierbei han-
delt es sich nicht um starre Grenzen, jedoch erfordern Werte (iber diesen Grenzen eine genauere Betrachtung der

Anwendung.
Anwendungsbereich \" Ve Jex
Handling <6,0 JIm + Jpr
Bearbeitung <1,5
Bedingung 3:

Abschatzung des Drehmomentenverhaltnisses vom statischen Lastmoment zum Dauerdrehmoment des Motors. Das Dreh-
momentverhaltnis muss kleiner oder gleich dem empirischen Wert 0,6 sein. Durch diese Bedingung werden die noch
fehlenden Dynamikwerte eines exakten Bewegungsprofils mit den erforderlichen Motormomenten lberschlagig bertick-
sichtigt.

Drehmomentverhaltnis M
stat < 0,6
Mo

Statisches Lastmoment
Mstat = Mg + Mg

Compactmodule CKK
Gewichtsmoment

Nur bei vertikaler Einbaulage! M, = P (me+ mca). -8
Bei Motoranbau {iber Flansch und 2000 -7 i
Kupplung: i =1

Compactmodule CKR
Gewichtsmoment
Nur bei vertikaler Einbaulage! Mg =

d3 ) (mex+ mca) "8
2000 -i

Im Kapitel = Konfiguration und Bestellung” kénnen fiir die verschiedenen Linearsystem-BaugréBen standardméaBig Konfi-
gura-tionen inklusive Motoranbau, Getriebe und Motor durch Auswahlen von Optionen erstellt werden. Durch Erfiillung der
oben genannten Bedingungen kann Uberprift werden, ob ein in der Konfiguration ausgewahlter Standardmotor von der
BaugroBe her grundsatzlich fiir die Applikation geeignet ist.

Exakte Antriebsauslegung

Die grobe Vorauswahl des Motors ersetzt nicht die erforderliche genaue Antriebsberechnung mit detaillierter Momenten-
und Drehzahlbetrachtung. Fiir eine exakte Berechnung des elektrischen Antriebs mit Berlicksichtigung des zugrunde
liegenden Bewegungsprofils sind die Leistungsdaten aus den Katalogen zur ,,Rexroth Antriebstechnik® heranzuziehen.
Bei der Antriebsauslegung miissen die maximal zulassigen Grenzwerte fiir die Geschwindigkeit, das Antriebsmoment
und die Beschleunigung eingehalten werden, um die Mechanik vor Beschadigungen zu schiitzen.
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Berechnungsbeispiele

Berechnungsbeispiel CKK

Ausgangsdaten

Bei einer Handhabungsaufgabe soll eine
Masse von 30 kg mit einer Geschwindigkeit
von 0,5 m/s um 500 mm horizontal bewegt
werden. Gewahlt wurde aufgrund der tech-
nischen Daten und der Bauraumbedingun-
gen:

Compactmodul CKK-110

» Tischteil mit Verbindungsplatte L., = 155 mm

» mit Abdeckband

» Motoranbau liber Riemenvorgelege,
i=1,5

» mit Motor MS2N0O4-BOBTN mit Bremse

Berechnung der Lidnge L

Auswahl des Kugelgewindetriebes
(Vorzugsweise die kleinste Steigung
wahlen, da vorteilhaft bzgl. Auflosung
Bremsweg, Lange).

Reibmoment Mg
(Motoranbau lber Riemenvorgelege)

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Verfahrweg 500 mm

L
= O
Hubreserve: Se = 20 mm
Verfahrweg max.: Smax= Seff + Se
= 500 + 20 = 520 mm
Lange: L =520+ 155+ 20=695 mm

Zulassige Kugelgewindetriebe nach Diagramm "Zuldssige Geschwindigkeit"
beiv=0,5m/sund L =695 mm:
BASA 16 x 10 und BASA 16 x 16
Gewadhlter Kugelgewindetrieb (kleinere Steigung):
BASA 16 x 10
maximal zuldssige Geschwindigkeit flir BASA 16 x 10 aus Diagramm:
Viax = 0,77 m/s

Mg = Mgsa + Mi )
Compactmodul: Mgs = 0,43 Nm

Riemenvorgelege:Mgsq= 0,40 Nm (i = 1,5)

0,40 +01’—453 - 0,69 Nm

’

Reibmoment: Mg




Massentriagheitsmoment J.,
(Motoranbau liber Riemenvorgelege)

Maximal zuldssige Drehzahl nccp
(Motoranbau liber Riemenvorgelege)
Grenzwert Mechanik

Maximale Drehzahl der

Anwendung Nyech

(Motoranbau liber Riemenvorgelege)
Grenzwert Anwendung
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Jox = dug #1975
Riemenvorgelege: Joq = 82 - 1076 kgm?
Js = (kyfix * kyyar - L) - 1076
= (8,432 + 0,031 - 695) - 1076
= 29,977 - 1076 kgm?2
Fremdmasse: Ji = Mg kyy - 1078
= 30-2,533-10°%
= 75,99 - 1076 kgm?

Compactmodul:

Tragheitsmoment: Jo, = 82 - 1076 +
= 129,096 - 1076 kgm?2

(29,977 - 106 + 75,99 - 1079)
1,52

Nmech

Max. zul. Geschwindigkeit: Vyech

Max. zul. Drehzahl: Nmech

(Vieen i - 1000 - 60)
P
Viax = 0,77 m/s

(0,77 - 1,5 - 1 000 - 60)
10
6 930 min~!

Geschwindigkeit:  Vpech

Drehzahl: Nmech

= 0,5 m/s
0,5-1,5-1000-60

4 500 min~?

10
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Berechnungsbeispiele

Berechnungsbeispiel CKK

Maximal zuldssiges

Antriebsmoment M,

(Motoranbau tiber Riemenvorgelege)
Grenzwert Mechanik

Uberpriifung der Motorvorauswahl
gewahlter Motor:
MS2N04-BOBTN mit Bremse

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

M

Mmech = Minimum (Mgg; —2 )
Riemenvorgelege: My = 5,11 Nm (Ubersetzung i = 1,5 fiir MS2N04-BOBTN)
Compactmodul: M, = 13,51 Nm
Antriebsmoment: Myeen = Minimum (5,11;1‘?’21 )

= Minimum (5,11; 9,0)
= 5,11 Nm
Bedingung 1:
Drehzahl:  Npmax = Npmech
6000 > 4500 Bedingung erfiillt - Motorauswahl in Ordnung
Bedingung 2:
— Y
Tragheitsmomentenverhaltnis:V = I * Jor
Motortragheit: Jn = 70 - 1076 kgm?
Bremsentragheit: Jpr = 40 - 1076 kgm?
. e _ 129,096 - 106 -
Tragheitsverhaltnis: vV = (70 - 106+ 40 - 10°9) - 1,17
Bedingung Handling: V <6

1,17 < 6 Bedingung erfillt
— Motorauswahl in Ordnung

Bedingung 3:

Drehmomentenverhaltnis: Mstar < 0,6

0
Statisches Lastmoment: Mg, = Mg + M, (Horizontale Einbaulage Mg = 0)

= 0,69 Nm
Dauerdrehmoment
des Motors: Mg = 1,75 Nm
Drehmomentenverhaltnis: %= 0,39

0,’39 < 0,6 Bedingung erfiillt
— Motorauswahl in Ordnung

Alle drei Bedingung erfiillt = gewdhlter Motor fiir die Applikation geeignet.
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Compactmodul CKK-110

Lange: L = 695 mm
Verfahrweg max.: Smax = 9520 mm
Tischteillange: Lca = 155 mm

Kugelgewindetrieb: ~ Nenndurchmesser: dy =16 mm
Steigung: P =10 mm

mit Abdeckband

Motoranbau iiber Riemenvorgelege, Ubersetzung i = 1,5

Vorauswahl Motor: MS2N04-BOBTN mit Bremse

Fir die exakte Auslegung des elektrischen Antriebs ist stets die Kombi-
nation Motor-Regelgerat zu betrachten, da die Leistungsdaten (z.B.
maximale Nutzdrehzahl und maximales Drehmoment) vom verwende-
ten Regelgerat abhangig sind.

Hierbei sind folgende Daten zu berlcksichtigen:

Reibmoment: Mg = 0,69 Nm
Massentragheitsmoment: Jex = 129,096 - 1076 kgm?2
Geschwindigkeit: Vmech = 0,5 m/s (Npech = 4 500 min~T)

Grenzwert fir Antriebsmoment: Mpech= 5,11 Nm

w Das Motormoment muss antriebseitig auf 5,11 Nm begrenzt werden!
Grenzwert fir Beschleunigung: ap., = 50 m/s?
Grenzwert fir Geschwindigkeit: vy.c = 0,77 m/s (Npech = 6 930 min~T)

Neben dem Vorzugstyp MS2N04-BOBTN konnen auch andere Motoren
mit identischen Anbauabmessungen adaptiert werden, wobei die
Grenzwerte nicht tGberschritten werden diirfen.
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Berechnungsbeispiele

Berechnungsbeispiel CKR

Ausgangsdaten

Bei einer Handhabungsaufgabe soll eine
Masse von 25 kg mit einer Geschwindigkeit
von 1,5 m/s um 1000 mm horizontal bewegt

werden. Gewahlt wurde aufgrund der techni-

schen Daten und der Bauraumbedingungen:

Compactmodul CKR-145

Tischteillange = 190 mm

» mit Verbindungsplatte

» Motoranbau liber Planetengetriebe, i = 5
» mit Motor MS2NO04-DOBQN ohne Bremse

v

Berechnung der Linge L

Reibmoment Mg

Massentrigheitsmoment J.,

Bosch Rexroth AG, R999000479/2025-05

Verfahrweg 1000 mm

L = Smax*tLlcatLlaa
Hubreserve: Se = 20 mm
Verfahrweg max.: Spax = Seff + Se
= 1000 +20=1020 mm
Lange: L = 1020+190+ 75 =1285 mm
Mp = Mg * |V|iRs
Compactmodul: Mgg = 2,04 Nm
Getriebe: Mgge= 0,177 Nm
Reibmoment: My = 0,17 +22% - 0,58 Nm
Jox = Jgo+ (Js; Jv)
Getriebe: Jge = 27 -1076
Compactmodul:  Jg = (kysix+ Kyyar - L) - 1076
= (2 276,71 +0,3172 - 1285) - 1076
= 2684,312 - 1076 kgm?
Fremdmasse: Ji = Mg kyy, - 1078
= 25-689,59 - 107%
= 17 239,75 - 1076 kgm?
Tragheitsmoment: J,. = 27 - 10-6 +(2 684312 1076 + 17 239,75 - 10°6)

52
823,962 - 1076 kgm?




Maximal zuldssige Drehzahl nc.p

(Motoranbau liber Getriebe, ohne Beriick-

sichtigung des Motors)
Grenzwert Mechanik

Maximal zuldssige Geschwindigkeit vyech

(Motoranbau liber Getriebe, ohne Beriick-

sichtigung des Motors)
Grenzwert Mechanik

Maximal zuldssige Drehzahl der Anwendung

Nmech

(Motoranbau liber Getriebe, ohne Beriick-

sichtigung des Motors)
Grenzwert Anwendung

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M ¢.p,

(Motoranbau liber Getriebe, ohne Beriick-

sichtigung des Motors)
Grenzwert Mechanik
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Nmech =
Compactmodul: n, =
Getriebe: Nge

Max. zulassige Drehzahl: npech =

Minimum (ng - i ; Nge)
(Vmax * 1 000 - 60)
T - d3
(5-1000 -60)
n-52,52
1818 min~!

=8 000 min~1

Minimum (1 818 - 5 ; 8 000)
Minimum (9 090 ; 8 000)
8 000 min~T

(Nmech - 7 - dg)

Vmech = 7.71°000 - 60

Max. zul. Geschwindigkeit: Vpyech

(8000 - & -52,52)

5-1000 - 60
= 4,4 m/s
Geschwindigkeit: Vmech = 1,5 m/s
1,5-5-1000 - 60
Drehzahl: Nmech = ( - 52.52 )
= 2727 min™
M
M ecn = Minimum (Mige )
Compactmodul: M, = 32,5 Nm
Getriebe: Mge = 40 Nm
40 32,5

Antriebsmoment: Mpech =

Minimum (? 5 )
= Minimum (8,0 ; 6,5)
= 6,5 Nm
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Berechnungsbeispiel CKR

Uberpriifung der Motorvorauswahl Bedingung 1:
gewdhlter Motor: Drehzahl:  Nmax 2 Nmech
MS2N04-DOBQN ohne Bremse 6000 > 2727 Bedingung erfiillt — Motorauswahl in Ordnung
Bedingung 2: J
Tragheitsmomentenverhaltnis: V. = j- fXJbr
Motortréagheit: Jn = 1601076 kgm?2
Bremsentragheit: Jor = 0 kgm?2 (ohne Bremse)
. le _ 823,962 -10°
Tragheitsverhaltnis: \ 180 . 106
= 5,15
Bedingung Handling: Vv < 6
5,15 < 6 Bedingung erflllt
— Motorauswahl in Ordnung
Bedingung 3:
Drehmomentenverhaltnis: Mﬁm <0,6
0
Statisches Lastmoment: Mg, = Mg + Mg (Horizontale Einbaulage Mg = 0)
0,58 _
385" 0,58 Nm
Dauerdrehmoment
des Motors: My = 3,85 Nm
Drehmomentenverhaltnis: = 0,15

0,15 < 0,6 Bedingung erfiillt

— Motorauswahl in Ordnung

Alle drei Bedingung erfiillt » gewadhlter Motor fiir die Applikation geeignet.
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Compactmodul CKR-145

Lange L = 1285 mm
Verfahrweg max. Smax = 1020 mm
Tischteillange Lea = 190 mm

Zahnriemenantrieb

Mit Verbindungsplatte

Motoranbau (iber Planetengetriebe, Ubersetzung i = 5
Vorauswahl Motor: MS2N04-DOBQN ohne Bremse

Fir die exakte Auslegung des elektrischen Antriebs ist stets die Kombina-
tion Motor-Regelgeréat zu betrachten, da die Leistungsdaten (z.B. maxi-
male Nutzdrehzahl und maximales Drehmoment) vom verwendeten
Regelgerat abhangig sind.

Hierbei sind folgende Daten zu berlcksichtigen.

Reibmoment Mg = 0,58 Nm
Massentragheitsmoment Jex = 823,962 - 1076 kgm?
Geschwindigkeit Vimech = 1,5 M/s (Npech = 2 727 min~1)

Grenzwert fir Antriebsmoment Mp,ech= 6,5 Nm

w Das Motormoment muss antriebseitig auf 6,5 Nm begrenzt werden!

Grenzwert flr Beschleunigung  amax 50 m/s2
Grenzwert fir Geschwindigkeit vy., = 3,3 m/s (Npax = 6 000 min~1)

Nach Ermittlung des Not-Aus-Anhaltewegs bei der exakten Auslegung muss
tiberpriift werden, ob der gewihlte Uberlauf ausreicht oder ob gegebenen-
falls eine Anpassung vorgenommen werden muss.

Neben dem Vorzugstyp MS2N04-DOBQN kénnen auch andere Motoren
mit identischen Anbauabmessungen adaptiert werden, wobei die ermit-
telten Grenzwerte nicht tberschritten werden dirfen.
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Kurzzeichen

Kiirzel/ Bezeichnung Einheit Kiirzel/ Bezeichnung Einheit
Index Index
a Beschleunigung (m/s2) Kg var Konstante fiir den langenvariablen Anteil (kg/mm)
B : 2 an der Masse &
Amax Maximale Beschleunigung (m/s2?) —— -
Ky fix Konstante fir fixen Anteil am Massen- )
BASA Kugelgewindetrieb ) trigheitsmoment (kgmm?)
B, Riementyp (=) Ky m Konstante flir massenspezifischen Anteil (mm2)
Cope Spezifische Federrate (N) am Massentragheitsmoment
- - k Konstante flir langenvariablen Anteil
C D he T hl Fiih J var
sw ynamrsc e Tragzahl Fihrung . . (N) am Massentriagheitsmoment (kgmm)
Cps Dynamische Tragzahl Kugelgewindetrieb (N) L Linge des Linearsystems (mm)
(o Dynamische Tragzahl Festlager (N) L.g Lingenzuschlag (mm)
do Nenndurchmesser Kugelgewindetrieb (mm) L, Linge Tischteil (mm)
ds Durchmesser Riemenrad (mm) Lbs Nominelle Lebensdauer (min-")
fw Lastfaktor (=) (Kugelgewindetrieb, Festlager)
Fn Axiale Belastung des Kugelgewindetriebes (N) Lhbs Nominelle Lebensdauer (h)
.. X (Kugelgewindetrieb, Festlager)
Fefs Effektive aquivalente Axialbelastung (N) 3 -
- - - Lgw Nominelle Lebensdauer der Fiihrung (m)
Fop Maximale Riemenbetriebskraft (N) - -
— — Lhgw Nominelle Lebensdauer der Fiihrung (h)
Fcomb Kombinierte dquivalente Lagerbelastung (N) -
- — L Lange des Motors (mm)
Fimbs Dynamisch dquivalente Lagerbelastung des (N) - -
Kugelgewindetriebes Limax Maximale Lange (mm)
Frngw Dynamisch dquivalente Lagerbelastung der (N) Lw Mittenabstand der Tischteile (mm)
Flhrung mp, Masse der Haltebremse (kg)
F, Axiale Belastung des Kugelgewindetriebes (N) m., Bewegte Eigenmasse des Tischteils (kg)
Ft zul Elastizitatsgrenze (N) Mey Bewegte Fremdmasse (kg)
Fy Belastung durch eine resultierende Kraft
in y-Richtung (N) My Masse Flansch und Kupplung (kg)
Fy max Maximale dynamische Belastung in y-Rich- M Masse des Motors (kg)
tung mg Masse des Linearsystems (ohne Anbauteile) (kg)
F, Belastung durch eine resultierende Kraft m Masse des Riemenvorgeleges (kg)
in z-Richtung (N) =d £ee8 g
F2 max Maximale dynamische Belastung in z-Rich- (N) Mo Dauerdrehmoment des Motors (Nm)
tung Mcn Nennmoment der Kupplung (Nm)
g Erdbeschleunigung (= 9,81) (m/s2) M, Gewichtsmoment am Motorzapfen (Nm)
i Ubersetzung -) M. Maximal zulassiges Beschleunigungsmoment
- e des Getriebes (am Abtrieb) (Nm)
1, Flachentragheitsmoment bezogen auf (em) es Letriebes {(am Abtrie
die y-Achse cm M, Dynamisches Langstragmoment (Nm)
1, Flachentragheitsmoment bezogen auf (cm?) M, Dynamisches dquivalentes Drehmoment (Nm)
r die Z_AChfe - ; Mnax Maximal mogliches Motordrehmoment (Nm)
br Massentragheitsmoment der Motorbremse (kgm?2) Myocr Maximal zuldssiges Antriebsmoment der R}
Je Massentragheitsmoment der Kupplung (kgm?2) Mechanik (Nm)
Jde Massentragheitsmoment des Antriebsstrangs (kgm?2) M, Maximal zulassiges Antriebsdrehmoment (Nm)
. : 2 (am Antriebszapfen)
Jex Massentragheitsmoment der Mechanik (kgm?2) -
Jge Massentragheitsmoment des Getriebes kem? Me Reibmoment am Motorzapfen (Nm)
am Motorzapfen (kgm2) Mgge Reibmoment des Getriebes am Motorzapfen (Nm)
Jm Massentragheitsmoment des Motors (kgm?2) Mg Reibmoment des Systems (Nm)
Js Massentragheitsmoment des Linearsystems  (kgm?2) Mgsq Reibmoment des Riemenvorgeleges am (Nm)
N Massentrigheitsmoment des Riemen- ) Motorzapfen
vorgeleges am Motorzapfen (kgm?) Mgy M.aximal zulassiges Antriebsmoment des (Nm)
Je Translatorisches Fremdmassentrigheits- Riemenvorgeleges
moment bezogen auf den Linearsystem- (kgm2) Mstae Statisches Lastmoment (Nm)
Spindelzapfen M, Dynamisches Torsionstragmoment (Nm)
Kg fix Konstante fiir den fixen Anteil an der Masse  (kg) M, Dynamisches Torsionsmoment um die x-Ach- (Nm)
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Kiirzel/ Bezeichnung Einheit
Index
M Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die
X max (Nm)
x-Achse
M, Dynamisches Torsionsmoment um die y-Ach- (Nm)
se
M Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die
'y max (Nm)
y-Achse
M, Dynamisches Torsionsmoment um die z-Ach- (Nm)
se
M, ma Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die
z max (Nm)
z-Achse
n Drehzahl des Kugelgewindetriebes (min-T)
nq, Ny, ...  Drehzahlin Beschleunigungs- und Bremspha- (min-1)
n, sen
NA1 .. n Anfangsdrehzahl in Phase 1 ... n (min=1)
Ngq .. n Enddrehzahl in Phase 1 ... n (min~1)
Nge Maximal zulassige Drehzahl des Getriebes (min~1)
Ny, Mittlere Drehzahl des Kugelgewindetriebes (min=1)
Nmech Maximal zuldssige Drehzahl der Mechanik (min-T)
Nmax Maximaldrehzahl des Motors (min-1)
n Maximal zuldssige Drehzahl des Linear- .
P (min-1)
systems
P Spindelsteigung (mm)
Papp Nutzleistung in der Applikation (W)
PF-Nut Passfedernut (=)
At1.n Zeitanteil der Phasen (%)
S, Beschleunigungsweg (mm)
Se Hubreserve (mm)
Seff Effektiver Hub (mm)
Smin Minimaler Verfahrweg (mm)
Smax Maximaler Verfahrweg (mm)
Sov Uberlappung Verfahrweg (mm)
SPU Spindelunterstiitzung
t, Beschleunigungszeit, Bremszeit (s)
ty, ty, ...ty Zeit fiir Phase 1...n (s)
u Vorschubkonstante (mm/U)
V1, Vo, ...V, Geschwindigkeit in Phase 1 ... n (m/s)
Vinax Maximal zuldssige Geschwindigkeit (m/s)
Vmech Maximal zulassige Geschwindigkeit der (m/s)
Mechanik
Vingw Mittlere Geschwindigkeit der Fiihrung (m/s)
\' Verhaltnis der Massentragheitsmomente von ©)
Antriebsstrang und Motor
z4 Angriffspunkt der wirkenden Kraft (mm)
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Bestellbeispiel CKK

Bestellangaben Erlduterung

Compactmodul CKK-110-NN-1 Compactmodul mit Kugelgewindetrieb CKK-110-NN-1
Lange L 715 Lange = 715 mm

Ausfiihrung RVO1 Riemenvorgelege

Flhrung 001 Haupkorper Standard

Schmierung® LSS Standardbefettung

Antrieb

BASA (Kugelgewindetrieb dg x P) 002 Nenndurchmesser = 16 mm, Steigung = 10 mm
Tischteil

Tischteil? 041 Tischteil mit Verbindungsplatte, L., = 155 mm
Tischteil Mittenabstand Ly _ Ztuarnzrfordertlch bei Tischteilen mit variablem Mittenab
Motoranbau

Ubersetzung - ohne Ubersetzung

Anbausatz® 023 Motoranbau fiir Servomotor MS2N04-COBTN
Motor

Motorcode 212 MS2N04-BOBTN, 1 Kabel, mit Bremse
Motorsteckerlage 270 Motorsteckerlage = 270°

Abdeckung

Abdeckung 002 mit Abdeckband

Schaltsystem (max. 6 Schalter/Sensoren wahlbar)

1. Sensor 021 REED, Wechsler (NC: C+NC, NO: C+NO)

2. Sensor 022 Hall, PNP-Offner (NC)

3. Sensor 021 REED, Wechsler (NC: C+NC, NO: C+NO)
Befestigungskanal / Kabelkanal 025 Befestigungskanal

Dose-Stecker 017 Dose-Stecker

Automationspaket (Regler, Kabel) m Kapitel "Automationspaket"

Dokumentation 001 Standardprotokoll

1 Nicht Teil des Optionsschlissels
2) Zulassige Werte siehe ,Allgemeine Technische Daten®

3) Bei Motoren nach Kundenwunsch ist der Motorgeometriecode erforderlich
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Weiterfuhrende Informationen

Homepage Bosch Rexroth Lineartechnik

Produktinformationen Compactmodule
(Anleitung, Konfigurator, Store usw.)

Smart Function Kit
Handling (SFK-H

Produktiibersicht Automatisierungslésungen
(Motoren, Antriebe, Steuerungen usw.)
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http://www.boschrexroth.com/linear-motion-technology
https://www.boschrexroth.com/product/cls_eCommerce_lx_1633418
https://www.boschrexroth.com/product/cls_eCommerce_lx_1633418
https://www.boschrexroth.com/product/cls_eCommerce_lx_2485629
https://www.boschrexroth.com/product/cls_eCommerce_lx_2485629
https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/produktgruppen/elektrische-antriebe-und-steuerungen/
https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/produktgruppen/elektrische-antriebe-und-steuerungen/

rexroth

A Bosch Company

Bosch Rexroth AG
Ernst-Sachs-StraBe 100

97424 Schweinfurt, Deutschland
Tel. +49 9721 937-0

Fax +49 9721 937-275
https://www.boschrexroth.com

lhre lokalen Ansprechpartner finden Sie unter:

https://www.boschrexroth.com/en/xc/contact/index

R999000479/2024-05 Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung.

Aufgrund stetiger Weiterentwicklung unserer Produkte kann eine Aussage

R999000479/2024-09 lber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung flr einen bestimm-
ten Einsatzzweck aus unseren Angaben nicht abgeleitet werden. Die

© Bosch Rexroth AG 2025 ) 4 ) .

. . Angaben entbinden den Verwender nicht von eigenen Beurteilungen und

Anderungen vorbehalten! Prifungen. Es ist zu beachten, dass unsere Produkte einem natlrlichen Ver-
schlei- und Alterungsprozess unterliegen.
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